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Move

Please carefully read this manual before use, especially warnings.

1. Accessories list (Fig. 1)

1.A | Contra-angle 1.B | Handpiece 1.C | Handpiece base 1.D | Data transfert cable
1.E | Charger 1.F | Spray Nozzle 1.G | Silicon Sleeve
2. Symbols
/N | Caution ad | Manufacturer CE€ .| CE marking (T3] | Consult instruction for use
(@ | Product information | ¢+] | Date of manufacture § ——= | Direct current Can be autoclaved up to 135°C
['sN] | Serial number [O] | Class Il equipment X 1 Comply with WEEE directive § {"} { For indoor use only
[&] | Type BF applied part 4 | Keep away from rain

Catalogue number
3

Indication for use
Use for endodontics during a root canal treatment, to drive instruments for shaping in continuous rotation and
reciprocating movement with torque and speed control. FOR DENTAL USE ONLY!

4. Contraindications
We recommend not to use the device on patients with heart pacemakers or other electronical implants. The device shall
not be used to treat children or pregnant women.

5. Operating and storage conditions

A

e Store and operate the device in a safe and dry environment.

¢ Do not expose the device to liquids and direct or indirect heat sources.

e To comply with electromagnetic compatibility (EMC) information and avoid disturbance, use the device
away from fluorescent lamps, radio transmitters, remote controls or mobile RF communication devices.
Do not charge, operate, or store the device at high temperatures.

Gloves and rubber dam are compulsory during treatment.

If malfunctions occur during the treatment, turn the unit off and contact your after-sales service.

Never open or repair the device by yourself, otherwise the warranty will not apply.

6. Charging

Fig. 6.A | The number of cells shows the battery level. When only one cell, please charge the device.
Fig. 6.B | Connect the adapter to the handpiece as shown.
Fig.6.C | The screen shows #during charging.

JAN

e Keep the device away from any heating source and flammable gas.

e (Charge the device when low or no power. Too many charge / discharge cycles may reduce the battery
shelf-life.

e Use the specified adapter and battery only. Other models may damage the device.

* Do not use the device while charging.



7. Installation of the contra-angle

Fig. 7.A

Make sure the motor is stopped when installing the contra-angle.
Connect the contra-angle to the handpiece properly. Use the original contra-angle only.

Fig. 7.B

The contra angle can be 340° rotated without take off, to make it easy to watch the screen during treatment.

Put the protective silicon cover onto the contra-angle. When removing after use, pull it straight out slowly.

Q e Check the proper connection by pulling the contra-angle gently, to avoid unexpected motor reverse

during use.

8. Installation of the file

3. Start the rotation: press 9.A.2.
The real-time torque bar is displayed.

4. Stop the rotation: press the main switch 9.A.2.
The standby screen is displayed.

Fig. 8.A

To install the file: insert the file and turn it, make sure it is correctly inserted.
To remove the file: release the file while pressing the button.

* Make sure the motor is stopped before installing the file.
& * |nspect the file head before inserting it. Do not use the file if its head is damaged.
e Pull the file gently to make sure it is securely connected.

@ * [nsert or remove carefully the file to avoid finger injuries.

9. Dual Move control
9. 1. User interface (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

File removal without pressing the button may damage the spindle.

c e Make sure the device is functioning properly before using it in mouth.

e Change the file on time to avoid file separation within the canal. File separation may occur due to

cyclic / torsional fatigue.

e Heavy force / hand pressure on the endo motor while using it may cause a file separation.
¢ Do not press the button to release the file while the motor is running, otherwise the file may come

off and hurt the patient.

e FElectromagnetic noise in surroundings environment may interfere with the device operation

®

and may compromise the automatic control of the device. Always check that the display is not
disturbed.

* |n case of dysfunction, stop using the device and report the issue to your after-sales service.
e Speed increases the risk of a file separation. Please follow the manufacturer’s recommendations

regarding the speed and check the motor settings before use.

e Use Ni-Ti or stainless steel-made files only.
e Put a silicon cover onto the contra-angle before each use and especially when combined with

Dual Pex.

* Do not forget to remove the file from the contra-angle after use.

9. 3. General settings: speed, reverse torque, rotating direction, angles for MO (Fig. 9.E)

Select the memory (program) with < / > keys then the parameter to be set.
9.E1 Standby interface continuous mode 9.E5 Standby interfaceof MO mode*
9.E.2 Speed setting 9.E.6 Forward angle setting for MO*
9.E3 Reverse torque setting 9.E7 Reverse angle setting for MO*
9.E4 Direction setting

1 -Touch </ > (- / +) to choose a memory number
2 - Touch the S key to select the parameter to be set
3 -Touch </ > (- / +) to adjust the parameter

9.A1 Contra-angle 9.A4 </ - key to select a memory or other parameters
9.A.2 Main switch (power on, motor start / stop) 9.A5 > / + key to select a memory or other parameters
9.A.3 Key for selection. 9.A.6 User screen
9B Standby screen 9.B.5 Reverse Torque value
9.B.1 Battery level 9.C Display torque interface
9.B.2 Memory number 9.C.1 Torque scale (N.cm)
9.B.3 Running speed 9.C.2 Cursor of the reverse torque value
9.B.4 Rotation direction 9.C.3 Real time torque display
9. 2. Steps to operate
1. Power on / Power off with @ (9.A.2 button)
To power on: push the 9A2 button (@) the standby screen is displayed.
Automatic switch off if Dual Move is not used for a while (time-out to be set).

To power off: press simultaneously 9.A.2 (@) and 9.A.4 (B4 ) buttons.

2. Select memory program with < / > buttons (Fig. 9.D)

7 different customizable programs. MO: reciprocating mode. M1...M6: continuous rotation
* MO Reciprocation mode is only available when specified on the box

A e Never use reciprocating files in continuous rotation.
* Never use continuous rotary instruments in reciprocating mode.

M1 ... M6

Continuous rotation

Rotation speed 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm

Rotation direction Fw: Forward (clockwise rotation)

Rev: Reverse (counter clockwise rotation)

Reverse torque RT 0.5,0.8,1.0,1.5,20,25,3.0,3.54.0N.cm

If the effort applied to the file reaches 70% of RT: discontinuous audible alarm.
If the torque exceeds RT: continuous alarm, the auto-reverse is activated to disengage the file.
When the torque becomes again less than RT, then the device automatically restarts.

MO* (op-
tional)

Reciprocation®

Forward :0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
Reverse: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

*MO Reciprocation mode is only available when specified on the box

At each change, the new parameters are saved automatically. Automatic switch to the standby screen if no action
for a while (time-out to be set, factory value 5 seconds).



2 - Check that the protective silicon sleeve correctly covers all the metallic surface of the contra-angle.

3 - Open the rubber cover and plug the data transfer cable to Dual Move. E

4 - Power ON Dual Pex and connect the data transfer cable to Dual Pex. CONNECTED ! is displayed on the Dual Move’s
screen when the connection is correctly done.

The use of torque reverse function can effectively protect the file from separation within the canal.
If the auto reverse is too frequent during use, please recapitulate, irrigate and lubricate the root
canal or increase the torque as per file manufacturer’s recommendations.

E @ ¢ Please set the parameters according to the file manufacturer’'s recommendations.
L]
L]

9. 4. Additional settings (Fig. 9.6) 11. Connection testing (Fig. 11)

1 - When the device is powered off, press simultaneously the S and the main buttons. Fig. 11.A | Insert a file into the contra-angle, create a short circuit between the lip clip and the file.
2 - Touch S to select the advanced parameter to be set. The file may start rotating if “Auto start / stop” function (section 13, Fig. 13.0). is activated.
3 -Touch </ > (- / +) to set values. Fig. 11.B | Press the Dual Move power switch. A full-length white bar appears next to the line representing the canal, indicating that the
4 - Press the main switch to escape this mode and come back to the standby screen. system is working properly and is ready to be used.
Volume of beep (BEEP VOLUME) Inactivity time (SET TIME) Hang the lip hook on the patient’s lower lip and start the treatment.
9.G.1 | Low (Low), middle (Mid) or high (H igh) volume of 9.G.4 | Automatic return to the standby display after the . i
audible signals. Factory setting: Middle (Mid). specified time of inactivity: 1-15s. Factory setting: 10s. 12. Dual Move screen during treatment (Fig. 12)
Auto Power off (AUTO P.W.R) Calibration (Calibration) Fig. 12 | The white strip on the Dual Move screen shows the progression of the file into the canal.
9.G.2 | Automatic power off after 3, 5, 10 or 15 min. 9.G.5 | Automatic calibration of speed and torque. See next The beeps frequency increases when the file approaches the apex.
Factory setting: 10 min. section.
Orientation of the display (Hand) 13. Combination functions (Fig. 13)
9.G.3 | Right (RIGHT) or left (LEFT) orientation. The following advanced functions are only usable when Dual Move is connected to Dual Pex.
Factory setting: RIGHT Hand.

1 - Touch < / > to select a memory number (M1...M6)

When connected to Dual Pex apex locator, Dual Move offers advanced functions, see section 10 to 13. 2 - Touch the S key for more than one second to enter the advanced function setting interface.
9. 5. Calibration (Fig. 9.H) 3 - Touch < / > to activate (ON) or deactivate (OFF) the advanced functions. If “CONNECT FUNCTION” is deactivated
Connect the contra angle to the Dual Move handpiece. Do not insert a file. (OFF), all the advanced functions will be inactive, even if they are individually activated (respective status set to “ON”).
— - — The code of following function to be set (APA, ASS, ASD) is displayed at the bottom of the screen, just next to the
9H.1 Enter the cahprathn interface (see sephoq 9.4) then choose 'ON’. 9.H.2 Bars show the progress. battery status.
Press the main switch to start the calibration. 2 beeps when completed. 4 -Touch S to switch to the following combination function.
9. 6. Error codes 5 - Touch < / > to activate (ON) or deactivate (OFF) the function then S to go to the next function.
911 | Thebatteryis flat,l auto power off will occur. Charge g13 |Longusetime, risk of overheating. Stop using the device Automatic return to the standby screen if no action for a while (time-out to be set, factory value 5s).
the devics immediately. for a while. Connection functions (CONNECT Function) Auto Start stop (Auto Stt Stp - ASS)
9.2 | Motor overload. Reduce the load. 13a | When Dual Move and Dual Pex are connected, set “ON" | 14 | When the file enters the orifice of the canal, the motor wil
. to have the possibility to use the combination functions, . automatically start. When the file leaves the orifice of the
@ J Follpw the ipstructions of the file manufacturer to set the functions and parameters. depending on their status. canal, it will automatically stop.
. Qahbrahon is strongly recommended after 10-20 autoclaving cycles for the contra-angle and after Apical auto-reverse (APA) APICAL Slow Down (ASD)
. EZE‘;?;?;T;%Q" be performed with a 50% battery level as a minimum 138 Automatic reverse when the file reaches the reference 130 Automatic deceleration once the file exceeds the reference
« Do not anpl P h i |° ) Iy i ) ' point (*). Automatic restart as soon as it comes back point (*).
pply prt_assgre to the contra-angle during calibration. . above the reference point.
e |f an error code is displayed, please contact your after-sales service.
Factory status of advanced function for each Memory:
Function M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apical Reverse (APR) Activated (ON) Deactivated (OFF)
M OV connected to D X (apex locator) Auto Start & Stop (ASS) Activated (ON) Activated (ON)
Refer to the Dual Pex user manual to install it correctly before connecting to Dual Move. Apical Slow Down (ASD) Deactivated (OFF) Activated (ON)
A ) (*) Position of the Reference point (RP) is set through the Dual Pex interface then automatically sent to Dual Move and
10. Dual Pex to Dual Move connection (Fig. 10) displayed as a cursor on the Dual Move screen. When the file reaches the reference point, Dual Move will start the

. 1 - Make sure that Dual Move is in standby mode. APICAL Reverse, APICAL Slow Down depending on their respective status (ON / OFF).



Fig. 13.F | Reference point (RP) defined Fig. 13.G | New position for RP
through the apex locator interface

Fig. 13.H | RP is reached

e Carefully manipulate the devices.

2 * Use the original data transfer cable only, otherwise the devices may be damaged.
* Do not throw, shake or shock the devices. Do not splash devices with liquids.

e After connecting the two devices, gently push and pull the wire plugs to ensure a stable connection and
an accurate data transmission.

* |n some cases, the determination of the file position may be impossible (blocked canal), or not accurate
(abnormal or unusual root canal morphology). An x-ray may be required to confirm results.

e |f the displayed file position does not move when the file penetrates the root canal, the device may not
work properly. Stop using it and contact your after-sales service.

@ e Make sure the two devices are connected in the right way.

14. Maintenance
14. 1.Preamble

* Wear gloves and follow carefully the instructions to avoid cross contamination when performing
& maintenance.
* Refer to your national guidelines, standards and requirements for cleaning, disinfection and
sterilization.

follow the necessary steps before the first treatment.
Cleaning and disinfection protocols to be applied are specific to each component. Be sure to
follow the right procedure below when performing daily maintenance.

@ * The device and its components have not been disinfected or sterilized before first use. Please
L]

14. 2.Procedure

e The procedure below shall be followed from step 1 to 6 before the first treatment and after every
A subsequent treatment.

Operation Concerned parts Processing Warning
All Remove debris under running water Remove the file and disconnect the contra-
1 | cleaning (except electronic parts), and then wipe | angle before cleaning it.

off all components. Do not use an ultra-sonic cleaning device

for the contra-angle.

Handpiece (1.B) Wipe the components with a piece If use of washer-disinfectors, use only
Handpiece base (1.0) of gauze impregnated with Ethanol approved devices according to EN ISO
Data transfer cable (1.D) | (Ethanol 70 to 80% vol.). Make sure the | 15883 and refer to their manufacturer’s
Mains adapter (1E) components are dry before next step. instructions for use.

2 | Disinfection

Contra-angle (1.A) Attach the spray nozzle to the oil can Before autoclaving, the contra angle must
(slight screwing) and the contra angle, | be lubricated.

press the oil can button more than 3 Use qualified spray and refer to its
seconds, till all the black oil flow out instructions for use.

from the head of the contra angle. Do not lubricate the motor handpiece.

3 | Lubrication

Operation Concerned parts Processing Warning
Pack components in sterilization Use pouches which resist to a
4 | Packing pouches. temperature up to 141°C and

compliant with EN ISO 11607.
Use only approved autoclave devices

Contra-angle (1.A) Steam sterilization at 135°C at least
Silicon sleeve (1.G) 4 minutes, or at 121°C at least 35 according to EN 13060 or EN 285

5 | Sterilization minutes. The sterilization procedure must
Minimum drying time after sterilization: | comply with ISO 17665.

10 minutes. Waiting for cooling before touching.
Keep the components in sterilization Check the packaging before using it
packaging in a dry and clean (packaging integrity, no humidity and
environment. validity period), otherwise sterilize
again.

6 | Storage

e Use only Ethanol for disinfection (Ethanol 70 to 80% vol.). Do not use too much ethanol to avoid
penetration inside the device that may damage internal components.

15. Main Technical Data

Dimensions - Weight
Contra-angle

20cm x 17.5cm x7cm (package) - 700g
Compatible with rotary and reciprocating instruments, equipped with a 2.35 mm shaft
conforming to EN ISO 1797, Type 1

Power supply Lithium ion battery 3.7V -1600mAh
Charger AC 100-240V - 50/60Hz - 5.5VA
Torque range 0.5N.cm-4N.cm

Speed range 120 - 650 rpm

Electrical safety class - Applied part Class Il - BF

Operating conditions Indoor use only - 10°C / 40 °C - Relative humidity <80% non-condensing at 0 °C
Altitude < 2000 m above sea level
-20 °C / +50 °C - Relative humidity 20% - 80%, non-condensing at > 40 °C

Atmospheric pressure 50 kPa - 106 kPa

Transport and storage conditions

16. Electromagnetic Compatibility (EMC) — Declaration of conformity

. (Guidanceand manufacturersdeclaration
The medical device is intended for use in the electromagnetic environment specified below. The customer or the user of Dual Move shall

make sure it is used in such an environment.

Electromagneticemission

Emissions test Compliance

RF emissions - CISPR 11 Group 1

Electromagnetic environment - Guidance
The medical device uses RF energy only for its internal
function. Therefore, its RF emissions are very low and are not
likely to cause any interference in nearby electronic equipment.
Class B The medical device is suitable for use in all establishments,
Harmonic emissions IEC61000-3-2 Not applicable including domestic establishments and those directly

Voltage fluctuations/flicker emissions - IEC61000-3-3 | Not applicable connected to the public low-voltage power supply network that
supplies buildings used for domestic purposes.
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guidance

| Electromagnetic environment - |

+6 kV contact
+8 kV air

Electrostatic discharge (ESD)
IEC 61000-4-2

+2, 4, 6 kV contact
+2,4,8kV air

Floors should be in wood, concrete or
ceramic tile. If covered by synthetic
material, the relative humidity should
be at least 30 %.

Electrical fast transients/bursts +2 KV for power supply lines Not applicable The test is applicable since the EUT

IEC 61000-4-4 +1 kV for input/output lines Not applicable does not have AC/DC power plugs
and signal / interconnecting cable
longer than 3m.

Surge +1 kV line(s) to line(s) Not applicable The test is not applicable since the

IEC 61000-4-5 +2 KV line(s) to earth Not applicable EUT does not have AC power plug.

Voltage dips, short interruptions
and voltage variations on power
supply lines

IEC 61000-4-11

<5% UT (>95% dip in UT) for 0.5 cycle { Not applicable
40% UT (60% dip in UT) for 5 cycles Not applicable
70% UT (30% dip in UT) for 25 cycles  { Not applicable
<5% UT (>95% dip in UT) for 5 Not applicable

The test is not applicable since the
EUT does not have AC power plug.

Power frequency (50/60 Hz) 3A/m 3A/m

magnetic field IEC 61000-4-8

Power frequency magnetic field
should be at levels characteristic

of a typical location in a typical
commercial or hospital environment.

U, is the AC mains voltage prior to application of the test level. EUT is the Unit Under Test

Immunity test | IEC 60601 ;| Compliance . Electromagnetic environment - guidance
test level | level
Conducted RF - | 3Vrms 3V Portable and mobile RF communications equipment should be used no closer to any part of
|IEC 61000-4-6 | 150 kHz to the medical device, including cables, than the recommended separation distance calculated
80 MHz from the equation applicable to the frequency of the transmitter.
Recommended separation distance
ad=1.2P
d=1.2,/P 800 MHz ~ 800 MHz
Radiated RF - {3 V/m 3.5V/m 0=2.3/P 800 MHz ~ 2.5 GHz
|IEC 61000-4-3 {80 MHz to Where Pis the maximum output power rating of the transmitter in watts (W) according to the
2.5 GHz transmitter manufacturer and d'is the recommended separation distance in meters (m). Field
strengths from fixed RF transmitters, as determined by an electromagnetic site survey, should be
less than the compliance level in each frequency range.™
Interference may occur in the vicinity of equipment marked with the following symbol: 'y

NOTE 1: At 80 MHz and 800 MHz, the higher frequency range applies.
NOTE 2: These guidelines may not apply in all situations. Electromagnetic propagation is affected be absorption and
reflection from structures, objects and people.

a  Field strengths from fixed transmitters, such as base stations for ratio (cellular/cordless) telephones and land
mobile radios, amateur radio, AM and FM radio broadcast and TV broadcast cannot be predicated theoretically with
accuracy. To assess the electromagnetic environment due to fixed RF transmitters, an electromagnetic site survey
should be considered. If the measured field strength in the location in which the Dual Move is used exceeds the
applicable RF compliance level above, the Dual Move should be observed to verify normal operation. If abnormal

performance is observed, additional measures may be necessary, such as reorienting of relocating the Dual
Move.

** Over the frequency range 150 kHz to 80MHz, field strengths should be less than 3 V/m.

or the user of the medical device can help prevent electromagnetic interference by maintaining a minimum distance between portable and
mobile RF communications equipment (transmitters) and the medical device as recommended below, according to the maximum output
power of the communications equipment.

The medical device is intended for use in an electromagnetic environment in which radiated RF disturbances are controlled. The customer

Rated maximum output Separation distance according to frequency of transmitter (m)
power of transmitter 150 kHz to 80 MHz 80 MHz to 800 MHz 800 MHz to 2.5 GHz
W a=1.2,/P a=1.2,/p a=2.3,/P

0.01 0.12 0.12 0.23

0.1 0.38 0.38 0.73

1 1.2 1.2 2.3

10 3.8 38 7.3

100 12 12 23

For transmitters rated at a maximum output power not listed above, the recommended separation distance
d in meters (m) can be estimated using the equation applicable to the frequency of the transmitter, where P
is the maximum output power rating of the transmitter in watts (W) according to the transmitter manufacturer.
NOTE 1: at 80 MHz and 800 MHz, the separation distance for the higher frequency range applies.
NOTE 2: these guidelines may not apply in all situations. Electromagnetic propagation is affected by absorption and
reflection from structures, objects and people.

17. Warranty
Inspections and
Your product

repairs must only be carried out by MICRO-MEGA or an approved partner.
is an accurate medical device, produced under maximum quality and test conditions.
To ensure an individualized follow-up and traceability of your product, please complete the warranty
registration on-line on www.micro-mega.com website within 10 days of your purchase. This will
activate the after-sales procedures for your device so that MICRO-MEGA can give you full satisfaction.
MICRO-MEGA guarantees the battery for one year, the motor handpiece and contra-angle for two years against any
hidden manufacturing defect, excluding faults due to improper use, inappropriate maintenance, accidental damage
(fall, impact, etc.), attempted intervention or repairs by personnel not approved by MICRO-MEGA, attempted product
modification.

18. Statement
Non-contractual pictures. MICRO-MEGA reserves the right to modify the characteristics of its product without prior notice.

wl

n @ Distributed by MICRO-MEGA

ﬁ]m 5-12, rue du Tunnel 25006
e on Besangon Cedex - France
EC |REP

Manufactured by Changzhou Eighteeth Medical
Technology Co., Ltd

No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000, Jiangsu - China

Berwin Industry Ltd. 419,
Harborne Road, Edgbaston,
Birmingham, B153LB - UK

c E 0197  Year of CE marking: 2017
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Lire scrupuleusement ce manuel avant utilisation, en particulier les précautions et mises en garde.

TABLE DES MAT' ERES 1. Liste des accessoires (Fig. 1)

1.A | Contre-angle 1.B | Piéce a main 1.C | Support de la piece amain | 1.D | Cable de transfert de données
1.E | Chargeur 1.F | Buse de pulvérisation [ 1.G | Manchon en silicone

2. Symboles

Liste des acCeSSOIES (FIg. 1) ittt e e re e e 13 N TFrécauiion o T Fanricant CE T GE ET el dtisatoor
SYMIDOIES ...t e 13,176,177 (@ | Information produit | ¢~/] | Date de fabrication | === | Courant continu Stérilisable & la température spécifiée
1o or=1 4[] o TR 13 @ Numéro de serie E Classe I D4 Respect de la directive WEEE G Pour utiisation & I'intérieur seulement

o Référence catalogue | (& | Type BF 4| Craint I'humidité
CONEIE-INAICAIONS 1.vvti ittt e et e e e et e e e e naaaaeas 13
Conditions de fonctionnement et de StOCKAGE............vovivivevieeeeiee et 13 3. Indication

Utilisation en endodontie pour mise en rotation continue ou selon un mouvement réciproque des instruments de mise

RECharge .......coooviii e 13 en forme lors d’'un traitement canalaire, avec contréle du couple et de la vitesse. USAGE DENTAIRE UNIQUEMENT !
INstallation AU CONTIE-ANGIE.......ciiiiiiiiiie e 14

' _ , 4. Contre-indications
Installation de la ime endodontiQUE ............ouiiiiiiiis 14 L'usage de I'appareil sur patients porteurs de stimulateurs cardiagues ou tout autre implant électronique est vivement
Fonctionnement de DUAI MOVE ..o 14 déconseillé. Le dispositif ne doit pas étre utilisé pour le traitement des enfants ou femmes enceintes.
9. 1. Interface USAGEr (Fig. 9.A, 9.B, 9.0) ... vverimirririiriresnsseess s s 14 5. Conditions de fonctionnement et de stockage
0. 2. FLAPES U8 MISE BN TOUE ... eeeee oo ee e es e eeee s ee e ee e se e en et es e s ee e ee e 14 — _ _ .

3 ., . . - e Stocker et utiliser I'appareil dans un environnement sec et sdr.

9. 3. Paramétrage general : vitesse, couple auto-reverse, sens de rotation, angles pour MO* (Fig. 9.E)................... 15 A e Eviter toute exposition de I'appareil & des liquides ou & des sources de chaleur directes ou indirectes.
9. 4. Parametres additionnels (Fig. 9.6)......ccc.coviviiviiiiiic s 16 e Pour répondre aux exigences de compatibilité électromagnétiques (CEM) et éviter toute perturbation,
9. 5. Calibration (FIg. 9.H).....oveieicce s 16 I'appareil est a maintenir éloigné de toute lampe fluorescente, émetteur d’ondes, dispositif a
0. B, COUBS QOITEU oo 16 télécommande ou mobile de communication RF lors de son utilisation.

) . . e Ne pas recharger, utiliser ou stocker I'appareil a des températures ambiantes élevées.
COI’mGXIOH de Dual PeX a Dual |\/|OV€ (F|g 1 O) .............................................................. 1 7 ° Uusage de gants et d'une digue en caoutchouc est ob”gatoire durant le traitement.
Test de 18 CONNEXION (FIG. 11) wevreeeeereeeeeeeeeeeeee e ee e et e ettt s e et et e 17 . /I:terror\w;prte immeédiaterment I'utilisation de I'appareil en cas de dysfonctionnement et contacter le Service
, pres-Vente.
Ecran de Dual Move durant le traitement (Fig. 12)..........cccoiiiiiiiiiiiieeeee, 17 * Toute tentative d’ouverture ou de réparation non autorisée entraine la suppression de la garantie.
Fonctions en mode « Combing » (Fig. 13) ..uuiiiiiiiiiiiiiiiicc e 17
Y a1 C=TaP= ot TSP PSSP TP PRI 18 6. Recharge

Fig. 6.A | Le nombre de cellules indique le niveau de batterie. Recharger I'appareil lorsqu’une seule barre est affichée.

T4 T PIEAMDUIB. ... 18 Fig. 6.B | Connecter I'adaptateur secteur 4 la piéce & main comme indiqué sur le schéma.
T4, 2 PTOCBAUTB. ... 19 Fig.6.C | Le sigle # apparait & I'écran durant 'opération de recharge.
DONNEES TECNNIGUES. .. 1vveieiiiiiit e ettt e e e s e e s st e e e e s stb e e e e s s taaeeeaans 20 « Maintenir loigné de toute source de chaleur et de matidres inflammables
GIAINTIE 1.ttt 20 & * Recharger I'appareil uniquement lorsque le niveau batterie est faible ou & zéro. Le nombre de cycles de

. . rechargement/déchargement peut affecter la durée de vie de la batterie.
D L<Tl == (1) o I 20 ° : .
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N'’utiliser que le chargeur et la batterie préconisés sous peine d’endommager I'appareil.
Ne pas utiliser I'appareil lorsqu’il est en charge.

E 7. Installation du contre-angle
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Fig. 7.A

S’assurer que le moteur est a I'arrét avant de mettre en place le contre-angle.
Connecter le contre-angle a la piece a main correctement. Utiliser uniquement le contre-angle fourni.

Fig. 7.B

['orientation du contre-angle peut étre modifiée sur une plage de 340° sans nécessité de le déconnecter, afin de faciliter la
lecture de I'écran durant le traitement.

Glisser le manchon en silicone sur le contre-angle. Pour le retirer apres usage, tirer dessus lentement.

A

Tester la bonne connexion du contre-angle en le tirant délicatement, de maniéere a éviter une inversion du
sens de rotation inattendue (auto-reverse) durant son utilisation.

8. Installation de la lime endodontique

Fig. 8.A

Pour installer la lime : engager la lime dans le contre-angle, la tourner légerement et vérifier qu’elle est correctement insérée.
Pour sortir la lime : appuyer sur le bouton poussoir et tirer sur la lime.

N
@:

S’assurer que le moteur est a I'arrét avant d’installer la lime.
Inspecter I'état de la lime avant insertion. Ne pas utiliser de limes endommageées.
Vérifier la tenue de la lime en tirant légerement dessus.

Insérer et retirer la lime avec précaution pour éviter toute blessure.
Le retrait de la lime sans appui sur le bouton poussoir peut endommager le mandrin.

9. Fonctionnement de Dual Move

9. 1. Interface usager (Fig.9.A,9.B,9.0)

9.A.1 | Contre-angle 9.A.4 | </-touche de sélection (mémoire / parametre)
9.A.2 | Bouton d’alimentation et marche/arrét de la rotation 9.A.5 |>/+ touche de sélection (mémoire / parametre)
9.A.3 | Bouton de sélection 9.A.6 |FEcran utilisateur

9.B | Ecran de veille 9.C | Ecran d’affichage du couple

9.B.1 | Niveau batterie 9.C.1 | Echelle du couple en N.cm

9.B.2 | N° de la mémoire 9.C.2 | Curseur indiquant la valeur fixée du couple déclenchant I'auto-reverse
9.B.3 | Vitesse de rotation 9.C.3 | Valeur instantanée du couple appliqué a la lime

9.B.4 | Sens de rotation

9.B.5 | Valeur du couple déclenchant I'auto-reverse

9. 2. Etapes de mise en route

1. Alimentation / extinction avec le bouton @ (9.A.2)

Mise sous tension : appuyer sur le bouton 9.A.2 (@), I'écran de veille s’affiche.

Mise hors tension automatique aprés une certaine période d’inactivité (durée a paramétrer).
Mise hors tension volontaire : appui simultané sur le boutons 9.A.2 (@) et la touche 9.A.4 ().

2. Sélection des programmes mémorisés a I’aide des touches < / > (Fig. 9.D)
7 programmes disponibles. MO* : mode de rotation en réciprocité. M1...M6 : rotation continue.
* Le mode réciprocité MO n’est disponible que si précisé sur I'emballage

A

3. Activation du moteur :
appui sur 9.A.2. L'écran d’affichage du couple instantané apparait.

Ne jamais mettre en rotation continue des limes fonctionnant en réciprocité.
Ne jamais utiliser le mode réciprocité avec des limes congues pour fonctionner en rotation
continue.

4. Arrét de la rotation :
appui sur le bouton principal 9.A.2. L'écran de veille réapparait.

c e \frifier le bon fonctionnement de I'appareil avant utilisation en bouche.

OF

9. 3.

e Remplacer la lime a temps pour éviter la fracture instrumentale dans le canal. La fracture
instrumentale peut se produire par fatigue cyclique et de torsion de I'instrument.

¢ Ne jamais forcer sur le moteur pour faire pénétrer la lime dans le canal, au risque de la fracturer.

¢ Ne pas appuyer sur le bouton poussoir du contre-angle durant la rotation du moteur. La chute
accidentelle de la lime pourrait blesser le patient.

e |a pollution électromagnétique environnante peut interférer avec 'appareil et en altérer son
fonctionnement. \érifier en permanence que son écran n’est pas perturbé.

En cas de dysfonctionnement, stopper I'appareil et signaler le défaut au service apres-vente.

Le risque de fracture instrumentale augmente avec la vitesse. Respecter les préconisations de

vitesse du fabricant de la lime et vérifier le bon paramétrage du moteur avant utilisation.

e Utiliser des limes en Ni-Ti ou en acier inoxydable exclusivement.

e Mettre le manchon en silicone sur le contre-angle avant chaque utilisation et particulierement en
mode de fonctionnement combiné avec le localisateur d’apex Dual Pex.

e Ne pas oublier de retirer la lime du contre-angle apres utilisation.

Paramétrage général : vitesse, couple auto-reverse, sens de rotation, angles pour M0* (Fig. 9.E)

Sélectionner la mémoire (programme) a I'aide des touches < / > puis régler chaque parametre.

9.E1 Ecran de veille du mode rotation continue 9.E5 Ecran de veille du mode MO*

9.E.2 Réglage de la vitesse de rotation 9.E.6 Réglage de I'angle sens horaire pour MO*
9.E3 Réglage du couple d'auto-reverse 9.E7 Réglage de I'angle sens anti-horaire pour MO*
9.E4 Réglage du sens de rotation

1 - Utiliser les touches < / > (- / +) pour choisir la mémoire a programmer
2 - Appuyer sur la touche S pour choisir le paramétre a définir
3 - Utiliser les touches < / > (- / +) pour ajuster la valeur du paramétre

M1 a M6 | Rotation continue | Vitesse de rotation

120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 tr/min

Sens de rotation Fw: Forward (rotation dans le sens horaire)

Rev: Reverse (rotation dans le sens anti-horaire)

Couple auto-reverse RT [0.5,0.8,1.0,1.5,2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm

Si I'effort sur la lime est supérieur a 70% de RT : alarme sonore discontinue.

Lorsque le couple atteint RT : alarme sonore continue, activation de I'auto-reverse (demi-tour en sens
inverse) pour désengager la lime. Dés que le couple redevient inférieur a RT, I'appareil redémarre
automatiquement dans le sens de rotation initial.

15
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MO* (option) | Mode
réciprocité”

Sens horaire : 0°,30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°
Sens anti-horaire : 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°

* Le mode réciprocité MO n’est disponible que si précisé sur I'emballage
Les nouveaux parametres sont automatiquement sauvegardés a chaque modification.

Retour automatique a I'écran de veille a 'issue d’une période d’inactivité (durée a paramétrer, valeur usine : 5

secondes).

@ e Définir les parameétres en respectant les recommandations du fabricant de la lime utilisée.
e | afonction d’auto-reverse permet de protéger efficacement la lime de la fracture dans le canal.
e En cas de déclenchement trop fréquent de la fonction d’auto-reverse, récapituler, irriguer et
lubrifier le canal radiculaire ou augmenter la valeur du couple de déclenchement de I'auto-reverse
dans les limites indiquées par le fabricant de lime.

9. 4. Parametres additionnels (Fig. 9.G)

1 - Lappareil étant éteint, appuyer simultanément sur le bouton de mise en marche 9.A.2 et la touche S.
2 - Utiliser la touche S pour sélectionner le paramétre a définir.

3 - Utiliser les touches </ > (- / +) pour définir la valeur du parametre.

4 - Appuyer sur le bouton principal 9.A.2 pour sortir de ce mode et revenir a I'écran de veille.

Volume sonore (BEEP VOLUME) SET TIME
9.G.1 | Volume sonore faible (Low), moyen (mid) ou fort 9.G.4 | Durée d'inactivité a I'issue de laquelle I'écran de veille
(high). Valeur usine : moyen (Mid). réapparait : 1-15s. Valeur usine : 10s.

Extinction automatique (AUTO PW.R) Calibration (Calibration)

Durée d'inactivité au bout de laquelle I'appareil Calibration automatique de la vitesse et du couple. Voir le
s'éteint automatiquement : 3, 5, 10 ou 15 min. paragraphe suivant.

Valeur usine : 10 min.

9.G.2 9.G.5

Orientation de I’écran (Hand)
9.G.3 | Droit (RIGHT) ou gauche (LEFT).
Valeur usine : droit (RIGHT).

Lorsque Dual Move est combiné au localisateur d’apex Dual Pex, des fonctions avancées sont proposées (voir

chapitres 10 a 13).

9. 5. Calibration (Fig. 9.H)
Installer le contre-angle sur la piece a main de Dual Move. Ne pas insérer de lime endodontique.

Entrer dans I'interface de calibration (cf. chapitre 9.4)
9.H.1 | et sélectionner 'ON’. Appuyer sur le bouton principal | 9.H.2
9.A.2 pour démarrer la fonction de calibration.

Les barres indiquent la progression de I'opération. 2 bips
sont émis lorsque le processus est terminé.

9. 6. Codes d’erreur

La batterie est vide, I'appareil va s'éteindre
9.1.1 automatiquement. Mettre I'appareil en charge 9.1.3
immédiatement.

Durée d'utilisation trop importante, risque de surchauffe.
Eteindre I'appareil quelques instants.

9.1.2 Moteur en surcharge. Réduire la pression appliquée.

* Respecter les préconisations du fabricant de lime pour activer les fonctions et définir les
parametres.
e |a calibration est vivement recommandée aprés 10-20 cycles d’autoclave du contre-angle et

apres son remplacement.
* La calibration doit étre effectuée avec un minimum de niveau batterie de 50%.
* Ne pas appliquer de pression sur le contre-angle durant la calibration.
e Siun code erreur apparait a I'écran a I'issue de la calibration, contacter le service apres-vente.

M OV combing a DGX (localisateur d’apex)

Se référer au manuel utilisateur de Dual Pex pour une mise en service correcte avant connexion a Dual Move.

10. Connexion de Dual Pex a Dual Move (Fig. 10)

1 - S’assurer que Dual Move est en mode veille.

2 - \érifier que le manchon en silicone recouvre toute la surface métallique du contre-angle.

3 - Ouvrir le capuchon en caoutchouc pour connecter le cable de transfert de données a Dual Move.

4 - Allumer Dual Pex et connecter I'autre extrémité du céble de transfert de données a Dual Pex. CONNECTED !
s’affiche sur I’écran de Dual Move lorsque la connexion est correctement effectuée.

11. Test de la connexion (Fig. 11)

Fig. 11.A

Installer une lime sur le contre-angle et créer un court-circuit entre le clip levre et la lime.
II' se peut que la lime se mette en rotation si la fonction « Auto start / stop » est activée (cf. 13, fig 13.C).

Fig. 11.8

Presser sur le bouton principal 9.A.2. L'apparition d’une barre blanche sur I'écran de Dual Move sur la totalité de I'échelle
désignant le canal indique que le systéme fonctionne correctement et qu'il est prét a étre utilisé. Accrocher le clip levre & la levre
inférieure du patient et démarrer le traitement.

12. Ecran de Dual Move durant le traitement (Fig. 12)

Fig. 12

La barre blanche sur I'écran de Dual Move indique la progression de la lime a I'intérieur du canal.
La fréguence du bip sonore augmente lorsque la lime s’approche de I'apex.

13. Fonctions en mode « Combiné » (Fig. 13)
Les fonctions avancées suivantes ne sont exploitables que lorsque Dual Move est connecté a Dual Pex.

1 - Utiliser les touches < / > pour sélectionner le programme souhaité (mémoires M1 a M6).

2 - Appuyer sur la touche S pendant plus d’'une seconde pour accéder a l'interface de paramétrage des fonctions
avancees.

3 - Utiliser les touches < / > pour activer (ON) ou désactiver (OFF) chacune des fonctions avancées. Si le mode
“CONNECT FUNCTION” est désactivé (OFF), aucune des fonctions avancées ne sera active méme si elles sont
activées de maniére individuelle (ON). Le code de la fonction suivante a paramétrer (APA, ASS, ASD) est affiché en
bas de I'écran, a c6té du symbole indiquant le niveau de batterie.

4 - Appuyer sur la touche S pour passer au paramétrage de la fonction suivante.

5 - Utiliser a nouveau les touches < / > pour activer (ON) ou désactiver (OFF) la fonction puis S pour passer a la fonction
suivante.

Retour automatique a I'écran de veille a l'issue d’une période d’inactivité (durée paramétrable, valeur usine fixée a 5s).
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Fonctions de connexion (CONNECT Function)
Lorsque Dual Move et Dual Pex sont connectés,

Démarrage et arrét automatiques (AUTO Stt Stp — ASS)
Des I'entrée de la lime dans le canal, le moteur démarre

amont du point de référence.

(*). Redémarrage automatique des que la lime revient en

134 sélectionner « ON » pour avoir la possibilité d’utiliser les 13C automatiquement et s'arréte automatiquement dés que la
fonctions avancées, en fonction de leur statut respectif. lime ressort du canal.
Auto-reverse apical (APICAL Reverse - APA) Décélération apicale (Apical Slow Down - ASD)

13B Auto-reverse lorsque la lime atteint le point de référence 130 Décélération automatique des le franchissement du point de

référence (*).

Statut par défaut des fonctions avancées, sortie usine, pour chacune des mémoires M1 a M6:

Fonction M1, M2, M3 M4, M5, M6
Auto-reverse apical (APR) Activée (ON) Désactivée (OFF)
Démarrage et arrét automatiques (ASS) Activée (ON) Activée (ON)
Décélération apicale (ASD) Désactivée (OFF) Activée (ON)

(*) La position du point de référence (RP) est définie via l'interface de Dual Pex et transmise automatiquement a Dual
Move qui I'affiche sur son écran sous la forme d’un curseur. Lorsque la lime atteint le point de référence, les fonctions
Décélération apicale (ASD) et Auto-reverse apical (APR) de Dual Move sont exécutées en fonction de leur statut respectif

(ON / OFF).

Fig. 13.F
I'interface de Dual Pex

Point de référence (RP) défini via

Fig. 13.G

Nouvelle position de RP

Fig. 13.H | RP est atteint

A\ -

N’utiliser que le cable de transfert de données fourni pour éviter la détérioration des appareils.
Manipuler les appareils avec précaution.

* Ne pas jeter ou secouer les appareils, éviter les chocs. Ne pas les immerger dans des liquides.

OF

S’assurer d’une connexion correcte entre les deux appareils.
Pour garantir une transmission des données correcte et stable durant le traitement, vérifier I'interconnexion
en appliquant de Iégeres pressions et tractions au niveau des connecteurs.

e Noter que la détermination de la position de la lime peut étre impossible dans le cas de canaux non
ouverts, voire erronée dans le cas de morphologie anormale ou non courante du canal. Un cliché
radiologique peut étre requis pour confirmer les indications données.

e Sj la position affichée a I'écran de Dual Move ne varie pas lorsque la lime se déplace dans le canal,
stopper les appareils et contacter le service apres-vente.

14. Maintenance
14. 1.Préambule

Porter des gants et suivre scrupuleusement les instructions de ce manuel lors des opérations de
maintenance pour éviter toute contamination croisée.

e Se référer aux directives nationales, normes et exigences de nettoyage, désinfection et stérilisation.

®.

Lappareil et ses accessoires sont fournis non désinfectés et non stériles. Merci de suivre les
étapes nécessaires avant la premiere utilisation.
Les protocoles de nettoyage et de désinfection a appliquer sont spécifiques a chaque composant.

Respecter la procédure adaptée a chaque composant lors de la maintenance quotidienne.

14. 2.Procédure

A

Les étapes 1 a 6 de la procédure ci-dessous doivent étre suivies avant et a I'issue de chaque
traitement canalaire.

puis essuyer les composants
soigneusement.

Opération Composant concerné Procédure Précautions
Tous Eliminer tous les débris & I'eau Retirer la lime et déconnecter le contre-
courante (a I'exception des composants | angle avant nettoyage.
1 | Nettoyage électroniques et électriques) Ne pas utiliser d'appareil a ultra-sons

pour nettoyer le contre-angle.

2 | Désinfection

Piece a main (1.B)
Support de la piece a main
(1.0)

Cable de transfert de
données (1.D)

Adaptateur secteur (1E)

Essuyer les composants avec de la
gaze imprégnée d’Ethanol (Ethanol
70 2 80% vol.). S'assurer que les
composants sont séchés avant de
passer a |'étape suivante.

Dans le cas d'utilisation de laveurs-
désinfecteurs, employer uniquement
les appareils répondant a la norme EN
ISO 15883 et suivre les instructions du
fabricant.

3 | Lubrification

Contra-angle (1.A)

Fixer 'embout pulvérisateur au
vaporisateur d’huile (pratiquer un léger
vissage) et au contre-angle, effectuer
une pression continue de plus de 3
secondes jusqu’a ce que I'huile noire
ressorte de la téte du contre-angle.

Le contre angle doit étre lubrifié avant
autoclavage.

Utiliser des sprays qualifiés et suivre
leurs instructions d’utilisation.

Ne pas lubrifier la piece & main du
moteur.

Condition-
nement

Conditionner les composants dans des
poches de stérilisation.

Utiliser des poches de stérilisation
résistant a une température de 141°C
et conformes a la norme EN ISO 11607.

5 | Stérilisation

Contre-angle (1.A)
Manchon en silicone (1.G)

Appliquer un cycle de stérilisation
vapeur a 135°C durant 4 min
minimum, ou un cycle a 121°C pendant
35 minutes minimum.

Durée minimale de séchage apres
stérilisation : 10 minutes.

Utiliser des autoclaves approuvés selon
la norme EN 13060 ou EN 285.

La procédure de stérilisation doit
respecter la norme ISO 17665.
Attendre le refroidissement avant
manipulation.

6 | Stockage

Stocker les composants dans leur
emballage de stérilisation dans un
endroit sec et propre.

Inspecter les emballages avant
utilisation des composants : vérifier
I'intégrité du sachet, I'absence
d’humidité et la date limite d’utilisation.
En cas de doute, procéder a un
nouveau cycle de stérilisation.

e Ne pas utiliser de produits désinfectants autres que de I'Ethanol 70 to 80% vol.
e Limiter la quantité d’Ethanol utilisée afin d’éviter toute pénétration de produit dans I'appareil qui
pourrait détériorer ses composants internes.
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15. Données techniques

Dimensions - Masse

Boite : 200 x 175 x70 mm (L x | x H) - 700g

Contre-angle Compatible avec les instruments en rotation continue ou réciprocité, équipés d’un arbre de
transmission de 2,35 mm conforme au standard EN ISO 1797, Type 1

Alimentation Batterie Lithium ion 3,7V - 1600mAh

Chargeur AC 100-240V - 50/60Hz — 5,5VA

Couple d’arrét

0,5Ncm - 4Ncm

Vitesse de rotation

120 - 650 tr / min

Sécurité électrique

Classe Il — Type BF

Conditions d'utilisation

En intérieur uniqguement - 10°C / 40 °C — Humidité relative <80% non-condensée a 0°
Altitude < 2000 m

Conditions de stockage et de transport

-20 °C / +50 °C - Humidité relative 20% - 80%, non-condensée at > 40 °C
Pression atmosphérique 50 kPa - 106 kPa

16. Garantie

Lentretien et la réparation de I'appareil est a effectuer exclusivement par le service apres-vente de MICRO-MEGA ou
tout autre partenaire agréé.
Votre appareil est un dispositif médical de précision, fabriqué dans des conditions maximales de qualité et de contréle.
Pour assurer le suivi individualisé et la tragabilité due aux dispositifs médicaux, merci d’enregistrer la garantie en ligne
sur le site internet www.micro-mega.com dans les 10 jours suivant votre achat. Cet enregistrement conditionne la mise
en place de la procédure de suivi de votre appareil qui permettra a MICRO-MEGA de vous donner entiere satisfaction.
MICRO-MEGA garantit la batterie pour une période d’1 an, la piece a main et le contre-angle pour une période de 2
ans contre tout vice caché de production. Sont exclus de la garantie tous les défauts liés a une mauvaise utilisation,
une maintenance inappropriée, une détérioration accidentelle (chute, chocs etc.), une tentative d’intervention ou de
réparation par du personnel non agréé par MICRO-MEGA ou une tentative de modification.

17. Déclaration
Photos non-contractuelles. MICRO-MEGA se réserve le droit de modifier les caractéristiques de son produit sans préavis.
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Move

Diese Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch bitte grindlich lesen, insbesondere die VorsichtsmaBnahmen und
Warnhinweise.

1. Zubehérliste (Fig. 1)

1.A | Winkelstiick 1.B | Handstlick 1.C | Handstickhalterung 1.D | Dateniibertragungskabel

1.E | Ladegerat 1.F | Spriihkopf 1.G | Silikonmuffe

2. Symbole

/\ | Vorsicht s | Hersteller CE€ ,.,| CE-Kennzeichnung (T3]} Bedienungsanleitung

@ Produktinformation o Herstellungsdatum Gleichstrom Bei der angegebenen Temperatur

T 1 sterilisierbar

Seriennummer Klasse Il Entspricht der WEEE-Richtlinie Nur fir den Gebrauch in

[su] = S & Innenbereichen bestimmt
Katalog- — | Typ BF & | Vor Nasse und Feuchtigkeit

Artikelnummer T schiitzen

3. Indikation

Utilisation en endodontie pour mise en rotation continue ou selon un mouvement réciproque des instruments de mise
en forme lors d’un traitement canalaire, avec contrdle du couple et de la vitesse. USAGE DENTAIRE UNIQUEMENT !

4. Kontraindikationen
Von der Benutzung des Geréts an Patienten mit Herzschrittmacher oder einem anderen elektronischen Implantat wird
dringend abgeraten. Das Gerat darf nicht fir die Behandlung von Kindern oder schwangeren Frauen benutzt werden.

5. Betriebs- und Lagerungsbedingungen

A

e Das Gerat in einer trockenen und sicheren Umgebung lagern und benutzen.
e Das Gerat keinen FlUssigkeiten oder direkten oder indirekten Warmequellen aussetzen.
e Um den Anforderungen der elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) gerecht zu werden und

Stérungen zu vermeiden, muss das Gerat bei der Benutzung von Leuchtstofflampen, Sendeanlagen,
Fernsteuergeraten oder mobilen HF-Kommunikationsgeraten ferngehalten werden.

e Das Gerat nicht bei hohen Umgebungstemperaturen aufladen, verwenden oder lagern.
e Wahrend der Behandlung missen Handschuhe getragen und ein Kofferdam aus Gummi verwendet

werden.

e Die Benutzung des Gerats bei Auftreten einer Funktionsstérung umgehend einstellen und den

Kundendienst kontaktieren.

e Jeder unzulassige Versuch, das Gerat zu 6ffnen oder zu reparieren, flihrt zum Erléschen der Garantie.

6. Aufladene

Fig. 6.A

Die Anzahl der Balken zeigt den Akkuladestand an. Das Gerét aufladen, wenn nur ein Balken angezeigt wird.

Fig. 6.8

Das Netzteil, wie in der Abbildung gezeigt, an das Handsttick anschlieBen.

[ Fig.6.C

| Wahrend des Ladevorgangs erscheint das Symbol # auf dem Display.

e Von Warmequellen und entzindlichen Stoffen fernhalten.

e Das Gerat nur aufladen, wenn der Akkuladestand gering oder gleich null ist. Die Anzahl der Lade-/
Entladezyklen kann Auswirkungen auf die Lebensdauer des Akkus haben.

e Nur das empfohlene Ladegerat und den empfohlenen Akku verwenden, da das Gerat sonst beschadigt
werden konnte.

e Das Gerat wahrend des Ladevorgangs nicht benutzen.

7. Montage des Winkelstiicks

Fig. 7.A

Vor der Montage des Winkelstiicks sicherstellen, dass der Motor ausgeschaltet ist.
Das Winkelstiick ordnungsgemaB am Handstiick befestigen. Nur das mitgelieferte Winkelstlick benutzen.

Fig. 7.B

Das Winkelstiick kann um 340 ° gedreht werden, ohne dass es dafiir entfernt werden muss. Dies erleichtert das Ablesen des
Displays wéhrend der Behandlung.

Die Silikonmuffe Uiber das Winkelstiick schieben. Nach der Benutzung langsam an der Silikonmuffe ziehen, um sie zu entfernen.

A

Den korrekten Anschluss des Winkelstticks durch vorsichtiges Ziehen Uberprifen, um eine unerwartete
Umkehrung der Rotationsrichtung (Auto-Reverse) wahrend der Benutzung zu vermeiden.

8. Einsetzen der endodontischen Feile

Fig. 8.A

Einsetzen der Feile: Die Feile in das Winkelstiick einflihren, leicht drehen und priifen, dass sie ordnungsgeméas eingesetzt wurde.

Entnahme der Feile: Den Druckknopf betétigen und an der Feile ziehen.

e Vor dem Einsetzen der Feile sicherstellen, dass der Motor ausgeschaltet ist.
e \or dem Einsetzen der Feile deren Zustand prifen. Keine beschadigten Feilen verwenden.
e Den korrekten Sitz der Feile durch leichtes Ziehen Uberpriifen.

¢ Die Feile vorsichtig einsetzen und entnehmen, um Verletzungen zu vermeiden.
¢ Die Entnahme der Feile ohne Betatigung des Druckknopfes kann das Spannfutter beschadigen.

9. Funktionsweise von Dual Move
9. 1. Benutzeroberfliche (Fig.9.A,9.B, 9.C)

9.A.1 | Winkelstlick 9.A4 |</-Auswahltaste (Programm / Parameter)
9.A.2 | Einschalttaste und Start-/Stopptaste fir die Rotation 9.A5 |>/+ Auswahltaste (Programm / Parameter)
9.A.3 | Auswahlknopf 9.A.6 | Benutzerdisplay
9.B | Standby-Display 9.C | Displayanzeige des Drehmoments
9.B.1 | Akkuladestand 9.C.1 | Drehmomentskalierung in N.cm
Programmnummer Cursor, der das eingestellte Drehmoment fir die Auslsung der
9.B.2 9.C.2 ) .
Auto-Reverse-Funktion anzeigt
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9.B

Standby-Display 9.C | Displayanzeige des Drehmoments

9.B.3

Rotationsge-schwindigkeit 9.C.3 | Aktuell auf die Feile angewandtes Drehmoment

9.B.4

Rotationsrichtung

9.B.5

Wert des Drehmoments, der die Auto-

Reverse-Funktion auslost

9. 2.

Schritte fiir die Inbetriebnahme

1. Ein-/Ausschalten mit der Taste @ (9.A.2)

Einschalten: Druck auf die Taste 9.A.2 (@), das Standby-Display wird angezeigt.

Automatische Abschaltung nach einer bestimmten Zeit der Nichtbenutzung (einstellbar).
Absichtliche Abschaltung: gleichzeitige Betatigung der Tasten 9.A.2 (@) und 9.A.4 (&).

2. Auswabhl der gespeicherten Programme mithilfe der Tasten < / > (Fig. 9.D)

7 verfUgbare Programme. MO: reziproker Bewegungsmodus. M1 ... M6: kontinuierliche Rotation.

* Der reziproke Bewegungsmodus MO steht nur zur Verfligung, wenn dies auf der Verpackung angegeben ist.

¢ Niemals reziprok arbeitende Feilen in kontinuierlicher Rotation verwenden.
¢ Niemals den reziproken Bewegungsmodus mit Feilen verwenden, die fur die kontinuierliche
Rotation bestimmt sind.

3. Aktivierung des Motors:
Druck auf 9.A.2. Das Display des momentanen Drehmoments wird angezeigt.

4. Stoppen der Rotationshewegung:
Druck auf die Haupttaste 9.A.2. Das Standby-Display wird angezeigt.

c e Vor der Verwendung im Mund den korrekten Betrieb des Gerats priifen.

¢ Die Feile rechtzeitig austauschen, um einem Instrumentenbruch im Wurzelkanal vorzubeugen. Ein
Instrumentenbruch kann durch zyklische Ermidung und Verdrehung des Instruments auftreten.

e Den Motor niemals UbermaBig belasten, damit die Feile in den Wurzelkanal eindringt, die Feile
kénnte sonst brechen.

e Wahrend der Rotation des Motors nicht auf den Druckknopf des Winkelstiicks drlicken. Das
unbeabsichtigte Herausfallen der Feile konnte den Patienten verletzen.

e FElektromagentische Felder in der Umgebung kdnnen den Betrieb des Gerats stéren und seine
Funktionsweise beeintrachtigen. Permanent prifen, dass das Display keine Stérung anzeigt.

setzen.

@ e Bei einer Funktionsstérung das Gerat anhalten und den Kundendienst tiber den Fehler in Kenntnis

9. 3.

e Mit zunehmender Geschwindigkeit steigt auch das Risiko eines Instrumentenbruchs. Die
Empfehlungen des Feilenherstellers bezlglich der Geschwindigkeit beachten und vor der
Verwendung die korrekte Motoreinstellung Uberprifen.

* AusschlieBlich Feilen aus Nickel-Titan oder Edelstahl verwenden.

e Vor jeder Benutzung und insbesondere bei der Verwendung mit dem Apex-Lokalisator Dual Pex
die Silikonmuffe auf das Winkelstlick schieben.

* Nach der Benutzung nicht vergessen, die Feile aus dem Winkelstlick zu nehmen.

Aligemeine Einstellungen: Geschwindigkeit, Drehmoment zur Auslésung der Auto-Reverse-Funktion,

Rotationsrichtung, Winkel fiir MO*(Fig. 9.E)
Das Programm anhand der Tasten < / > auswahlen und jeden Parameter einstellen.

9.E1 Standby-Display im kontinuierlichen Rotationsmodus | 9.E.5 Standby-Display im Modus M0*
9.E.2 Einstellung der Rotationsgeschwindigkeit 9.E.6 Einstellung des Winkels im Uhrzeigersinn fir MO*
9.E3 Einstellung des Drehmoments, bei dem die Auto- 9.E7 Einstellung des Winkels gegen den Uhrzeigersinn
Reverse-Funktion ausgeldst wird fur MO*
9.E4 Einstellung der Rotationsrichtung
1 - Mit den Tasten < / > (- / +) das zu parametrierende Programm auswahlen.
2 - Mit der Taste S den einzustellenden Parameter auswahlen.
3 - Mit den Tasten </ > (- / +) den Wert des Parameters einstellen.
M1 bis Kontinuierliche Rotationsgeschwindigkeit 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550,
M6 Rotation 600, 650 U/min
Rotationsrichtung Fw: Forward (Rotation im Uhrzeigersinn)
Rev: Reverse (Rotation gegen den Uhrzeigersinn)
Drehmoment Auto-Reverse-Funktion RT | 0.5, 0.8, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm
Wenn die Belastung der Feile 70 % RT (ibersteigt: unterbrochenes akustisches Alarmsignal.
Wenn das Drehmoment RT erreicht: kontinuierliches akustisches Alarmsignal, Aktivierung der
Auto-Reverse-Funktion (halbe Drehung in die entgegengesetzte Richtung), um die Feile zu
befreien. Sobald das Drehmoment wieder unter RT liegt, startet das Gerat automatisch neu mit
der urspriinglichen Bewegungsrichtung.
MO* (op- | Reziproker Im Uhrzeigersinn:0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
tional) Bewegungsmodus* | Gegen den Uhrzeigersinn: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

* Der reziproke Bewegungsmodus MO steht nur zur Verflgung, wenn dies auf der Verpackung angegeben ist.

Bei jeder Veranderung werden die neuen Parameter automatisch gespeichert.

Automatische Ruckkehr zum Standby-Display nach einer langeren Nichtbenutzung (Dauer der Nichtbenutzung

einstellbar,

D:

Standardwert ab Werk: 5 Sekunden).

Die Parameter unter Beachtung der Empfehlungen des Herstellers der benutzten Feile einstellen.
Die Auto-Reverse-Funktion schitzt wirksam vor einem Instrumentenbruch im Wurzelkanal.

Im Fall einer zu haufigen Auslésung der Auto-Reverse-Funktion den Wurzelkanal erneut sondieren,
spulen und 6len oder den Wert des Drehmoments, bei dem die Auto-Reverse-Funktion ausgeldst
wird, in dem vom Feilenhersteller gesetzten Rahmen erhéhen.

9. 4. Zusitzliche Parameter (Fig. 9.G)
1 - Bei ausgeschaltetem Gerat gleichzeitig auf die Einschalttaste 9.A.2 und die Taste S drlicken.

2 - Anhand
3 - Mit den
4 - Auf die

der Taste S den einzustellenden Parameter auswahlen.
Tasten </ > (- / +) den Wert des Parameters einstellen.
Haupttaste 9.A.2 drlicken, um den Modus zu verlassen und zum Standby-Display zurlickzukehren.

Lautstérke des akustischen Signals (BEEP
VOLUME)

9.G.1 | Lautstarke des akustischen Signals: leise (low), mittel | 9.G.4
(mid) oder laut (high). Standardeinstellung ab Werk:
mittel (mid).

Zeitlimit bei Inaktivitat (SET TIME)

Dauer der Nichtbenutzung, nach der das Display in den
Standby-Modus wechselt: 1-15 Sek. Standardeinstellung
ab Werk: 10 Sek.

9.G.2

Automatische Abschaltung (AUTO P.W.R)
Dauer der Nichtbenutzung, nach der sich das Gerat
automatisch ausschaltet: 3, 5, 10 oder 15 Min.
Standardeinstellung ab Werk: 10 Min.

Kalibrierung (Calibration)
Automatische Kalibrierung der Geschwindigkeit und des

9.6.5 | prehmoments. Siehe den folgenden Abschnitt.
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Ausrichtung des Displays (Hand)
Rechts (RIGHT) oder links (LEFT).
Standardeinstellung ab Werk: rechts (RIGHT).

Bei der Kombination von Dual Move mit dem Apex-Lokalisator Dual Pex werden erweiterte Funktionen angeboten
(siehe Kapitel 10 bis 13).

9. 5. Kalibrierung (Fig. 9.H)
Das Winkelstlick auf das Handstlck von Dual Move montieren. Keine endodontische Feile einsetzen.

9.G.3

Die Kalibrieroberflache 6ffnen (siehe Kapitel 9.4) und Zu lange Benutzungsdauer, Uberhitzungsgefahr. Das
9.H.1 | ,ON“ auswahlen. Auf die Haupttaste 9.A.2 driicken, | 9.H.2 | Gerét flir kurze Zeit ausschalten.

um die Kalibrierungsfunktion zu starten.

9. 6. Fehlercodes

Der Akku ist leer, das Gerat wird sich automatisch Durée d'utilisation trop importante, risque de surchauffe.
9.1 " 9..3 . ) ) )

abschalten. Das Gerat umgehend aufladen. Eteindre I'appareil quelques instants.
9.1.2 Motor (iberlastet. Den ausgeiibten Druck verringern.

Bei der Aktivierung der Funktionen und deren Einstellung die Empfehlungen des Feilenherstellers

beachten.

e Nach 10 bis 20 Sterilisationszyklen des Winkelstlicks im Autoklaven und nach seinem Austausch
wird dringend eine Kalibrierung empfohlen.

¢ Die Kalibrierung muss bei einem Akkuladestand von mindestens 50 % durchgefuhrt werden.

e Wahrend der Kalibrierung keinen Druck auf das Winkelsttick austiben.

e Falls nach der Kalibrierung ein Fehlercode auf dem Display angezeigt wird, den Kundendienst

kontaktieren.

M OV in kombination mit DGX (apex-lokalisator)

Fur die ordnungsgeméBe Inbetriebnahme von Dual Pex vor der Verbindung mit Dual Move die Bedienungsanleitung
von Dual Pex lesen.

10. Anschluss von Dual Pex an Dual Move (Fig. 10)

1 - Sicherstellen, dass Dual Move im Standby-Modus ist.

2 - Prifen, dass die Silikonmuffe die gesamte Metalloberflache des Winkelstlicks bedeckt.

3 - Den Gummiverschluss 6ffnen, um das Datentbertragungskabel an Dual Move anzuschlieBen.

4 - Dual Pex einschalten und das andere Ende des Datenlbertragungskabels an Dual Pex anschlieBen. Bei einer
korrekten Verbindung der beiden Gerate wird CONNECTED! auf dem Display von Dual Move angezeigt.

11. Verbindungstest (Fig. 11)
Fig. 11.A

Eine Feile in das Winkelstlick einsetzen und einen Kurzschluss zwischen dem Lippenclip und der Feile verursachen.

Es kann sein, dass die Feile sich zu drehen beginnt, falls die Funktion ,Auto start / stop“ aktiviert ist (siehe 13, Fig. 13.C).
Auf die Haupttaste 9.A.2 driicken. Auf dem Display von Dual Move erscheint ein weiBer Balken auf der gesamten Skala, die
den Wurzelkanal darstellt. Dies bedeutet, dass das System korrekt funktioniert und betriebsbereit ist. Den Lippenclip an der
Unterlippe des Patienten befestigen und mit der Behandlung beginnen.

Fig. 11.B

12. Display von Dual Move wahrend der Behandlung (Fig. 12)

Fig.12 | Der weiBe Balken auf dem Display von Dual Move zeigt den Fortschritt der Feile im Wurzelkanal an.

Die Frequenz des akustischen Signaltons erhoht sich, wenn die Feile sich dem Apex néhert.

13. Funktionen im ,kombinierten” Modus (Fig. 13)
Die folgenden erweiterten Funktionen kénnen nur benutzt werden, wenn Dual Move an Dual Pex angeschlossen ist.

1 - Mit den Tasten < / > das gewUnschte Programm auswahlen (Programme M1 bis M6).

2 - L&nger als eine Sekunde auf die Taste S driicken, um die Programmieroberflache der erweiterten Funktionen zu
offnen.

3 - Mit den Tasten < / > jede erweiterte Funktion aktivieren (ON) oder deaktivieren (OFF). Falls der Modus ,CONNECT
FUNCTION” deaktiviert ist (OFF) ist keine der erweiterten Funktionen aktiv, auch wenn sie einzeln aktiviert wurden
(ON). Der Code der néachsten zu parametrierenden Funktion (APA, ASS, ASD) wird unten im Display neben dem
Symbol der Akkuladestandsanzeige angezeigt.

4 - Auf die Taste S driicken, um die ndchste Funktion zu parametrieren.

5 - Erneut die Tasten < / > benutzen, um die Funktion zu aktivieren (ON) oder zu deaktivieren (OFF), dann mit S zur
nachsten Funktion Gbergehen.

Retour automatique a I'écran de veille a l'issue d’une période d’inactivité (durée paramétrable, valeur usine fixée a 5s).

Verbindungsfunktionen (CONNECT Function) Automatische Start- und Stoppfunktion (AUTO
Wenn Dual Move und Dual Pex verbunden sind, ,ON“ auswahlen, Stt Stp — ASS)

13.A um die erweiterten Funktionen je nach ihrem jeweiligen Status 13.C Bei Einflihrung der Feile in den Wurzelkanal startet
nutzen zu kdnnen. der Motor automatisch und er stoppt automatisch,

wenn die Feile den Wurzelkanal verldsst.

Apikale Auto-Reverse-Funktion (APIC AL Reverse - APA) Apikale Verlangsamung (Apical Slow Down -

138 Auto-Reverse, wenn die Feile den Bezugspunkt (*) erreicht. 130 ASD) )

: Automatischer Neustart, sobald die Feile sich wieder oberhalb ’ Automatische Verlangsamung bei Uberschreiten des

des Bezugspunkts befindet. Bezugspunkts (*).

Standardstatus der erweiterten Funktionen ab Werk flUr alle Programme M1 bis M6:

Funktion M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikale Auto-Reverse-Funktion (APR) Aktiviert (ON) Deaktiviert (OFF)
Automatische Start- und Stoppfunktion (ASS) | Aktiviert (ON) Aktiviert (ON)
Apikale Verlangsamung (ASD) Deaktiviert (OFF) Aktiviert (ON)

(*) Die Lage des Bezugspunkts (RP) wird Uber die Benutzeroberflache von Dual Pex bestimmt und automatisch an Dual
Move Ubertragen, der ihn in Form eines Cursors auf seinem Display anzeigt. Wenn die Feile den Bezugspunkt erreicht,
werden die Funktionen Apikale Verlangsamung (ASD) und Apikale Auto-Reverse-Funktion (APR) von Dual Move je nach
ihrem jeweiligen Status (ON / OFF) ausgefiihrt.

Uber die Benutzeroberfléche von Dual Fig. 13.G | Neue Position des RP Fig. 13.H | RP erreicht

Pex festgelegter Bezugspunkt (RP)

Fig. 13.F
¢ Nurdas mitgelieferte Datenubertragungskabel verwenden, um eine Beschadigung der Gerate zu vermeiden.
A e Die Gerate vorsichtig handhaben.
e Die Gerate nicht werfen, fallen lassen oder schitteln, StoBe vermeiden. Die Gerate nicht in FlUssigkeiten
tauchen.
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Die korrekte Verbindung der beiden Gerate sicherstellen.
Um wahrend der Behandlung eine korrekte und stabile Datentibertragung zwischen den beiden Geraten

zu gewadhrleisten, die Verbindung durch leichtes Driicken und Ziehen an den Anschlusssteckern prufen.
¢ Bitte beachten, dass die Bestimmung der Position der Feile bei ungedffneten Wurzelkanalen unmaglich
oder im Fall einer anormalen oder ungewohnlichen Wurzelkanalanatomie sogar fehlerhaft sein kann. Eine
Réntgenaufnahme kann erforderlich sein, um die Angaben zu bestatigen.
¢ Falls die auf dem Display von Dual Move angezeigte Position sich nicht verandert, obwohl sich die Feile
im Wurzelkanal bewegt, die Gerate ausschalten und den Kundendienst kontaktieren.

14. Pflege

14. 1.Einleitung

A.
@.

Bei der Pflege der Gerate Handschuhe tragen und die Anweisungen dieser Bedienungsanleitung
strengstens befolgen, um eine Kreuzkontamination auszuschlieBen.
Die nationalen Vorschriften, Normen und Anforderungen fUr die Reinigung, Desinfektion und

Sterilisation beachten.

Das Gerat und sein Zubehor werden nicht desinfiziert und nicht sterilisiert geliefert. Vor dem ersten
Gebrauch die notwendigen Schritte durchflhren.
Die anwendbaren Reinigungs- und Desinfektionsprotokolle sind fur jede Komponente spezifisch.
Bei der taglichen Pflege das fur jede Komponente geeignete Verfahren einhalten.

14. 2.Verfahren

A .

Die Schritte 1 bis 6 des Verfahrens unten mussen vor und nach jeder Wurzelkanalbehandlung

die Komponenten dann sorgfaltig
abtrocknen.

durchgefihrt werden.
Vorgang Betroffene Komponente | Verfahren VorsichtsmaBnahmen
Alle Sémtlichen Debris unter flieBendem Vor der Reinigung die Feile entfernen
Wasser abspulen (auBer elektronische | und das Winkelstiick abnehmen.
1 | Reinigung und elektrische Komponenten), Das Winkelstiick nicht durch Ultraschall

reinigen.

Handstlick (1.B)
Handsttickhalterung (1.C)
Datenlibertragungskabel

2 | Desinfektion | (1 p

Netzteil (1E)

Die Komponenten mithilfe von mit
Athanol (70 bis 80 Vol%) getrénkter
Gaze abwischen. Vor dem néchsten
Schritt sicherstellen, dass die
Komponenten trocken sind.

Wird ein Reinigungs- und
Desinfektionsgerét verwendet, nur
Gerdte benutzen, die der Norm EN
ISO 15883 entsprechen, und den
Anweisungen des Herstellers folgen.

4 | Verpackung

Vorgang Betroffene Komponente | Verfahren VorsichtsmaBnahmen
Die Komponenten in Sterilisationsheutel | Fiir Temperaturen von 141 °C
verpacken. geeignete und der Norm EN ISO 11607

entsprechende Sterilisationsbeutel
verwenden.

5 | Sterilisation

Winkelstlick (1.A)
Silikonmuffe (1.G)

Einen mindestens 4-minitigen
Dampfsterilisationszyklus bei 135 °C
oder einen mindestens 35-minitigen
ZyKlus bei 121 °C anwenden.
Mindesttrocknungsdauer nach der
Sterilisation: 10 Minuten.

Autoklaven verwenden, die die
Anforderungen der Norm EN

13060 oder EN 285 erflillen.Das
Sterilisationsverfahren muss den
Anforderungen der Norm ISO 17665
entsprechen.Die Komponenten vor der
Handhabung abkuihlen lassen.

6 |Lagerung

Die Komponenten in ihrer
Sterilisationsverpackung an einem
trockenen und sauberen Ort
aufbewahren.

Vor der Benutzung der Komponenten
priifen, dass die Verpackungen
unversehrt und nicht feucht sind und
ihr Verfallsdatum nicht tiberschritten
wurde. Bestehen Zweifel, die
Komponenten erneut sterilisieren.

* Keine anderer] Desinfektionsmittel als Athanol mit 70 bis 80 Vol% benutzen.
¢ Die benutzte Athanolmenge in Grenzen halten, um ein Eindringen des Produkts in das Gerat zu
verhindern, da dies die inneren Komponenten beschadigen kénnte.

15. Technische Daten

Abmessungen - Masse

Verpackung: 200 x 1775 x 70 mm (L x Bx H) — 700 g

Winkelstlick Mit Instrumenten in kontinuierlicher Rotation oder reziproker Bewegung kompatibel, mit 2,35mm -
Schaft gemaB der Norm EN ISO 1797, Typ 1.

Spannungsversorgung Lithium-lonen-Akku 3,7 V — 1600 mAh

Ladegerat AC 100-240V — 50/60 Hz — 5,5 VA

Haltemoment 0,5 Ncm - 4 Nem

Rotationsgeschwindigkeit 120 - 650 U/min

Elektrische Sicherheit Klasse Il — Typ BF

Benutzungsbedingungen Nur im Innenbereich - 10 °C / 40 °C — relative Luftfeuchtigkeit < 80 % nicht kondensiert bei 0 °C

Hohe < 2000 m

Lagerungs- und Transportbedingungen

- 20 °C/ + 50 °C — relative Luftfeuchtigkeit 20 % - 80 % nicht kondensiert bei > 40 °C
Luftdruck 50 kPa - 106 kPa

16. Garantie

3 | Olenung

Winkelstick (1.A)

Den Ol-Ansatz an der Olflasche (durch
leichtes Festschrauben) und am
Winkelstlick befestigen, langer als
drei Sekunden durchgehend spriihen,
bis das schwarze O am Kopf des
Winkelstlicks austritt.

Das Winkelstiick muss vor der
Sterilisation im Autoklaven gedlt
werden.

Spezielle Sprays zum Olen von
Winkelstiicken verwenden und ihre
Benutzungshinweise beachten.

Das Handstiick des Motors nicht dlen.

Die Wartung und Reparatur des Gerats durfen ausschlieBlich durch den Kundendienst von MICRO-MEGA oder einen
anderen zugelassenen Partner durchgefuhrt werden.

Ihr Gerat ist ein medizinisches Prézisionsgerat, das unter strengsten Qualitats- und Kontrollbedingungen hergestellt
wurde.

Fur eine fir medizinische Geréte angebrachte individuelle Betreuung und Rickverfolgbarkeit registrieren Sie |hr Gerat
und seine Garantie bitte innerhalb von 10 Tagen nach dem Kauf online auf der Webseite www.micro-mega.com.
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Durch diese Registrierung sichern Sie sich Kundendienstleistungen und die korrekte Verwaltung lhrer Garantie und
ermdglichen es MICRO-MEGA, |hre Serviceanspriiche zu lhrer vollen Zufriedenheit zu erflllen.

MICRO-MEGA gewahrt flr versteckte Fabrikationsfehler eine Garantie von einem Jahr auf den Akku und eine
Garantie von zwei Jahren auf Hand- und Winkelstlck. Von der Garantie ausgenommen sind Fehler, die auf eine nicht
ordnungsgemaBe Benutzung, eine unangebrachte Pflege, eine unbeabsichtigte Beschadigung (durch Fallenlassen,
StdBe usw.), Eingriffs- oder Reparaturversuche durch Personen, die nicht von MICRO-MEGA zugelassen sind, oder
versuchte Anderungen am Gerat zurlickzufiihren sind.

17. Erklarung

Unverbindliche Fotos. MICRO-MEGA behalt sich das Recht vor, die Merkmale seines Produkts ohne Vorankindigung zu

andern.
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M O\/( } puede reducir la vida Util de la bateria.
e Use unicamente el adaptador y la bateria indicados. Otros modelos podrian dahar el aparato.

Lea este manual atentamente antes del uso, especialmente las advertencias. ¢ No utilice el aparato mientras se carga.

7. Acoplamiento del contraangulo

1. Lista de accesorios (Fig. 1)
1A | Conradnaul TREET 1.0 | Base do lavieza d 1D | Cabie do Tansh 46 dat Fia. 7.A Asegurese de que el motor estd parado antes de acoplar el contradngulo.
: ontraangulo : |ezal e mano. . ase dea .pl|eza e mano | %. aple de transterencia de datos 9- 18 1 conecte el contradngulo a la pisza de mano correctamente. Use tinicamente el contradngulo original.
1.E_| Cargador 1.F_|Boquilla pulverizadora | 1.G | Funda de silicona Fig. 7.B | El contradngulo puede rotar a 340° sin necesidad de retirarlo, lo que permite ver la pantalla facilmente durante el tratamiento.
. Cologue la funda protectora de silicona al contradngulo. Para retirarla después del uso, tire de ella hacia fuera lentamente.
2. Simbolos
/N | Precaucion ad | Fabricante CE€ ., Marcado CE [13] | Consultar instrucciones de uso
(D | Informacion sobre el | o] | Fecha de fabricacién | ——— | Corriente continua = | Puede esterilizarse en un » Tire suavemente del contraangulo para asegurarse de que la conexion es correcta, a fin de evitar una
producto autoclave hasta 135°C inversion del motor imprevista durante el uso.
['sN i NUmero de serie (O] { Equipo de clase Il JZ | Cumple la directiva RAEE {"} | Solo para uso en interior
Ntmero de catalogo Parte aplicada tipo BF | 4 | Proteger contra la lluvia 8. Insercion de lalima
. . Fia. 8.A Para colocar la lima: introduzcala y girela, asegurese de que esta correctamente insertada.
3. Indicacion de uso 8-SR 1 para retirar Ia lima: extréigala mientras pulsa el boton.
Uso en endodoncias durante el tratamiento del conducto radicular para el manejo de instrumentos de modelacion en
movimiento continuo de rotacion y oscilacion, con control del par y la velocidad. (SOLO PARA USO DENTAL! o Aseglirese de que el motor estd parado antes de colocar la lima.
L . & ¢ Inspeccione la lima antes de insertarla. No use la lima si la cabeza esta dahada.
4, Contraindicaciones e Tire de la lima suavemente para asegurarse de que esta firmemente conectada.
Recomendamos no utilizar este aparato en pacientes con marcapasos u otros aparatos eléctronicos implantados. No
debe utilizarse en tratamientos con ninos ni embarazadas. * Insertey retire la lima con cuidado para evitar lesionarse los dedos.
L. . e Siretira la lima sin pulsar el botdn, el eje podrfa dafiarse.
5. Condiciones de uso y almacenamiento
e Guarde y utilice el aparato en un entorno seco y seguro. 9. Control de Dual Move
Z f 5 * No exponga el aparato a liquidos y fuentes de calor directas e indirectas. 9. 1. 1 . .
) - o " o : . 1. Interfaz de usuario (Fig.9.A,9.B,9.C
e Para cumplir los requisitos de compatibilidad electromagnética (EMC) y evitar interferencias, mantenga el (Fig ,9.8,9.0)
aparato alejado de lamparas fluorescentes, radiotransmisores, controles remotos y equipos de 9.A.1 | Contradngulo 9.A.4 | Tecla </ - para seleccionar una memoria u otros parametros
e comunicacion por RF portatiles durante su uso. 9A2 Interruptor principal (encendido, arranque / parada 9A5 Tecla < / + para seleccionar una memoria u otros pardmetros
* No cargue, utilice ni almacene el aparato a temperaturas elevadas. 7 | del motor) o
¢ Es obligatorio el uso de guantes y dique de goma durante el tratamiento. 9.A.3 | Tecla para seleccion 9.A.6 | Pantalla del usuario
e Si se produce algun fallo de funcionamiento durante el tratamiento, apague el aparato y pongase en
contacto con el servicio posventa. 9.B | Pantalla de espera 9.C | Interfaz de visualizacion del par
e No abra ni intente reparar el aparato usted mismo o invalidara la garantfa. 9.B.1 | Nivel de bateria 9.C.1 | Escala de par (N.cm)
9.B.2 | Niimero de memoria 9.C.2 | Cursor del valor de par inverso
6. Carga 9.B.3 | Velocidad de funcionamiento 9.C.3 | Visualizacidn del par en tiempo real
Fig.6.A | El nimero de celdas indica el nivel de carga de la bateria. Cuando solo se vea una celda, cargue el aparato. 9.B.4 | Direccién delrotacidn
Fig.6.B | Conecte el adaptador a la pieza de mano, tal como se ve en la ilustracion. 9.B.5 | Valor de par inverso

Fig.6.C | En la pantalla se ve el simbolo # durante la carga. 9. 2. Procedimiento de uso

1. Encender / apagar el aparato con @ boton (9.A.2)
Para encenderlo: pulse el botén 9.A.2 (@), aparecera la pantalla de espera.

ﬁ * Mantenga el aparato alejado de fuentes de calor y gases inflamables.
e Cargue el aparato cuando la bateria esté baja o0 agotada. Un exceso de ciclos de carga y descarga

DualMove se apagaautomaticamente sino se utiliza durante un tiempo determinado (que debe configurarse). a3
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Para apagarlo: pulse simultdneamente los botones 9.A.2 (@) y 9.A.4 ().

2. Seleccion del programa de memoria con los botones < / > (Fig. 9.D)
7 programas personalizables distintos. MO: modo de oscilacion M1...M6: rotacion continua
* El modo de oscilaciéon MO solo esta disponible cuando se especifica en la casilla

A * No utilice nunca limas oscilantes en rotacién continua.
e No utilice nunca instrumentos rotativos continuos en modo de oscilacion.

3. Iniciar la rotacion:

pulse 9.A.2. Aparece la barra de par en tiempo real en la pantalla.
4. Detener la rotacion:

pulse el interruptor principal 9.A.2. Aparece la pantalla de espera.

2 e Asegurese de que el aparato funciona correctamente antes de usarlo en boca.

e Cambie la lima en el momento oportuno para evitar que se separe en el interior del canal. La lima

puede separarse como consecuencia de la fatiga ciclica o torsional.

e También puede separarse si se ejerce una fuerza o presion manual muy intensa en el motor de

endodoncia.

* No pulse el botdn para retirar la lima con el motor en funcionamiento, ya que la lima podria salirse

y lesionar al paciente.

e FEl ruido electromagnético en el entorno circundante puede interferir en el funcionamiento del
aparato y afectar al control automatico del mismo. Asegurese siempre de que la pantalla no refleja

interferencias.

posventa.

@ e En caso de fallo de funcionamiento, deje de utilizar el aparato e informe al respecto al servicio

e Una velocidad elevada aumenta el riesgo de separacion de la lima. Siga las recomendaciones del
fabricante con respecto a la velocidad y compruebe los ajustes del motor antes del uso.

e Utilice unicamente limas de Ni-Ti o acero inoxidable.

e Cologue una funda de silicona al contraangulo antes de cada uso, especialmente cuando lo

combine con Dual Pex.
¢ No olvide retirar la lima del contraangulo después del uso.

9. 3. Ajustes generales: velocidad, par inverso, direccion de rotacion, angulos para MO (Fig. 9.E)
Seleccione el programa de memoria con las teclas < / >y seguidamente el parametro que desea configurar.

9.E1 Interfaz de espera del modo continuo 9.E5 Interfaz de espera del modo MO*

9.E.2 Ajuste de velocidad 9.E.6 Ajuste de dngulo de avance para MO*
9.E3 Ajuste de par inverso 9.E7 Ajuste de dngulo de retroceso para MO*
9.E4 Ajuste de direccion

1 -Toque </ > (- / +) para seleccionar un nimero de memoria.
2 - Toque la tecla S para seleccionar el parametro que desea configurar.
3 -Toque </ > (- / +) para ajustar el parametro.

M1 ... M6 | Rotacion continua | Velocidad de rotacion | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm

Direccién de rotacion Fw: Avance (rotacién hacia la derecha)
Rev: Retroceso (rotacién hacia la izquierda)

Par inverso 0,5;0,8;1,0; 1,5; 2,0; 2,5; 3,0; 3,5; 4,0 N.cm

intermitente.

Si el esfuerzo aplicado a la lima alcanza el 70% del par inverso se genera una alarma sonora

Si el valor del par supera el par inverso se genera una alarma continua y se activa la inversion
automdtica para desacoplar la lima. Cuando el valor de par vuelve a ser inferior al par inverso, el
aparato se pone en funcionamiento de nuevo automaticamente.

MO* (op- | Oscilacién*

Avance:0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
cional) Retroceso: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

* El modo de oscilacion MO solo esta disponible cuando se especifica en la casilla.

Cada vez que se realiza un cambio, los parametros
El aparato pasa automaticamente a la pantalla de espera si esta inactivo durante un tiempo determinado (que
debe configurarse, el valor de fabrica es 5 segundos).

@ e Configure los parametros conforme a las recomendaciones del fabricante.

e FEl uso de la funcion de inversion del par puede evitar eficazmente que la lima se separe dentro

del canal.

e Silainversion automatica es muy frecuente durante el uso, irrigue y lubrique el canal radicular o

aumente el par conforme a las recomendaciones del fabricante de la lima.

9. 4. Ajustes adicionales (Fig. 9.G)

1 - Con el aparato apagado, pulse simultaneamente la tecla S y el botdn de encendido.
2 - Toque la S para seleccionar el parametro avanzado que desea configurar.

3 -Toque </ > (- / +) para configurar los valores.

4 - Pulse el interruptor principal para salir de este modo y volver a la pantalla de espera.

nuevos se guardan automaticamente.

Volumen del pitido (BEEP VOLUME)
Volumen de las sefiales sonoras bajo (low), medio

Tiempo de inactividad (SET TIME)
Retorno automético a la pantalla de espera después

Configuracion de fabrica: 10 min.

9.G.1 (mid) o alto (high). Configuracion de fabrica: Medio 9G4 del tiempo de inactividad especificado: 1-15's.
(Mid) Configuracion de fabrica: 10 s.
Apagado automatico (AUTO P.W.R) Calibracion

9.G.2 | Apagado automatico después de 3,5,10015min.  |9.G.5 | Calibracién automatica de velocidad y par. Véase la

seccion siguiente.

Orientacion de la pantalla (Hand)
9.G.3 | Orientacion derecha (RIGHT) o izquierda (LEFT).
Configuracion de fabrica: Orientacion DERECHA.

Cuando esta conectado al localizador de apice Dual Pex, Dual Move ofrece funciones avanzadas; consulte las

secciones 10 a 13.
9. 5. Calibracion (Fig. 9.H)

Conecte el contraangulo a la pieza de mano Dual Move. No inserte una lima.

Acceda a la interfaz de calibracion (consulte la
9.H.1 | seccion 9.4) y seleccione 'ON’. Pulse el interruptor
principal para comenzar la calibracion

9.H.2

Las barras indican el progreso.
El aparato emite 2 pitidos cuando la calibracién finaliza.
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9. 6. Codes d’erreur

La batterie est vide, I'appareil va s'éteindre
9.1.1 automatiguement. Mettre I'appareil en charge
immédiatement.

Sobrecarga del motor. Reduzca la carga.

Durée d'utilisation trop importante, risque de surchauffe.

9.1.3 Eteindre I'appareil quelques instants.

9.1.2
@ e Siga las instrucciones del fabricante de la lima para configurar las funciones y los parametros.
e Es altamente recomendable realizar una calibracion después de 10-20 ciclos de esterilizacion en
autoclave del contraangulo y cuando se reemplaza.
* La calibracion debe realizarse con un nivel de carga de bateria minimo del 50%.
¢ No aplique presion al contraangulo durante la calibracion.
e Siaparece un codigo de error, pédngase en contacto con el servicio posventa.

M OV conectado a DGX (localizador de apice)

Consulte el manual del usuario de Dual Pex para instalarlo correctamente antes de conectarlo a Dual Move.

10. Conexion de Dual Pex a Dual Move (Fig. 10)

1 - Asegurese de que Dual Move esta en modo de espera.

2 - Compruebe que la funda protectora de silicona cubre por completo la superficie metdlica del contraangulo.

3 - Abra la tapa de goma y conecte el cable de transferencia de datos a Dual Move.

4 - Encienda Dual Pex y conecte el otro extremo del cable de transferencia de datos. Cuando la conexion se ha
realizado correctamente, aparece la indicacion CONNECTED ! en la pantalla de Dual Move.

11. Comprobacion de la conexion (Fig. 11)
Fig. 11.A

Inserte una lima en el contraangulo y cree un cortocircuito entre el gancho labial y la lima.

Es posible que la lima comience a rotar si la funcién “Auto start / stop” (seccion 13, fig 13.C) estd activada.

Pulse el interruptor de encendido de Dual Move. Aparece una barra blanca larga junto a la linea que representa el canal para
indicar que el sistema funciona correctamente y esta listo para uso.

Acople el gancho labial al labio inferior del paciente y comience el tratamiento.

Fig. 11.B

12. Pantalla de Dual Move durante el tratamiento (Fig. 12)
Fig. 12

La raya blanca de la pantalla de Dual Move indica la posicion de la lima dentro del canal.
La frecuencia de los pitidos aumenta conforme la lima se aproxima al &pice.

13. Funciones de combinacion de aparatos (Fig. 13)
Las funciones avanzadas siguientes solo pueden utilizarse cuando Dual Move y Dual Pex estan conectados entre si.

1 - Toque </ > para seleccionar un ndmero de memoria (M1...M6)
2 - Toque la tecla S durante mas de un segundo para acceder a la interfaz de configuracion de funciones avanzadas.

3 -Toque < / > para activar (ON) o desactivar (OFF) las funciones avanzadas. Si “CONNECT FUNCTION” esta
desactivada (OFF), todas las funciones avanzadas estaran inactivas aun cuando se activen individualmente (estado
individual configurado en “ON”). El cédigo de la funcion siguiente que debe configurarse (APA, ASS, ASD) se ve en
la parte inferior de la pantalla, justo al lado del estado de la bateria.

4 - Toque S para cambiar a la funcién de combinacion siguiente.

5 -Toque < / > para activar (ON) o desactivar (OFF) la funcidn y seguidamente S para pasar a la funcion siguiente.

El aparato vuelve automaticamente a la pantalla de espera si esta inactivo durante un tiempo determinado (que debe
configurarse, el valor de fabrica es 5 segundos).

Funciones de conexion (CONNECT Function)
Cuando Dual Move y Dual Pex estén conectados,

Inicio y parada automaticos (AUTO Stt Stp — ASS)
Cuando la lima entra en el orificio del canal, el motor se pone

134 configure “ON” para tener la posibilidad de utilizar las 13C en marcha automaticamente. Cuando la lima sale del orificio
funciones de combinacion en funcion del estado. del canal, se detiene automaticamente.
Inversion apical automatica (APICAL Reverse - APA) Ralentizamiento Apical (Apical Slow Down - ASD)
Inversion automatica cuando la lima alcanza el punto Deceleracion automatica cuando la lima supera el punto de
13.B de referencia (*). El funcionamiento se reanuda 13.D0 referencia (*).

automaticamente cuando vuelve a estar por encima del
punto de referencia.

Estado de fabrica de la funcion avanzada para cada memoria:

Funcion M1, M2, M3 M4, M5, M6
Inversion apical (APR) Activada (ON) Desactivada (OFF)
Arranque y parada automaticos (ASS) Activada (ON) Activada (ON)
Reduccion de velocidad en el dpice (ASD) | Desactivada (OFF) Activada (ON)

(*) La posicion del punto de referencia se configura en la interfaz de Dual Pex, tras lo cual se envia automaticamente a
Dual Move, en cuya pantalla se ve como un cursor. Cuando la lima alcanza el punto de referencia, Dual Move inicia la
inversion APICAL vy la reduccion de velocidad en el apice, en funcion de sus estados respectivos (ON / OFF).

Fig. 13.F Fig. 13.H

Nueva posicién del punto de Punto de referencia alcanzado

referencia

Punto de referencia definido en la | Fig. 13.G
interfaz del localizador del &pice

Utilice unicamente el cable de transferencia de datos original, de lo contrario podrian danarse los
aparatos.
e Manipule los aparatos de forma cuidadosa.

e No deje caer, agite ni golpee los aparatos. Evite salpicaduras de liquidos en los aparatos.
e Asegurese de que ambos aparatos estan conectados correctamente.

@ e Después de conectar los aparatos, tire y empuje suavemente en los conectores para asegurarse de que

la conexion es estable y permite una transmision de datos precisa.

e En algunos casos, la posicion de la lima no puede determinarse (canal bloqueado) o es imprecisa
(morfologia del canal radicular anormal o inusual). En este caso podria ser necesaria una radiografia para
confirmar los resultados.

e Sila posicion de la lima visualizada no cambia cuando la lima penetra en el canal radicular, es probable
que el aparato no funcione correctamente. Deje de utilizarlo y pdngase en contacto con el servicio
posventa.
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14. Mantenimiento
14. 1.Preambulo

A .

@

Utilice guantes y siga cuidadosamente las instrucciones para evitar contaminaciones cruzadas
cuando realice tareas de mantenimiento.
Consulte las directrices, estandares y requisitos de limpieza, desinfeccion y esterilizacion.

El aparato y sus componentes no se han desinfectado o esterilizado antes del primer uso. Siga
los pasos necesarios antes del primer tratamiento.
Los procedimientos de limpieza y desinfeccion indicados son especificos para cada componente.
Asegurese de seguir el procedimiento correcto abajo descrito cuando realice el mantenimiento

diario.

14. 2.Procedimiento

A .

El procedimiento de abajo debe seguirse completo, de los
tratamiento y después de cada tratamiento posterior.

pasos 1 a 6, antes del primer

Compruebe la bolsa antes de usar el
componente (integridad, ausencia de
humedad y periodo de validez) y si es
necesario esterilicelo de nuevo.

Mantenga los componentes en su bolsa
de esterilizacion, en un entorno limpio
Y Seco.

6 | Almacenamiento

@:

15. Datos técnicos basicos

Use Unicamente etanol para desinfeccion (al 70 - 80% vol.).
No utilice etanol en exceso para evitar que penetre en el aparato y pueda dafiar componentes
internos.

Dimensiones - Peso 20 cm x 17,5 cm x7 cm (caja) - 700g

Contraangulo Compatible con instrumentos rotativos y oscilantes, equipado con un eje de 2,35 mm que

cumple la norma EN ISO 1797, tipo 1

Suministro eléctrico Bateria de iones de litio de 3,7 V, 1600 mAh

Cargador CA 100-240V - 50/60 Hz - 5,5 VA

electrénicos) y limpie con un pafio
todos los componentes.

Opération Composant concerné Procédure Précautions
Todos Elimine los residuos con agua Saque la lima y desconecte el
_— corriente (excepto en los componentes | contradngulo antes de limpiarlo.
1 | Limpieza

No utilice un aparato de limpieza
ultrasonico para el contradngulo.

Intervalo de par 0,5Ncm - 4 Nem
Intervalo de velocidad 120 - 650 rpm
Clase de seguridad eléctrica - Parte Clase Il - BF

aplicada

Solo para uso en interior - 10°C / 40 °C - Humedad relativa <80% sin condensacion al 0°
Altitud < 2000 m por encima del nivel del mar

Condiciones de funcionamiento

2 | Desinfeccion

Pieza de mano (1.B)
Base de la pieza de mano
(1.0)

Cable de transferencia de
datos (1.D)

Adaptador de red (1E)

Limpie los componentes con una
gasa impregnada en etanol (al 70

- 80% vol.). Asegurese de que los
componentes estan secos antes de
continuar con el paso siguiente.

Si utiliza sistemas automaticos de
lavado y desinfeccion, deben ser
(inicamente aparatos aprobados
conforme a la norma EN ISO 15883.
Consulte las instrucciones de uso del
fabricante.

Condiciones de transporte y -20 °C/ +50 °C - Humedad relativa 20% - 80%, sin condensacion a > 40 °C

almacenamiento Presion atmosférica 50 kPa - 106 kPa

Contradngulo (1.A)

Acople la boquilla pulverizadora a la lata
de aceite (enroscandola ligeramente)
y al contradngulo (14.A) y pulse el

El contradngulo debe lubricarse antes
de esterilizarlo en autoclave.
Utilice un aerosol adecuado y consulte

3 I(-Fl:;":;:‘)c on botdn de la lata de aceite durante las instrucciones de uso del mismo.
’ mas de 3 segundos, hasta que todo No lubrique la pieza de mano del motor.
el aceite negro salga de la cabeza del
contradngulo (14.B).
Coloque los componentes dentro de Use bolsas resistentes a una
4 | Envoltorio bolsas de esterilizacion. temperatura de hasta 141°Cy

conformes con EN ISO 11607.

5 | Esterilizacion

Contradngulo (1.A)
Funda de silicona (1.G)

Esterilizacion con vapor a 135°C
durante al menos 4 minutos, 0 a 121°C
durante un minimo de 35 minutes.
Tiempo de secado minimo después de
la esterilizacion: 10 minutos.

Use Unicamente autoclaves aprobados
conforme a la norma EN 13060 o EN
285.

El procedimiento de esterilizacion debe
cumplir la norma ISO 17665.

Espere a que el aparato se enfrie antes
de tocarlo.

16. Garantia

Las inspecciones y reparaciones debe llevarlas a cabo unicamente MICRO-MEGA o un distribuidor autorizado.

Su producto es un aparato médico de precision, fabricado en las mas exigentes condiciones de calidad y prueba.
Para garantizar el seguimiento individualizado y la trazabilidad de su aparato, registre su garantia en el sitio web www.
micro-mega.com durante los 10 dias posteriores a la compra. De este modo se activaran los procedimientos posventa
de su aparato para su plena satisfaccion con MICRO-MEGA.

MICRO-MEGA garantiza la bateria durante un afio y la pieza de mano del motor y el contraangulo durante dos
aflos contra cualquier defecto de fabricacion oculto, a excepcion de fallos provocados por un uso inadecuado, un
mantenimiento incorrecto, dafios accidentales (caidas, golpes, etc.), intentos de reparacion por personal no autorizado
por MICRO-MEGA e intentos de modificacion del producto.

17. Declaracion
Imagenes no contractuales. MICRO-MEGA se reserva el derecho de modificar las caracteristicas de este producto sin

previo aviso.
N L]
iy ad

EC

Distribuido por MICRO-MEGA
5-12, rue du Tunnel 25006
Besancon Cedex - Francia

Fabricado por Changzhou Eighteeth Medical
Technology Co., Ltd

No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000, Jiangsu - China

Berwin Industry Ltd. 419,
Harborne Road, Edgbaston,
Birmingham, B153LB - UK
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Leia atentamente este manual antes de utilizar, especialmente os avisos.

1. Lista de Acessoérios (Fig. 1)

1.A | Contra-angulo 1.B

Peca mao 1.C | Base da peca mao 1.D | Cabo para transferéncia de dados

1.E | Carregador 1.F

Bico de Pulverizagdo 1.6 | Tampdo de Silicone

2. Simbolos

T

-]

Cuidado

Fabricante Consultar as instrucdes de utilizagéo

CE€ ., Marcacdo CE

Corrente direta Autoclavavel até 135 °C

A
@ | Informacdo do produto
[sN]

Numero de série

™

¢ | Data de fabricagdo
(O] { Equipamento de bl
classe Il

DEN

Em conformidade com a
diretiva DEEE

Apenas para uso em locais fechados

Numero no catlogo

Peca tipo BF 4 | Manter afastado da chuva

3. Indicacodes de uso

Utilizar em endodontia durante tratamento de canais radiculares, para orientar os instrumentos com rotagéo contl’nug e
reciprocante, com controle de torque e velocidade. APENAS PARA UTILIZACAO EM ENDODONTIA PELO CIRURGIAO
DENTISTA!

4, Contra-indicacoes
N&ao é recomendada a utilizacdo em pacientes com marcapasso ou outros implantes eletrdnicos. O aparelho néo
podera ser utilizado no tratamento de crian¢as ou gestantes.

5. Condicoes de funcionamento e armazenamento

A

Armazenar e utilizar o aparelno em ambiente seguro e seco.

Evitar o contato com liquidos e com fontes de calor direta ou indireta.

Para cumprir a informagéo de compatibilidade eletromagnética (CEM) e evitar perturbagdes, utilize o
aparelho distante de fontes de luzes fluorescentes diretas, transmissores de radio, controles remotos ou
aparelhos moveis de comunicagéo por Radio Frequéncia.

Nao carregar, operar ou armazenar o aparelho em temperaturas elevadas.

E obrigatério utilizar luvas e dique de borracha durante o tratamento.

Se ocorrerem avarias durante o tratamento, desligue a unidade e contate o seu servigo de pos-venda.
Nunca tente abrir ou reparar o aparelho sozinho, acarretara a perda da garantia.

6. Carregamento

Fig. 6.A | O nimero de células mostra o nivel da bateria. Quando restar apenas uma célula, carregue o aparelho.
Fig. 6.B | Ligar 0 adaptador a pega de mao conforme ilustrado.
Fig. 6.C | O monitor mostra # durante o carregamento.

A

Manter o aparelho afastado de fontes de calor e gas inflamavel.
Carregar o aparelho quando estiver com baixa ou nenhuma bateria. Demasiados ciclos de carregamento
41



/ descarregamento podem reduzir a vida Util da bateria.
Utilizar apenas o adaptador e a bateria especificados. Outros modelos poderdo danificar o aparelho.
Nao utilizar o aparelho enquanto este estiver em carregamento.

7. Instalacao do contra-angulo

Fig. 7.A

Certifique-se de que 0 motor estd parado ao instalar o contra-angulo.
Conectar corretamente o contra-angulo a peca de mao. Utilizar apenas o contra-angulo original.

Fig. 7.B | O contra-angulo pode ser girado 340° desconectar, para facilitar a visualizag&o da tela durante o tratamento.

Colocar a protegéo de silicone no contra-angulo. Remover apos a utilizagao, retirar com cuidado.

-
¥
. c e \frificar a ligagao adequada, desencaixar cuidadosamente o contra-angulo, para evitar que o motor

inverta a rotagéo durante a utilizagao.

8. Colocacao dalima

Fig. 8.A

Para colocacdo da lima: insira a lima e gire-a, certifique-se de que esta bem instalada.
Para remover a lima: solte a lima enquanto pressiona o botao.

Certifique-se de que o motor esta parado antes de colocar a lima.
Verificar a base da lima antes de a inserir. Nao utilizar a lima se a sua base estiver danificada.
Puxar cuidadosamente a lima para garantir que esta bem conectada.

Inserir ou remover a lima com cuidado para evitar lesdes nos dedos.
Remover a lima sem pressionar o botéao podera danificar o eixo.

9. Controle do Dual Move
9. 1. Comunicacéo do Utilizador (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Contra-angulo 9.A.4 |Tecla </ - para selecionar uma memoria ou outros parametros
9.A.2 | Interruptor principal (ligar, iniciar / parar o motor) | 9.A.5 | Tecla >/ + para selecionar uma memoria ou outros parametros
9.A.3 | Tecla para selegéo 9.A.6 | Tela/Monitor do usudrio

9.B | Monitor de Modo de Espera 9.C | Exibir comunicagao de binario

9.B.1 | Nivel da bateria 9.C.1 | Escala do torque (N.cm)

9.B.2 | Niimero da memoria 9.C.2 | Cursor do valor do torque reverso

9.B.3 | Velocidade de funcionamento 9.C.3 | Exibicdo do torque em tempo real

9.B.4 | Direcdo da rotacao

9.B.5 | Valor do torque reverso

9. 2. Etapas de acionamento
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1. Ligar / Desligar com botao @ (9.A.2)

Para ligar: Pressionar no botdo 9.A.2 (@), aparecera no monitor o modo de espera.
O desligamento ocorrera automaticamente se o Dual Move nao for utilizado por um determinado periodo

de tempo (temporizador).

Para desligar: pressionar simultaneamente nos botées 9.A.2 (@) € 9.A.4 (IH).

2. Selecionar programa de memoria com os botdes < / > (Fig. 9.D)
7 programas personalizados diferentes MO: modo reciprocante. M1...M6: rotagao continua.

*MO

Modo Reciprocante esta apenas disponivel quando especificado na caixa

c e Nunca utilizar limas reciprocantes em rotagéo continua.

* Nunca utilizar instrumentos de rotagao continua no modo reciprocante.

3. Iniciar a rotagdo:

pres

sionar 9.A.2. A barra do torque em tempo real sera exibida.

4. Parar a rotag4o:

pres

A -

) -

sionar o interruptor principal 9.A.2. O modo de espera sera exibido na tela/monitor.

Certifique-se de que o aparelho esta com funcionamento correto antes de utiliza-lo.

Substituir a lima no tempo certo para evitar que fratura dentro do canal. A fratura da lima pode
ocorrer devido a fadiga ciclica.

Aplicar forca ou pressao no motor durante o uso pode causar a fratura da lima.

N&o apertar o botéo para soltar a lima enquanto o motor estiver em funcionamento, caso contrario
a lima pode sair e causar acidentes.

O ruido eletromagnético em ambientes proximos pode interferir com o funcionamento do aparelho
e comprometer o controle automatico. Verificar sempre no monitor se ha alteragao.

Em caso de avaria, comunique o problema ao seu servigo pos-venda.

A velocidade aumenta o risco de fratura da lima. Seguir as recomendacdes do fabricante em
relacao a velocidade e verificar as configuracoes do motor antes utilizar.

Utilizar apenas limas em Ni-Ti ou aco inoxidavel.

Colocar uma protegéo em silicone no contra-angulo antes de cada utilizagao e especialmente
quando combinado com o Dual Pex.

e N&o se esqueca de remover a lima do contra-angulo apds a utilizagao.

9. 3. Configuracoes gerais: velocidade, torque reverso, direcéo da rotacao, &ngulos para MO (Fig. 9.E)

Selecionar a memdria (programa) com as teclas < / > e depois 0 par@metro a desejado.

9.E1 Interface em modo de esperado modo continuo 9.E5 Interface em modo de esperado modo MO*
9.E.2 Definigao da velocidade 9.E.6 Defini¢do de angulo - para a frente para MO*
9.E3 Defini¢do do toque Reverso 9.E7 Definigao de angulo reverso para MO*

9.E4 Definigao da direcéo

1 - Clicar em </ > (- / +) para escolher um nimero de memaria
2 - Clicar na tecla S para selecionar o pardmetro desejado
3 - Clicar em </ > (- / +) para ajustar o parametro

M1 ... M6 | Rotacio continua | Velocidade da rotagdo | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm

Diregdo da rotagdo Fw: Para a frente (rotagdo no sentido hordrio)
Rev: Inversa (rotagdo no sentido anti hordrio)

Toruge Reverso RT 0.5,0.8,1.0,1.5,2.0,2.5,3.0,3.5,4.0N.cm

Se a tensdo aplicada a lima alcangar 70 % do RT: soard um alarme intermitente.
Se 0 torque exceder o RT: soard um alarme continuo, o reverso automético sera ativado para soltar
a lima. Quando o torque voltar a ser inferior ao RT, 0 aparelho reiniciard automaticamente.

[ P |
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Mo* (op- Para a frente / inverso 150°/30°, 30°/150°, 180°/30°, 210°/30°, 250°/30°
cional) Reverso: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
*MO Modo Reciprocante esté apenas disponivel quando especificado na caixa
A cada alteragado, os novos parametros séo salvos automaticamente.
Havera mudancga automatica para tela no modo de espera se nao houver atividade por um determinado periodo
de tempo (temporizador, configuragdes de fabrica de 5 segundos).
e Definir os parametros segundo as recomendagdes do fabricante da lima.
@ e A utilizagado da fungéo do torque reverso pode efetivamente evitar a fratura da lima no canal.

e Se a ocorréncia do reverso automatico for muito frequente durante a utilizagao, recapitule, irrigue
e lubrifique o canal ou aumente o torque segundo as recomendacdes do fabricante da lima.

Reciprocante™

9. 4. Configuracdes adicionais (Fig. 9.G)

1 - Quando o aparelho estiver desligado, pressionar simultaneamente no S e nos botdes principais.
2 - Clicar na tecla S para avancar e selecionar o parametro desejado.

3 - Clicar em < / > (- / +) para definir os valores.

4 - Pressionar no interruptor principal para sair deste modo e voltar a tela para o modo de espera.

Volume do bip (BEEP VOLUME) Tempo de inatividade (SET TIME)
9.G.1 Volume baixo (low), médio (mid) ou alto (high) dos 9.6.4 Volta automaticamente a tela para 0 modo de espera
e sinais sonoros. Definigao de fabrica: Médio (Mid). h apds um determinado periodo de tempo em inatividade:
1-15s. Definigdo de fabrica: 10s.
Desligar Automatico (AUTO PW.R) Calibragao (Calibration)
9.G.2 | Desliga automaticamente ap6s 3, 5,10 ou 15 min. [ 9.G.5 | Calibragdo automatica da velocidade e do torque.
Definigao de fabrica: 10 min. Consultar o proximo tépico.
Orientacao do ecra (Hand)
9.G.3 | Orientag@o para a direta (RIGHT) ou esquerda (LEFT).
Definigao de fabrica: DIREITA.

Quando conectado ao localizador apical Dual Pex, o Dual Move oferece funcionalidades avangadas, consultar
a secgbes de 10 a 13.

9. 5. Calibracao (Fig. 9.H)
Conectar o contra-angulo a pega mao do Dual Move. Nao inserir a lima.

Entrar na interface de calibragdo (consultar a secgéo As barras mostram o progresso.
9.H.1 | 9.4) e depois escolher 'ON’. Pressione o interruptor | 9.H.2 | 2 bips quando terminado.

principal para comegar a calibragdo.

9. 6. Codigos de erro

Sem bateria, ira desligar automaticamente. Utilizagdo muito prolongada, risco de sobreaquecer. Parar
9.1 S 9.3 I .

Carregar o aparelho imediatamente. de utilizar o aparelho durante um periodo de tempo.
9.1.2 Sobrecarga do motor. Reduzir a carga.

e Seguir as instrugdes do fabricante da lima para definir as funcionalidades e parametros.
@ e Recomenda-se a realizagdo de uma calibragao apds 10-20 ciclos em autoclave para o contra-
angulo e toda vez que substitui-lo.
e A calibragao sera realizada com um nivel de bateria de no minimo 50 %.
e Nao aplicar pressdo no contra-angulo durante a calibragao.
e Se surgir um cédigo de erro, contate o seu servico pés-venda.

M ove ligado ao

DGX (localizador apical)

Consultar o manual do utilizador do Dual Pex para o instalar corretamente antes de ligar ao Dual Move.

10. Ligacao do Dual Pex ao Dual Move (Fig. 10)

1 - Certificar-se de que o Dual Move esta no modo de espera.
2 - Verificar se a protegédo de silicone cobre completamente toda a superficie metdlica do contra-angulo.
3 - Abrir a tampa de borracha e ligar ao cabo de transferéncia de dados no Dual Move.

4 - Ligar o Dual Pex e ligar o cabo de transferéncia de dados ao Dual Pex. CONNECTED ! surge no monitor do Dual

Move

quando a ligagao foi feita corretamente.

11. Teste de conexao (Fig. 11)

Fig. 11.A

Inserir uma lima no contra-angulo, criar um curto-circuito entre o gancho labial e a lima.
Alima pode comegar a rodar se a funcionalidade “Auto start / stop” (secdo 13, fig 13.C) estiver ativa.

Fig. 11.B

Carregar no interruptor de alimentagdo do Dual Move. Surge uma barra branca completa ao lado da linha que representa o
canal, indicando que o sistema estd com funcionamento devido e que pode ser utilizado.
Colocar o gancho labial no labio inferior do paciente e comegar o tratamento.

12. Orientacé6es de tela do Dual Move durante o tratamento (Fig. 12)

Fig. 12

A banda branca no monitor do Dual Move mostra o progresso da lima no canal.
A frequéncia dos bips aumenta quando o ficheiro se aproxima do dpice.

13. Funcionalidades combinadas (Fig. 13)
As funcionalidades avangadas seguintes apenas podem ser utilizadas quando o Dual Move esta ligado ao Dual Pex.

1 - Clicar em < / > para selecionar um nimero de memcria (M1...M6)
2 - Clicar na tecla S por mais de um segundo para entrar na interface de definicdo de funcionalidades avangadas.

3 - Clicar em </ > para ativar (ON) ou desativar (OFF) as funcionalidades avancadas. Se “CONNECT FUNCTION” estiver
desativado (OFF), todas as funcionalidades avangadas ficarao inativas, mesmo se forem ativadas individualmente
(respetivo estado definido para “ON”). O cédigo da funcionalidade seguinte a definir (APA, ASS, ASD) é exibido no

fundo do monitor.
4 - Clicar em S para mudar para a funcionalidade conjunta seguinte.

5 - Clicar em < / > para ativar (ON) ou desativar (OFF) a funcionalidade e depois em S para passar a funcionalidade

seguinte.

Ocorrera a volta automatica para o do modo de espera se nao houver atividade por um determinado periodo de tempo

(temporizador, configuragdes de fabrica de 5s).

Funcoes de ligacdo (CONNECT Function)
Quando o Dual Move e o Dual Pex estdo ligados, definir

Paragem e arranque automaticos (AUTO Stt Stp — ASS)
Quando a lima entra no canal, 0 motor ird iniciar-se

referéncia (*) Reinicio automatico assim que volta a estar
acima do ponto de referéncia.

134 como «ON» para poder utilizar as funcionalidades 13C automaticamente. Quando a lima sai do canal, 0 motor ird
conjuntas, dependendo do seu estado. parar automaticamente.
Inversao automatica apical (APICAL Reverse - APA) Desaceleracao apical (Apical Slow Down - ASD)

13B Inversdo automética quando a lima chega ao ponto de 130 Desaceleracéo automética depois de a lima exceder o ponto

de referéncia (*).

[ P |

45



Estado de fabrica da funcionalidade avangada para cada Memdria:

Funcionalidade M1, M2, M3 M4, M5, M6
Inversao Apical (APR) Ativado (ON) Desativado (OFF)
Inicio e Paragem Autométicos (ASS) Ativado (ON) Ativado (ON)
Desaceleragédo Apical (ASD) Desativado (OFF) Ativado (ON)

() A posicao do Ponto de Referéncia (PR) ¢ definida pela interface do Dual Pex e depois € automaticamente enviada
para o Dual Move e exibida como um cursor no monitor do Dual Move. Quando a lima alcangar o ponto de referéncia,
o Dual Move ira iniciar a Inversao APICAL, Desaceleracao APICAL, dependendo do seu respetivo estado (ON / OFF).

Fig. 13.F Fig. 13.G Fig. 13.H

Ponto de Referéncia (PR)
definido através da interface do

Nova posicéo para o PR 0 PR é alcangado

]

localizador apical.

Apenas utilizar o cabo de transferéncia de dados original, caso contrario os aparelhos podem ficar
danificados.
e Manusear os aparelhos com cuidado.

e N&o atirar, abanar ou bater no aparelhos. Nao colocar os aparelhos em contato com liquidos.
e Certificar-se de que os dois aparelhos estéo ligados de forma correta.
@ e Depois de ligar os dois aparelhos, verificar cuidadosamente os cabos para garantir uma ligagéo estavel
€ uma transmissao de dados precisa.

e Em alguns casos, a determinagéo da posi¢do da lima pode ser impossivel (canal obstruido) ou imprecisa
(morfologia anémala ou estranha do canal). Pode ser necessario um Raio-X para confirmar os resultados.

e Se a posigao da lima exibida nao mudar quando a lima entrar no canal, o aparelho pode nao funcionar
corretamente. Nao utilizar e contatar o servigco pds-venda.

14. Manutencao
14. 1.Notificagdes

Utilizar luvas e seguir atentamente as instrucoes para evitar contaminagdes durante a manutencao.
Consultar as diretrizes, normas e requisitos nacionais referentes a limpeza, desinfecédo e
esterilizacao.

e O aparelho e os seus componentes nao foram desinfetados nem esterilizados antes da primeira
@ utilizagéo. Seguir as etapas necessarias antes do primeiro tratamento.
e Qs protocolos de limpeza e desinfegéo séo especificos de cada componente. Certifique-se de
que segue o procedimento correto abaixo ao realizar a manutencéo diaria.

14. 2.Procedimento

A

O procedimento abaixo sera seguido da etapa 1 a 6 antes do primeiro tratamento e depois de
todos os tratamentos subsequentes.
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limpar todos os componentes.

Operacéo Pecas em questao Processamento Aviso
Todos Remover a sujidade com dgua corrente | Remover a lima e desligar o contra-
1 | Limpeza (exceto as pegas eletronicas) e depois | &ngulo antes de limpé-lo.

N&o utilizar o aparelho de limpeza
ultrassonica para o contra-angulo.

2 | Desinfecao

Pega manual (1.B)

Base da pega manual (1.C)
Cabo para transferéncia
de dados (1.D)

Adaptador da corrente
elétrica (1E)

Limpar 0os componentes com gaze
umedecida com Alcool (Etanol de vol.
de 70 a 80 %). Certifique-se de que
0S componentes estdo secos antes de
passar a etapa seguinte.

Na utilizag&o de produtos para lavar-
desinfetar, utilizar apenas os aparelhos
aprovados segundo a ISO 15883 e
consultar as instrugtes de utilizagdo
dos fabricantes.

Contra-angulo (1.A)

Colocar o bico de pulverizagéo no
recipiente do lubrificante (aparafusar
ligeiramente) e no contra-angulo (14.A),

Antes de autoclavar, o contra-angulo
deve ser lubrificado.
Utilizar um spray qualificado e consultar

esterilizacao.

3 I(.;bn:l“c)agao pressionar o botdo do recipiente do as suas instrugoes de utilizagéo.
g- lubrificante por mais de 3 segundos, N&o lubrificar a pega de m&o do motor.
até todo o lubrificante sair preto pela
cabeca do contra-angulo (14.B).
- Acondicionar os componentes Utilizar recipientes com resisténcia
Acondiciona- " . . N
4 mento em recipientes especificos para a temperaturas até 141 °C e em

conformidade com a ISO 11607.

5 | Esterilizagdo

Contra-angulo (1.A)
Tampao de silicone (1.G)

Realizar a esterilizagao a vapor a 135
°C durante, pelo menos, 4 minutos,

ou a 121 °C durante, pelo menos, 35
minutos. Tempo minimo para a secagem
apos a esterilizagao: 10 minutos.

Apenas utilizar aparelhos de autoclave
aprovados segundo a EN 13060 ou a
EN 285.

0 procedimento de esterilizagdo deve
estar em conformidade com a ISO
17665.

Aguardar o resfriamento das pecas.

Armazena-
mento

Manter os componentes no recipiente
de esterilizagdo em local seco e limpo.

Verificar a embalagem antes de utilizar
(integridade da embalagem, sem
umidade e data de validade) ou serd
necessario reesterilizar.

e Utilizar apenas Alcool para desinfetar (Etanol com vol. de 70 a 80 %).
e N&o utilizar muito alcool para evitar que entre no aparelho e cause danos nos componentes
internos.

15.

Informacoes Técnicas Importantes

Dimensoes - Peso

20 cm x 17,5 ¢cm x7 cm (embalagem) - 700g

Contra-angulo

Compativel com instrumentos rotativos e alternativos, equipado com um eixo de 2,35 mm em
conformidade com a norma EN ISO 1797, Tipo 1

Alimentacéo

Bateria de litio de 3.7V, 1600mAh

Carregador

CA 100-240V - 50/60Hz - 5.5VA

Intervalo de bindrio

0,5Ncm - 4Nem

PT
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Intervalo de velocidade 120 - 650 tr / min

Classe de seguranca elétrica - Peca Classe Il - Type BF
aplicada
Condigdes em funcionamento Utilizar apenas em espagos fechados - 10°C / 40 °C - Umidade relativa <80 % sem

condensacéo a 0°
Altitude < 2000 m acima do nivel do mar

Condicdes de transporte e armazenamento | -20 °C / +50 °C - Umidade Relativa 20 % - 80 %, sem condensagao a > 40 °C

Pressao atmosférica 50 kPa - 106 kPa

16. Garantia

As inspecdes e reparacdes devem ser apenas realizadas pela MICRO-MEGA ou por um parceiro aprovado.

O seu produto é um aparelho médico preciso, fabricado sob as melhores condigdes de qualidade e teste.

Para garantir um acompanhamento e rastreabilidade individuais do seu produto, preencha o registo de garantia online
no site www.micro-mega.com até 10 dias apds a sua compra. Isto ira acionar os procedimentos pds-venda do seu
aparelho para que a MICRO-MEGA possa prestar um servico completo.

A bateria tem uma garantia de um ano pela MICRO-MEGA, a peca manual do motor e o contra-angulo tém garantia
de dois anos contra defeitos de fabrica, excluindo falhas causadas pela utilizagdo incorreta, manutencéo inadequada,
danos acidentais (queda, impacto, etc.), tentativa de intervengéo ou reparacdes por pessoal ndo aprovado pela
MICRO-MEGA, tentativa de modificagao do produto.

17. Declaracao
Imagens nao contratuais. A MICRO-MEGA reserva-se o direito de alterar as caracteristicas do seu produto sem aviso

]

prévio.
Yo Distribuido por MICRO-MEGA Fabricado por Changzhou Eighteeth Medical
ﬂm 5-12, rue du Tunnel 25006 Technology Co., Ltd
o Besangon Cedex - France No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000, Jiangsu - China
Berwin Industry Ltd. 419,
EC |REP Harborne Road, Edgbaston,

Birmingham, B153LB — UK c € 0197  Ano da marcagéo CE: 2017
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Move

Lees deze handleiding voor gebruik a.u.b zorgvuldig door, vooral de waarschuwingen.

1 Lijst met accessoires (Fig. 1)

1.A | Hoekstuk 1.B | Handstuk 1.C | Handstuk basis 1.D | Kabel gegevensoverdracht
1.E | Oplader 1.F | Sproeimondstuk 1.G | Siliciumhoes
2. Symbolen

/N | Voorzichtig s | Fabrikant CE€ ,.,| EG markering (T3] | Raadpleeg de instructies voor gebruik

@ |Productinformatie | (] | Fabricagedatum ——— | Gelijkstroom Kan gesteriliseerd worden tot max. 135° C
@l | [SN]| Serienummer [O] | Klasse Il uitrusting Y7 | Volg de WEEE Richtlin § ™} | Uitsluitend voor gebruik binnenshuis

Catalogusnummer | [&] | BF type toegepast deel | 4 | Droog bewaren
3. Gebruiksaanwijzing

Endodontisch gebruik tijdens een wortelkanaalbehandeling, voor het continu laten roteren van, of volgens een
wederkerige beweging van instrumenten voor vormgeving, met controle van het koppelmoment en de snelheid.

op- en ontladen.

e Gebruik alleen de speciale adaptor en batterij. Andere modellen kunnen het toestel beschadigen.
e Gebruik het toestel niet als het oplaadt.

7. Installatie van het hoekstuk

Fig. 7.A

Zorg ervoor dat de motor is uitgeschakeld als u het hoekstuk installeert.
Verbind het hoekstuk correct met het handstuk. Gebruik alleen het originele hoekstuk.

Fig. 7.B

Het hoekstuk kan 340° draaien zonder dat u het toestel dient af te zetten, zodat u het scherm tijdens de behandeling
gemakkelijk kunt bekijken.

Plaats de beschermende siliconenhoes over het hoekstuk. Trek langzaam en recht weg als u ze na gebruik verwijdert.

A

Controleer de verbinding door zachtjes aan het hoekstuk te trekken, om onverwachte omkering van de
richting van de motor tijdens het gebruik te vermijden.

8. Installatie van de vijl

Fig. 8.A

Om de vijl te installeren: steek de vijl erin en draai, zorg voor een juiste plaatsing.
Om de vijl te verwijderen: laat de vijl los terwijl u op de knop drukt.

UITSLUITEND VOOR TANDHEELKUNDIG GEBRUIK!

A -

Zorg ervoor dat de motor is uitgeschakeld voor u de vijl installeert.
Inspecteer de kop van de vijl voor u ze installeert. Gebruik de vijl niet als de kop beschadigd is.

4. Tegenindicaties
We raden aan om dit medische toestel niet te gebruiken bij patiénten met pacemakers of andere elektrische implantaten.
Het toestel mag niet gebruikt worden om kinderen of zwangere vrouwen te behandelen.

5. Werk- en opslagvoorwaardene

A

Het toestel in een veilige en droge omgeving gebruiken en opslaan.

Vermijd blootstelling aan vloeistoffen en directe of indirecte warmtebronnen.

Om te voldoen aan de elektromagnetische compatibiliteitseisen (CEM) en storingen te vermijden, houdt
u het toestel bij gebruik uit de buurt van fluorescerende lampen, stralingsbronnen, afstandsbedieningen
of mobiele toestellen voor RF communicatie.

Het toestel niet opladen, gebruiken of opslaan bij hoge temperaturen.

Handschoenen en een rubberen dam zijn verplicht tijdens de behandeling.

Als het tijdens de behandeling blokkeert, zet u de eenheid af en neemt u contact op met de dienst
naverkoop.

Het toestel niet zelf openen of repareren, anders vervalt de waarborg.

6. Opladen
Fig. 6.A | Het aantal cellen toont het batterijniveau. Laad het toestel op als er één cel overblijft.
Fig. 6.B | Verbind de adaptor met het handstuk zoals getoond.
Fig. 6.C | Het scherm licht op # tijdens het opladen.

A
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Houd het toestel uit de buurt van warmtebronnen en ontvlambare materialen.
Laad het toestel op als het vermogen laag of nul is. Het leven van de batterij wordt verkort door te vaak

@

e Trek de vijl zachtjes terug om er zeker van te zijn dat ze veilig verbonden is.

e Plaats of verwijder de vijl zorgvuldig om letsel aan vingers te vermijden.
e Als u de vijl verwijdert zonder op de knop te drukken, kan de spoel beschadigd worden.

9. Dual Move controle
9. 1. Gebruikersinterface (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Hoekstuk 9.A.4 | </ - toets om een geheugen of andere parameters te selecteren
9.A.2 | Hoofdschakelaar (in- en uitschakelen motor/stop) | 9.A.5 | >/ + toets om een geheugen of andere parameters te selecteren
9.A.3 | Selectietoets 9.A.6 | Scherm gebruiker

9.B | Standby scherm 9.C | Scherm koppelinterface

9.B.1 | Batterijniveau 9.C.1 | Torsieschaal (N.cm)

9.B.2 | Geheugennummer 9.C.2 | Cursor waarde terugslagkoppel

9.B.3 | Loopsnelheid 9.C.3 | Torsie scherm in real time

9.B.4 | Draairichting

9.B.5 | Waarde terugslagkoppel

9. 2. Stappen voor het gebruik

1. Aan / Uit met @ knop (9.A.2)
Aanzetten: druk op de 9.A.2 knop (@), het standby scherm wordt getoond.

Dual Move schakelt automatisch uit als hij een tijdje niet gebruikt wordt (time-out moet worden ingesteld).

Uitzetten: druk tegelijk op 9.A.2 (@) en 9.A.4 (E&4) knoppen.

L
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2. 2.  Selecteer geheugenprogramma met < / > knoppen (Fig. 9.D) M1 ... M6
7 verschillende instelbare programma‘s. MO: wederkerigheidsmodus. M1...M6: continu rotatie.
*MO Wederkerigheid is alleen verkrijgbaar als de doos het vermeldt

Continu rotatie Als de inspanning die op de vijl wordt uitgeoefend 70% van het RT bereikt: onderbroken
geluidsalarm.

Als het koppel RT overschrijdt: continu alarm, de automatische omkeer wordt
geactiveerd om de vijl los te laten. Als het koppel opnieuw onder het RT komt, wordt het
toestel automatisch opnieuw opgestart.

& ¢ Nooit wederkerige vijlen gebruiken bij continu rotatie.
¢ Nooit continu draaiende instrumenten gebruiken in wederkerigheidsmodus.

MO* (optioneel) | Wederkerigheid* Voorwaarts: 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°
3. Start het roteren: Achteruit: 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°
druk op 9.A.2. De real-time torsiebalk wordt getoond. *MO Wederkerigheid is alleen verkrijgbaar als de doos het vermeldt
4. Stop de rotatie: Bij elke verandering worden de nieuwe parameters automatisch opgeslagen.
druk op de hoofdschakelaar 9.A.2. Het standby scherm wordt getoond. Automatisch overschakelen naar het standby scherm als er even niets gebeurt (time-out moet worden ingesteld,

de fabriekswaarde is 5 seconden).
e Zorg ervoor dat het toestel goed werkt voordat u het in de mond gebruikt.
A e Vervang de vijl op tijd om te vermijden dat de vijl in het kanaal breekt. De vijl kan breken door ¢ Stel de parameters a.u.b. in volgens de aanbevelingen van de fabrikant.
cyclische/torsie moeheid. ® Het gebruik van het terugslagkoppel kan er effectief voor zorgen dat de vijl niet in het kanaal
L]

4
Zware kracht/druk van de hand op de endo motor tijdens gebruik kan tot het breken van de vil afbreekt.
leiden. e Als de automatische omkering te veel gebruikt wordt, gelieve te recapituleren, irrigeren en het
* Druk niet op de knop om de vijl los te maken terwill de motor nog aan staat, anders kan de vijl wortelkanaal te smeren of het koppel te verhogen zoals de fabrikant van de vijl aanbeveelt.

loskomen en de patiént verwonden.

e FElektromagnetisch lawaai in de omgeving kan de werking van het toestel verstoren en de
automatische controle van het toestel in het gedrang brengen. Kijk altijd na of het scherm niet
gestoord is.

9. 4. Extrainstellingen (Fig. 9.G)

1 - Als het toestel uit staat, drukt u tegelijk op S en de belangrijkste knoppen.

2 - Druk op de S om de in te stellen geavanceerde parameters te selecteren

3 - Druk op </ > (- / +) om waarden in te stellen.

4 - Druk op de hoofdschakelaar om deze modus te verlaten en terug naar het standby scherm te gaan.

* |n geval van gestoorde werking, stopt u met het gebruik van het toestel en meldt u het probleem - —

aan uw dienst naverkoop Biepvolume (BEEP VOLUME) Inactiviteitsduur (SET TIME)
e Snelheid verhoogt het risico op afbreken van de vijl. Volg a.u.b. de aanbevelingen van de fabrikant 9.6.1 Laag (onv), gemlddelq (m!d) of hoog (high) Ivolume i 9.6.4 IAutomaUsc|h tef.“?'k,eref? naar het stangby §cherm na de

in verband met snelheid en controleer de instelingen van de motor voor gebruik geluidssignalen. Fabrieksinstellingen: Gemiddeld(Mid). ingestelde inactiviteitstijd: 1-15s. Fabrieksinstellingen: 10s.
e Gebruik alleen Ni-Ti of roestvrij stalen vijlen. Automatisch uitschakelen (AUTO PW.R) Kalibrering (Calibration)
e Plaats een siliconen hoes op het hoekstuk voor gebruik en vooral bij gecombineerd gebruik met 9.G.2 | Automatisch uitschakelen na 3, 5, 10 of 15 min. 9.G.5 | Snelheid en koppeling automatisch kalibreren. Zie

Dual Pex. Fabrieksinstellingen: 10 min. volgende sectie.
e \ergeet na gebruik niet om de vijl uit het hoekstuk te verwijderen. Oriéntatie beeldscherm (Hand)

9.G.3 | Naar rechts (RIGHT) of links (LEFT) gericht.
9. 3. Algemene instellingen: snelheid, terugslagkoppel, draairichting, hoeken voor MO (Fig. 9.E) Fabrieksinstellingen: Rechterkant.

Selecteer het geheugen (programma) met < / > toetsen, dan de in te stellen parameter. N . ) ) . )
9 gen (prog ) P Bij verbinding met Dual Pex apex locator, biedt Dual Move geavanceerde functies, zie secties 10 tot 13.

9.E.1 Standby interface continu modus 9.E5 Standby interface van MO modus* 9. 5. Kalibratie (Fig. 9.H)

9.E.2 Instelling snelheid 9.E.6 Voorwaarts hoekinstelling voor MO* Verbind het hoekstuk correct met het Dual Move handstuk. Steek er geen vijl in.

9.E3 Instelling terugslagkoppel 9.E7 Achteruit hoekinstelling voor MO Ga naar de kalibratie-interface (zie sectie 9.4) en De balken tonen de voortgang.
9.E4 Instelling richting 9.H.1 | kies dan 'ON’. Druk op de hoofdschakelaar om de 9.H.2 |2 bieps als het klaar is.

1-Druk op </ > (- / +) om een geheugennummer te kiezen kalibratie te beginnen.

2 - Druk op de S toets om de in te stellen parameter te selecteren 9. 6. Foutcodes
3-Druk op </ > (-/+)om de parameter aan te passen

911 De batterij is leeg, het toestel wordt automatisch 913 Langdurig gebruik, risico op oververhitting. Stop even met
M1 ... | Continu rotatie | Rotatiesnelheid 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm o uitgeschakeld. Laad het toestel onmiddellijk op. o gebruiken.

M6 Draairichting Fw: Voorwaarts (met de klok mee) 9.1.2 | Overbelaste motor. Verminder de belasting.
Rev: Achteruit (tegen de klok in)

Terugslagkoppel RT 0.5,0.8,1.0,1.5,20,25,3.0,3.5 4.0N.cm
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Volg de instructies van de fabrikant van de vijl om de functies en de parameters in te stellen.
Kalibratie wordt sterk aanbevolen na 10-20 sterilisatiecycli voor het hoekstuk en nadat hij
vervangen is.

e FEen kalibratie moet gebeuren met minimaal batterijniveau van 50%.

e QOefen geen druk uit op het hoekstuk bij het kalibreren.

e Als er een foutcode wordt getoond, neemt u best contact op met de dienst naverkoop.

M OVG verbonden met D GX (apicale localisator)

We verwijzen naar de gebruiksaanwijzing van Dual Pex voor een correcte installatie voor verbinding met Dual Move.

11. Verbinding Dual Pex met een Dual Move (Fig. 10)

1 - Zorg ervoor dat Dual Move in standby modus staat.

2 - Controleer of de silicium beschermhoes het volledige metalen opperviak van het hoekstuk bedekt.

3 - Open de rubberen hoes en plug de gegevensoverdrachtkabel in de Dual Move.

4 - Zet Dual Pex op ON en verbind de gegevensoverdrachtkabel met Dual Pex. CONNECTED! wordt getoond op het
scherm van Dual Move als de verbinding correct is gebeurd.

12. Testen verbinding (Fig. 11)
Fig. 11.A

Steek een vijl in het hoekstuk, creéer een kortsluiting tussen de lipklem en de vijl.

De vijl kan beginnen draaien als de “Auto start / stop” functie (sectie 13, afb. 13.C). is geactiveerd.

Druk op de Dual Move schakelaar. Een volledige witte balk verschijnt naast de lijn die het kanaal voorstelt, en geeft aan dat het
systeem correct werkt en klaar is voor gebruik.

Hang de liphaak aan de onderlip van de patiént en begin met de behandeling.

Fig. 11.B

12. Dual Move scherm tijdens de behandeling (Fig. 12)
Fig. 12

De witte streep op het Dual Move scherm toont de voortgang van de vijl in het kanaal.
De frequentie van de bieptoon verhoogt als de vijl de apex nadert.

13. Combinatiefuncties (Fig. 13)

De volgende geavanceerde functies zijn alleen bruikbaar als Dual Move verbonden is met Dual Pex.

1 - Druk op </ > op een geheugennummer te selecteren (M1...M6)

2 - Druk langer dan een seconde op de S toets voor toegang tot de interface voor het instellen van de geavanceerde functies.

3 - Druk op </ > (ON) om de geavanceerde functies te activeren of (OFF) uit te schakelen. Indien “CONNECT FUNCTION”
is uitgeschakeld (OFF), zullen alle geavanceerde functies niet actief zijn, zelfs als ze elk apart geactiveerd zijn (respectieve
status ingesteld op “ON”). De code van de volgende in te stellen functie (APA, ASS, ASD) wordt onderaan het scherm
getoond, net naast de status van de batterij.

4 - Druk op S om over te gaan naar de volgende combinatiefunctie.

5 - Druk op </ > (ON) om de functie te activeren of uit te schakelen (OFF) en dan op S om naar de volgende functie te gaan.

Automatisch terugkeren naar het standby scherm als er even niets gebeurt (time-out moet worden ingesteld, de fabriekswaarde

is 5 seconden).

Verbindingsfuncties (CONNECT Function) Automatische start stop (AUTO Stt Stp — ASS)
13A Als Dual Move en Dual Pex verbonden zijn, stelt u ,ON“ in 13.C Als de vijl in het gat van het kanaal komt, start de motor
. zodat u de combinatiefuncties kunt gebruiken, afhankelijk ' automatisch. Als de vijl het gat van het kanaal verlaat, zal
van hun status. het automatisch stoppen.
Apicaal automatische omkeer (APICAL Reverse - APA) APICAAL vertraging (Apical Slow Down - ASD)
Automatisch omkeren als de vijl het referentiepunt bereikt Automatisch vertragen zodra de vijl het referentiepunt
13.B i X 13.D e
(*). Automatisch herstarten zodra ze terug boven het voorbij is (*).
referentiepunt komt.
Fabrieksinstelling van geavanceerde functie voor elk geheugen:
Functie M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apicale omkering (APR) Geactiveerd (ON) Uitgeschakeld (OFF)
Automatisch Starten & Stoppen (ASS) Geactiveerd (ON) Geactiveerd (ON)
Apicale vertraging (ASD) Uitgeschakeld (OFF) Geactiveerd (ON)

(*) De positie van het referentiepunt (RP) wordt ingesteld via de Dual Pex interface en dan automatisch doorgestuurd
naar Dual Move en als een cursor weergegeven op het Dual Move scherm. Als de vijl het referentiepunt nader, zal Dual
Move met de APICALE omkering beginnen, APICALE vertraging in functie van hun respectieve status (ON / OFF).

Fig. 13.F Fig. 13.G Fig. 13.H | RP is bereikt
* Gebruik alleen de originele gegevensoverdrachtkabel, anders kan het toestel schade oplopen.
& * Behandel de toestellen met zorg.

Referentiepunt (RP) bepaald via de
interface van de apex localisator

Nieuwe positie voor RP

¢ Niet gooien, schudden of schokken met de toestellen. Geen vioeistoffen over de toestellen gooien.
e Zorg ervoor dat de toestellen correct zijn verbonden.
@ e Nadat de twee toestellen verbonden zijn, trekt en duwt u zachtjes aan de stekkers om zeker te zijn van
een stabiele verbinding en een correcte overdracht van de gegevens.
e |n sommige gevallen kan de positie van de vijl niet (geblokkeerd kanaal), of niet juist (abnormaal of
ongewoon wortelkanaal) bepaald worden. Een rontgenfoto kan nodig zijn om de resultaten te bevestigen.
e Als de getoonde positie van de vijl niet beweegt als de vijl in het wortelkanaal dringt, werkt het toestel
misschien niet goed. Gebruik het niet verder en neem contact op met de dienst naverkoop.

14. Onderhoud

14. 1.Inleiding
Draag handschoenen en volg de instructies zorgvuldig om kruisbesmetting te vermijden als u het

L]
A onderhoud uitvoert.
* We verwijzen naar uw nationale richtlijnen, normen en eisen voor het reinigen, ontsmetten en
steriliseren.
* Het toestel en de onderdelen zijn voor het eerste gebruik niet ontsmet of gesteriliseerd. Volg a.u.b.
de nodige stappen voor de eerste behandeling.

e FElk onderdeel heeft zijn specifieke reinigings- en ontsmettingsprotocols.
procedure hieronder als u het dagelijkse onderhoud uitvoert.

Volg zeker de juiste

- |
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14. 2.Procedure

A

De procedure hieronder wordt gevolgd van stap 1 tot 6 voor de eerste behandeling en na elke
daarop volgende behandeling.

deel

Oplader AC 100-240V - 50/60Hz - 5.5VA
Koppelbereik 0.5Ncm - 4Ncm

Snelheidsbereik 120 - 650 rpm

Elektrische veiligheidsklasse - toegepast | Klasse Il - BF

veeg alle onderdelen af.

Handeling Betrokken onderdelen | Procedure Waarschuwing
Alles Verwijder restanten met stromend water | Verwijder de vijl en ontkoppel het
1 | Reinigen (behalve elektronische onderdelen) en | hoekstuk voordat u ze reinigt.

Gebruik geen ultrasoon reinigingstoestel
voor het hoekstuk.

Gebruiksvoorwaarden

En intérieur uniquement - 10°C / 40 °C — Humidité relative <80% non-condensée a 0°
Altitude < 2000 m

Transport- en opslagvoorwaarden

-20 °C / +50 °C - Relatieve vochtigheid 20% - 80%, niet-condenserend op > 40 °C
Luchtdruk 50 kPa - 106 kPa

2 | Ontsmetting

Handstuk (1.B)

Handstuk basis (1.C)
Kabel gegevensoverdracht
(1D

Sector adaptor (1.E)

Veeg de onderdelen schoon met een
stuk gaas dat doordrenkt is met ethanol
(ethanol 70 tot 80% vol.). Zorg ervoor
dat de onderdelen droog zijn voor de
volgende stap.

Bij gebruik van desinfecterende
wasmachines, gebruikt u alleen
goedgekeurde toestellen volgens
EN ISO 15883 en volgt u de
gebruiksinstructies van de fabrikant.

3 | Smering

Hoekstuk (1.A)

Maak het spuitmondje vast aan

de oliekan (licht schroeven) en het
hoekstuk (14.A), druk meer dan 3
seconden op de knop van de oliekan,
tot alle zwarte olie uit de kop van het
hoekstuk vloeit (14.B).

Het hoekstuk moet voor de sterilisatie

gesmeerd worden.

Gebruik een spray van goede kwaliteit
en volg de gebruiksaanwijzing.

Smeer het handstuk van de motor niet.

4 | Verpakking

Verpak de onderdelen in
sterilisatiezakken.

Gebruik zakken die bestand zijn tegen
temperaturen tot max. 141°C en EN
ISO 11607 volgen.

5 | Sterilisatie

Hoekstuk (1.A)
Silicium hoes

Sterilisatie met stoom op 135°C,
minimaal 4 minuten, of op 121° C,
minimaal 35 minuten.

Minimale droogtijd na sterilisatie: 10
minuten.

Gebruik alleen autoclaven die
goedgekeurd zijn volgens EN 13060 of
EN 285.

De sterilisatieprocedure moet
overeenstemmen met ISO 17665.
Laat afkoelen voor u ze aanraakt.

6 | Opslag

Bewaar de onderdelen in de
sterilisatiezakken in een droge en
schone omgeving.

Controleer de verpakking voor

u ze gebruikt (de integriteit van
de verpakking, geen vocht en
geldigheidsperiode), of steriliseer
anders opnieuw.

e Gebruik alleen ethanol als ontsmettingsmiddel (Ethanol 70 tot 80% vol.).
e Gebruik niet te veel ethanol om te vermijden dat de ethanol in het toestel dringt en de interne
onderdelen beschadigd worden.

15. Belangrijkste technische gegevens

Afmetingen - Gewicht

20cm x 17.5¢cm x7cm (verpakking) - 70

Hoekstuk

Compatibel met draaiende en omkerende instrumenten, uitgerust met een schacht van 2,35
mm, conform EN ISO 1797, type 1

Elektrische voeding

Lithium-ion batterij 3.7V, 1600mAh

16. Waarborg

Inspecties en reparaties mogen uitsluitend uitgevoerd worden door MICRO-MEGA of een goedgekeurde partner.

Uw product is een medisch precisietoestel, geproduceerd in optimale kwaliteits- en testcondities.

Om een individuele opvolging en traceerbaarheid van uw toestel te waarborgen, vult u binnen de 10 dagen na uw
aankoop online de waarborgregistratie in op de website www.micro-mega.com. Dat activeert de naverkoopprocedures
van uw toestel zodat MICRO-MEGA u volledige tevredenheid kan geven.

MICRO-MEGA waarborgt de batterij gedurende één jaar en het toestel gedurende twee jaar tegen verborgen
fabricagefouten, met uitsluiting van fouten die te wijten zijn aan onjuist gebruik, niet passend onderhoud, toevallige
schade (vallen, impact, enz.), en pogingen tot interventie of reparatie door personeel dat niet bevoegd verklaard is door
MICRO-MEGA, pogingen om het product te wijzigen.

17. Verklaring

Niet-contractuele afbeeldingen MICRO-MEGA behoudt het recht om de kenmerken van ziin product zonder voorafgaande

kennisgeving te wijzigen.
j[l .
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Move

Va rugam sa cititi acest manual inainte de utilizare, in special avertizarile.

1. Lista de accesorii (Fig. 1)

1.A | Piesa contraunghi 1.B | Piesd de mand 1.C | Suport piesd de mana 1.D | Cablu pentru transfer de date
1.E | incircator 1.F | Duzd de pulverizare 1.G | Manson de silicon

2. Simboluri
/\ | Atentie s | Producitor CE€ ., Marcaj CE [13] | Consultati instructiunile de utilizare
@ Informatjii produs M| | Data de fabricatie ———= | Curent direct Yii) § Pot fi autoclavate la temperaturi

de pana la 135°C

['sN]{ Numér de serie [O] { Echipament clasa |l X | Respectati directiva WEEE Numai pentru utilizare in interior
Numar catalog Parte aplicatd tip BF 4 | Tineti departe de ploaie

3. Instructiuni de utilizare

Utilizare endodontica, in timpul tratamentului canalului radicular, pentru a pune in miscare instrumentele de preparare in
rotatie continua si in miscare de reciprocitate cu control asupra cuplului si vitezei. DOAR PENTRU UZ DENTAR!

4,

Contraindicatii

Va recomandam sa nu utilizati acest aparat la pacienti cu stimulator cardiac (pacemaker) sau cu alte implanturi electrice.
Acest aparat nu trebuie utilizat pentru tratamentul copiilor sau femeilor gravide.

5.

A\ -

Conditii de functionare si depozitare

Depozitati si utilizati aparatul intr-un mediu sigur si uscat.

Evitati expunerea la lichide sau la surse directe sau indirecte de caldura.

e Pentru a respecta informatiile privind compatibilitatea electromagnetica (EMC) si a evita interferentele,
utilizati aparatul departe de lampi fluorescente, emitatoare radio, telecomenzi sau dispozitive mobile de
comunicatii RF.

Nu incarcati, nu utilizati si nu depozitati dispozitivul la temperaturi ridicate.

Folosirea manusilor si a foliei de diga sunt obligatorii pe durata tratamentului.

Daca in timpul tratamentului apar erori de functionare, opriti aparatul si contactati serviciul post-vanzare.
Nu incercati niciodata sa deschideti sau sa reparati aparatul dumneavoastra,in caz contrar garantia nu
se va aplica.

6. Incarcare
Fig. 6.A | Numarul de segmente indicd nivelul de incdrcare al acumulatorului. Cand se afiseaza doar un segment, incdrcati aparatul.
Fig.6.B | Cuplati adaptorul la piesa de mana asa cum este indicat.
Fig.6.C | Pe ecran se afiseaza £ in timpul incarcdrii.

Pastrati aparatul departe de orice sursa de incalzire si de gaze inflamabile.

L]
& e Incarcati aparatul atunci cand mai are putin sau deloc curent. Prea multe cicluri de incércare / descarcare
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pot reduce durata de viata a acumulatorului.
e Utilizati numai adaptorul si acumulatorul indicate. Alte modele pot deteriora aparatul.
e Nu utilizati aparatul in timpul incarcarii acestuia.

7. Montarea piesei contraunghi
. Asigurati-vé c& motorul este oprit atunci cand montati piesa contraunghi.
Fig. 7.A o . < o - A
Cuplati piesa contraunghi la piesa de mana in mod corespunzator. Folositi numai piesa contraunghi originala.
Fig. 7.B | Piesa contraunghi poate fi rotitd la 340° fara sa fie indepdrtata, pentru a usura vizibilitatea ecranului in timpul tratamentului.
Acoperiti piesa contraunghi cu protectia de silicon. Cand o indepértati dupa utilizare, trageti-o usor direct in sus.

c o \ferificati conexiunea adecvata tragand usor de piesa contraunghi, pentru a evita inversarea neasteptata

a motorului in timpul utilizarii.

8. Montarea acului
" Pentru a monta acul: introduceti acul si rotiti-1, asigurandu-va ca este introdus corect.
Fig.8.A I . " PO S <
Pentru a indepdrta acul: scoateti acul in timp ce tineti butonul apasat.

c e Asigurati-va ca motorul este oprit inainte de montarea acului.

@

9.

e \ferificati varful acului inainte sa il inserati. Nu utilizati acul daca are varful deteriorat.
e Trageti acul usor pentru a va asigura ca este bine cuplat.

Introduceti sau scoateti cu grija acul pentru a nu va rani la deget.
Daca scoateti acul fara sa apasati butonul se poate deteriora axul.

L]

Control Dual Move
9. 1. Interfata utilizator (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Piesd contraunghi 9.A.4 | Tasta < / - pentru selectarea unei memorii sau a altor parametri
9.A.2 | intreruptor principal (pornire, pornire/oprire motor) | 9.A.5 | Tasta >/ + pentru selectarea unei memorii sau a altor parametri
9.A.3 | Tasta pentru selectie 9.A.6 | Ecranul utilizatorului

9.B | Ecranul de asteptare 9.C | Afisarea interfetei pentru cuplu

9.B.1 | Nivel acumulator 9.C.1 | Scala cuplu

9.B.2 | Numér de memorie 9.C.2 | Cursorul pentru valoarea cuplului de miscare rotationala inversa
9.B.3 | Viteza de functionare 9.C.3 | Afisarea valorii cuplului in timp real

9.B.4 | Directie de rotatie

9.B.5 | Valoarea cuplului de miscare rotationald inversa

9. 2. Pasii de punere in functiune

1. Porniti/Opriti cu tasta @ (9.A.2)

Pentru a porni aparatul: apasati tasta 9.A.2 (@), se afiseaza ecranul de asteptare.

Se opreste automat daca Dual Move nu este utilizat o perioada de timp (perioada se va seta).
Pentru a opri aparatul: apasati simultan tastele 9.A.2 (@) si 9.A.4 ().

2. 2. Selectati programul de memorie cu tastele < / > (Fig. 9.D)
7 programe diferite personalizabile. MO: modul reciproc. M1...M6: rotatie continua
* Modul reciproc MO este disponibil numai atunci cand este specificat pe cutie

e Nu utilizati niciodata ace cu miscare de reciprocitate in rotatie continua.
e Nu utilizati instrumente de rotatie continua in modul reciproc.

3. Porniti rotatia:
apasati 9.A.2. Se afiseaza bara pentru cuplu in timp real.

4. Opriti rotatia:
apasati intrerupatorul principal 9.A.2. Se afiseaza ecranul de asteptare.

A ¢ Asigurati-va ca aparatul functioneaza corespunzator inainte de utilizarea sa in cavitatea bucala.
e Schimbati acul la timp pentru a preveni ruperea aculu in canal. Fractura acului poate interveni din
cauza oboselii ciclice sau a stresului de torsiune.
e Aplicarea fortei / presiunii manuale pe motorul endodontic in timpul functionarii acestuia poate
cauza fractura acului.
e Nu apasati butonul pentru a scoate acul in timp ce motorul functioneazai, in caz contrar acul se
poate desprinde si poate rani pacientul.
e Zgomotul electromagnetic din mediul inconjurator poate interfera cu functionarea aparatului Si
poate compromite controlul automat al acestuia. Verificati intotdeauna ca afisajul nu este defect.

vanzare.

e Viteza creste riscul de fractura a acului. Urmati recomandarile producatorului privind viteza si
verificati setarile motorului inainte de utilizare.

e Utilizati numai ace din Ni-Ti sau otel inoxidabil.

* Puneti o protectie de silicon pe piesa contraunghi inainte de fiecare utilizare si mai ales atunci cand
este combinata cu Dual Pex.

e o Nu uitati sa scoateti acul din piesa contraunghi dupa utilizare.

@ e incazde disfunctionalitate, opriti utilizarea aparatului si raportati problema la serviciul dvs. post-

9. 3. Setari generale: viteza, cuplul rotatiei inverse, directie de rotatie, unghiuri pentru MO (Fig. 9.E)
Selectati memoria (programul) cu tastele </>, apoi parametrul care trebuie setat.

9.E1 Interfata de asteptare a modului continuu 9.E5 Inerfata de asteptare a moduluiM0*

9.E.2 Setarea vitezei 9.E.6 Setarea de unghi inainte pentru MO*
9.E3 Setarea cuplului rotatiei inverse 9.E7 Setarea de unghi invers pentru M0*

9.E4 Setarea directiei

1 - Atingeti </> (- / +) pentru a alege un numarul memoriei
2 - Atingeti tasta S pentru a selecta parametrul care trebuie setat
3 - Atingeti </> (- / +) pentru a regla parametrul

M1 ... M6 | Rotatie continud | Viteza de rotatie 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 tr/min

Directie de rotatie Fw: Forward (rotation dans le sens horaire)

Rev: Reverse (rotation dans le sens anti-horaire)

Cuplu rotatie inversa (CRI) | 0.5, 0.8, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm
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M1 ... M6 | Rotatie continud | Dacd efortul aplicat acului atinge 70% din CRI: alarma sonora disconinud.
Dacd cuplul depaseste CRI: alarmd continud, se activeaza modul autoreverse pentru a scoate acul.
Cand cuplul devine din nou mai mic decat CRI, aparatul reporneste automat.

MO* (op- | Modul reciproc* | nainte: 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°
tional) fnapoi: 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°

* Modul reciproc MO este disponibil numai atunci cand este specificat pe cutie

La fiecare modificare, noii parametri sunt salvati automat.

Se trece automat la ecranul de asteptare daca nu se realizeaza nicio activitate o anumita perioada de timp (timpul
de inactivitate trebuie setat, valoarea din fabrica este de 5 secunde).

e Stabiliti parametrii conform recomandatrilor producatorului acului.
@ e Utilizarea functiei de rotatie inversa a cuplului poate proteja efectiv acul de rupere in interiorul
canalului.
e in cazul in care rotatia inversa automatd este prea frecventd in timpul utilizarii, v& rugdm s&
reluati pasii prepararii, sa irigati si sa lubrifiati canalul radicular sau sa cresteti cuplul conform
recomandarilor producatorului de ace.

9. 4. Setari suplimentare (Fig. 9.G)

1 - Cand aparatul este oprit, apasati simultan tastele S si tastele principale.

2 - Atingeti S pentru a selecta parametrul avansat care urmeaza sa fie setat.

3 - Atingeti </> (- / +) pentru a seta valorile.

4 - Apasati intrerupatorul principal pentru a iesi din acest mod si a reveni la ecranul de asteptare.

Volum semnal audibil (BEEP VOLUME) Durata inactivitate (SET TIME)

9.G.1 | Volum sau semnale audibile jos (low), mediu (mid) 9.G.4 | Durée d’inactivité a I'issue de laquelle I'écran de veille
sau inalt (high) Setare din fabrica: Mediu (Mid). réapparait : 1-15s. Valeur usine : 10s.

Oprire automata (AUTO P.W.R) Calibrare

Durée d'inactivité au bout de laquelle I'appareil Calibration automatique de la vitesse et du couple. Voir le
s'éteint automatiquement : 3, 5, 10 ou 15 min. paragraphe suivant.

Valeur usine : 10 min.
Orientare ecran (Hand)
9.G.3 | Droit (RIGHT) ou gauche (LEFT).
Valeur usine : droit (RIGHT).

Cand este conectat la localizatorul de apex Dual Pex, Dual Move ofera functii avansate, consultati sectiunile
10-13.

9. 5. Calibrare (Fig. 9.H)
Cuplati piesa contraunghi la piesa de mana Dual Move. Nu introduceti un ac.

9.G.2 9.G.5

Accesati interfata de calibrare (consultati sectiunea Barele afiseaza progresul.
9.H.1 | 9.4) apoi selectati ,ON”. Apdsati intrerupatorul 9.H.2 |Lacompletare se aud 2 semnale sonore.
principal pentru a porni calibrarea.

9. 6. Coduri de eroare

Acumulatorul este terminat, va interveni oprirea
automatd. Incércati aparatul imediat.
9.1.2 Motor supraincdrcat. Reduceti sarcina.

Timp indelungat de utilizare, risc de supraincélzire. Opriti

9.1 utilizarea aparatului pentru o perioada de timp.

9..3

e Calibrarea este recomandata cu fermitate dupa 10-20 de cicluri de autoclavare pentru piesa

@ e Urmati instructiunile producatorului de ace pentru a seta functiile si parametrii.

contraunghi si dupa inlocuirea sa.
e (Calibrarea se efectueaza cu acumulatorul incarcat la minimum 50%.
e Nu aplicati presiune asupra piesei contraunghi in timpul calibrarii.
e Daca se afiseaza un cod de eroare, contactati serviciul post-vanzare.

M oVve cuplat la DGX (localizator de apex)

Consultati manualul de utilizare Dual Pex pentru a-| monta corect inainte de a-l cupla la Dual Move.

10. Cuplare Dual Pex la Dual Move (Fig. 10)

1 - Asigurati-va ca Dual Move este in modul de asteptare.

2 - Verificati daca mansonul de protectie din silicon acopera corect toata suprafata metalica a piesei contraunghi.
3 - Deschideti protectia de cauciuc si conectati cablul de transfer de date la Dual Move.

4 - Porniti Dual Pex si conectati cablul de transfer de date la Dual Pex. Pe ecranul Dual Move se afiseaza CONNECTED!

atunci cand conexiunea s-a realizat corect.

11. Testarea conexiunii (Fig. 11)

Fig. 11.A | Introduceti un ac in piesa contraunghi, creati un scurtcircuit intre electrodul labial si ac.
Acul poate Tncepe s se roteasca daca functia ,Auto start / stop” (sectiunea 13, fig. 13C). este activata.

Fig. 11.B | Apasati intrerupétorul de alimentare al Dual Move. O bara albd de lungime totald apare langa linia care reprezinta canalul,
indicand faptul ca sistemul functioneaza corect si este gata de utilizare.
Asezati electrodul labial pe buza inferioard a pacientului si incepeti tratamentul.

12. Ecranul Dual Move in timpul tratamentului (Fig. 12)

Fig. 12 | Banda alba de pe ecranul Dual Move aratd progresia acului in canal.
Frecventa semnalului sonor creste atunci cand acul se apropie de varf.

13. Functiile combinate (Fig. 13)
Urmatoarele functii avansate pot fi utilizate numai cand Dual Move este conectat la Dual Pex.

1 - Atingeti </> pentru a selecta un numar de memorie (M1 ... M6)
2 - Atingeti tasta S pentru mai mult de o secunda pentru a intra in interfata de setare a functiilor avansate.

3 - Atingeti </> pentru a activa (ON) sau dezactiva (OFF) functiile avansate. Daca functia ,CONNECT FUNCTION”
este dezactivata (OFF), toate functile avansate vor fi inactive, chiar daca acestea sunt activate individual (statutul
respectiv este setat la ,ON”). Codul urmatoarei functii care trebuie setata (APA, ASS, ASD) este afisat in partea de

jos a ecranului, chiar langa starea acumulatorului.
4 - Atingeti S pentru a comuta la urmatoarea functie de combinare.
5 - Atingeti </> pentru a activa (ON) sau dezactiva (OFF) functia, apoi S pentru a merge la urmatoarea functie.

Intoarcerea automat3 la ecranul de asteptare daca nu existé nicio actiune pentru un anumit timp (timpul de oprire trebuie

setat, valoarea din fabrica este de 5 secunde).
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Functii conectare (CONNECT Function)
Cand sunt conectate Dual Move si Dual Pex, setati

Auto Pornire Oprire (AUTO Stt Stp — ASS)
Cand acul intré in orificiul canalului, motorul va porni

13A ,ON” pentru a avea posibilitatea de a utiliza functiile de 13¢ automat. Cand acul paraseste orificiul canalului, se va opri
combinare, in functie de starea lor. automat.
Revers auto apical (APICAL Reverse - APA) Decelerare apicala (Apical Slow Down - ASD)

138 Rotatie in sens antiorar automatd atunci cand acul atinge 13D Decelerare automata dupd ce acul depaseste punctul de

punctul de referinté (*). Repornire automatd imediat ce
revine deasupra punctului de referinta.

referintd (*).

Starea din fabrica a functiei avansate pentru fiecare memorie:

Functie M1, M2, M3 M4, M5, M6
Revers apical (APR) Activat (ON) Dezactivat (OFF)
Auto Start & Stop (ASS) Activat (ON) Activat (ON)
Incetinire apicalé (ASD) Dezactivat (OFF) Activat (ON)

(*) Pozitia punctului de referinta (PR) este setata prin interfata Dual Pex, apoi trimisa automat la Dual Move si avfisaté dreygt
cursor pe ecranul Dual Move. Cand acul atinge punctul de referinta, Dual Move va porni ROTATIA APICALA INVERSA,
incetinirea apicala depinzand de starea lor (ON / OFF).

Fig. 13.F

Punct de referinta (PR) definit prin PR este atins

interfata localizatorului de apex.

Fig. 13.G | Pozitie noua pe PR Fig. 13.H

A
)

e Utilizati numai cablul original de transfer de date, in caz contrar este posibil ca aparatele sa se deterioreze.
e Manipulati aparatele cu atentie.
* Nu aruncati, nu agitati si nu supuneti aparatele la socuri. Nu stropiti aparatele cu lichide.

* Asigurati-va ca cele doua aparate sunt conectate corect.

e Dupa conectarea celor doua aparate, impingeti si trageti usor firele conectoare pentru a asigura o
conexiune stabila si o transmisie precisa a datelor.

¢ 1n unele cazuri, determinarea pozitiei acului poate fi imposibila (canalul blocat) sau imprecisa (morfologia
canalului radicular anormal sau neobisnuit). Poate fi necesara o radiografie pentru confirmarea rezultatelor.

e Daca pozitia afisata a acului nu se misca atunci cand acul penetreaza canalul, este posibil ca dispozitivul
sa nu functioneze corect. Opriti utilizarea si contactati serviciul post-vanzare.

14. intretinerea
14. 1.Preambul

Purtati manusi si respectati cu atentie instructiunile pentru a evita contaminarea incrucisata la
efectuarea lucrarilor de intretinere.

e Consultati instructiunile nationale, standardele si cerintele privind curatarea, dezinfectarea si
sterilizarea.

Aparatul si componentele acestuia nu au fost dezinfectate sau sterilizate inainte de prima utilizare.
Urmati pasii necesari inainte de primul tratament.

e Protocoalele de curatare si dezinfectie care trebuie aplicate sunt specifice fiecarei componente.
Asigurati-va ca urmati procedura corecta de mai jos la efectuarea intretinerii zilnice.

14. 1.Procedura

A

Procedura de mai jos trebuie urmata de la etapa 1 pana la 6 inainte de primul tratament si dupa
fiecare tratament ulterior.

Operatiunea | Piesele vizate | Procesare Avertizare
Tous Indepértati reziduurile cu apd curentd | Scoateti acul si deconectati piesa contraunghi
1 | Curatare (cu exceptia partilor electronice) si apoi | inainte de a-I curdta. Nu utilizati un dispozitiv de
stergeti toate componentele. curdtare cu ultrasunete pentru piesa contraunghi.
Operatiunea Piesele vizate Procesare Avertizare

2 | Dezinfectie

Piesa de mana (1.B)
Suport piesa de mana
(1.0

Cablu pentru transfer de
date (1.D)

Adaptor de retea (1E)

Stergeti componentele cu 0 ompresa
impregnatd cu etanol (etanol 70-
80% in vol.). Asigurati-va ca partile
componentele sunt uscate inainte de
pasul urmétor.

i cazul utilizarii masinilor de spélare si
dezinfectare, utilizati numai dispozitive
aprobate conform EN ISO 15883 si
consultati instructiunile de utilizare ale
producatorului.

Piesa contraunghi (1.A)

Atasati duza de pulverizare la
recipientul de ulei (usor de insurubat)

inainte de autoclavare, piesa
contraunghi trebuie lubrifiatd.

3 Lubrifiere Si piesa contraunghi (14.A), apasati Utilizati spray specific si consultati
(Fig. 14) butonul de ulei mai mult de 3 secunde, | instructiunile de utilizare.
pand cand tot uleiul negru curge din Nu lubrifiati piesa de mana a motorului.
capul piesei contraunghi (14.B).
impachetati componentele in pungi de | Utilizati pungi rezistente la o
4 | Ambalare sterilizare. temperatura de pana la 141 ° Csi

conforme cu EN 1ISO 11607.

5 | Sterilizare

Contre-angle (1.A)
Manchon en silicone (1.G)

Sterilizati cu abur la 135 ° C timp de
cel putin 4 minute sau la 121 ° C cel
putin 35 de minute.

Timp minim de uscare dupa sterilizare:
10 minute.

Utilizati numai dispozitive autoclave
aprobate conform EN 13060 sau EN
285.

Procedura de sterilizare trebuie sa
respecte standardul ISO 17665.
Asteptati rdcirea nainte de a atinge.

6 | Depozitare

Pastrati componentele in ambalaje de
sterilizare intr-un mediu uscat si curat.

Verificati ambalajul inainte de a-I utiliza
(integritatea ambalajului, fara umiditate
si perioada de valabilitate), altfel
sterilizati din nou.

e Utilizati numai etanol pentru dezinfectare (etanol 70-80% vol.).
e Nu utilizati prea mult etanol pentru a evita patrunderea in interiorul aparatului, ceea ce poate
deteriora componentele interne.

15. Date tehnice principale

Dimensiuni - Greutate

20cm x 17.5¢cm x7cm (ambalaj) - 700g

Piesa contraunghi

Compatibild cu instrumente de rotatie si in sistem reciproc, echipate cu un ax de 2.35 mm
conform standardului EN ISO 1797, Tip 1

Sursa de

alimentare

Acumulator litiu-ion 3.7V, 1600mAh
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Incarcator AC 100-240V - 50/60Hz - 5.5VA

Interval de cuplu 0.5Ncm - 4Nem

Interval de viteza 120 - 650 rpm

Clasa de siguranta electrica - Partea aplicatd | Clasa Il - BF

Conditii de operare Numai utilizare la interior - 10 © C /40 ° C - Umiditate relativd <80% fard condensare la 0 °
Altitudine <2000 m deasupra nivelului mrii

Conditii de transport si depozitare -20° C/+50 ° C - Umiditate relativa 20% - 80%, fara condensare la > 40 ° C
Presiune atmosferica 50 kPa - 106 kPa

16. Garantie

Inspectiile si reparatiile trebuie efectuate numai de catre MICRO-MEGA sau un partener autorizat.

Produsul dvs. este un aparat medical precis, produs in conditii de calitate si testare maxime.

Pentru a asigura o urmarire individualizata a produsului dvs., va rugam sa completati formularul de garantie on-line pe

site-ul www.micro-mega.com in termen de 10 zile de la achizitionare. Aceasta va activa procedurile de post-vanzare
pentru aparatul dvs., astfel incat MICRO-MEGA sa va poata oferi servicii de satisfactie maxima.

E MICRO-MEGA garanteaza acumulatorul timp de un an, iar piesa de mana cu motor si piesa contraunghi timp de doi
ani impotriva oricarui defect de fabricatie ascuns, cu exceptia defectiunilor cauzate de utilizarea necorespunzatoare,

intretinerea necorespunzatoare, deteriorarea accidentala (cadere, impact etc.), incercarea de interventie sau reparatiile

de catre personal neautorizat de catre MICRO-MEGA, incercarea de modificare a produsului.

17. Declaratie
Imagini necontractuale. MICRO-MEGA fsi rezerva dreptul de a modifica caracteristicile produsului fara notificare prealabila.

Y Distribuit de MICRO-MEGA Fabricat de Changzhou Eighteeth Medical
lli][l\{l 5-12, rue du Tunnel 25006 Technology Co., Ltd
iy Besancon Cedex - Franta No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei

District, Changzhou City, 213000, Jiangsu - China

Berwin Industry Ltd. 419,
Harborne Road, Edgbaston, c €
Birmingham, B153LB — UK 0197  Anul marcajului CE: 2017

EC |REP
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Move

Lue kayttdohje huolellisesti ennen kayttda, erityisesti varoitukset.

1. Luettelo laitteen osista (Fig. 1)

1.A | Kulmakappale 1.B | Késikappale 1.C | Ka&sikappaleen kanta 1.D | Tiedonsiirtokaapeli

1.E | Laturi 1.F | Suihkusuutin 1.G | Silikonihylsy

2. Symbolit

/N |Vaara ad | Vaimistaja CE€ ;| CE-merkinta (T3] | Ks. kayttdohje

@) | Tuotetiedot | Valmistuspdiva ——— | Tasavirta Y1) { Voidaan autoklavoida 135°C:ssa
[sN]i Sarjanumero [O] | Laiteluokka Il & { Noudattaa WEEE-direktivia ¢} 1 Vain sisikayttéon
Luettelonumero | (4] | BF-tyypin lityntdosa 4 | Suojattava sateelta

3. Kayttoindikaatio

Endodonttiset toimenpiteet juurihoidon yhteydessa. Muotoilussa kaytettavien instrumenttien jatkuvaan pyérittdmiseen
ja edestakaiseen likkeeseen. Vaantdmomenttiraja ja nopeudensaatd. VAIN HAMMASHOIDON AMMATTILAISTEN
KAYTTOON!

4. Kontraindikaatiot
On suositeltavaa, etta laitetta ei kaytetd potilailla, joilla on sydédmentahdistin tai muu elektroninen siirre. Laitetta ei
my&skaan pida kayttaa lapsilla tai raskaana olevilla naisilla.

5. Kaytto- ja sailytysolosuhteet
e Sailyta ja kayta laitetta turvallisessa ja kuivassa ymparistossa.
& o AlA altista laitetta nesteille tai suorille tai epasuorille lAmmanlahteille.

e Jotta taataan elektromagneettinen yhteensopivuus ja valtetddn hairiét laitteen toiminnassa, on
laitetta kaytettdva kaukana loistevalaisimista, radiolahettimista, kauko-ohjaimista ja langattomista
tietolikennelaitteista.

Ala lataa, kayta tai sailyta laitetta korkeissa lampétiloissa.

Hoidon aikana on kaytettava suojakasineita ja kofferdamia.

Jos hoidon aikana esiintyy toimintahairiditd, sammuta laitteen virta ja ota yhteys huoltoon.
Ala avaa tai koeta korjata laitetta itse, sill4 silloin takuu raukeaa.

6. Lataaminen

Fig. 6.A | Kennojen maard osoittaa akun tilanteen. Kun nékyvissa on vain yksi kenno, lataa laite.
Fig. 6.B | Yhdistd adapteri kdsikappaleeseen kuvan mukaisesti.
Fig. 6.C | Lataamisen aikana naytolla néikyy/ .

e Pida laite loitolla lammdnlahteista ja syttyvista kaasuista.
& * Lataa laite, kun akku on tyhja tai Iahes tyhja. Liian usein toistuva lataaminen voi lyhentéa akun kayttoikaa.
e Kayta vain laitteeseen tarkoitettua adapteria ja akkua. Muut mallit voivat vahingoittaa laitetta.

o Ala kéyta laitetta lataamisen aikana.

7. Kulmakappaleen asentaminen

Varmista, ettd moottori on pysahdyksissa ennen kulmakappaleen asentamista.

Fig-7.A Kiinnita kulmakappale kunnolla kasikappaleeseen. Kéyté vain alkuperéistd kulmakappaletta.

Fig. 7.B | Kulmakappaletta voi pyérittdd 340° irrottamatta sitd, ja néin ndyttod on helppo katsoa tyskentelyn aikana.

Aseta kulmakappaleeseen silikonisuojus. Kun poistat sen kayton jalkeen, vedé se irti suoraan ja hitaasti.

Tarkista litos vetamalla kulmakappaletta varovasti, jotta moottori ei muuta pydrimissuuntaansa kayton
aikana.

A

8. Viilan asentaminen

Ty6nné viila paikoilleen ja k&dnnd viilaa. Varmista, ettd viila on asennettu oikein.
Kun haluat irrottaa viilan, paina painiketta ja vapauta viila paikoiltaan.

Fig.8.A
e Varmista, ettd moottori on pyséhdyksissa ennen viilan asentamista.
& ¢ Tarkastele vilaa ennen asentamista. Al kayta viilaa, jos sen paa on vahingoittunut.
e \/eda viilaa varovasti varmistaaksesi, ettéa se on turvallisesti paikoillaan.

1) .

9. Dual Move
9. 1. Kayttdliittyma (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

Asenna ja irrota viila varovasti, jotta et loukkaa sormiasi.
Viilan irrottaminen painamatta painikkeesta voi vahingoittaa akselia.

9.A.1 | Kulmakappale 9.A.4 | </ - muistin tai muun parametrin valintandppain

Verkkokytkin (virran kytkeminen, moottorin kéynnistys ja >/ + muistin tai muun parametrin valintandppain

9.A.2
sammutus)

9.A5

9.A.3 | Valintanappain 9.A.6 | Ecran utilisateur

9.B | Valmiustilandytto 9.C | Vaantomomenttindkyma

9.B.1 | Akun tilanne 9.C.1 | Vaantdmomenttiasteikko (N.cm)

9.B.2 | Muistin numero 9.C.2 | Vaantdmomenttirajan kohdistin

9.B.3 | Ajonopeus 9.C.3 | Tosiaikainen vadntémomenttindyttd

9.B.4 | Pydrimissuunta

9.B.5 | Vadntdmomenttiraja

9. 2. Kayton eri vaiheet

1. Virta pélle / Virta pois painikkeella @ (9.A.2)

Kytke virta paélle: tydnna painiketta 9.A.2 (@), nékyviin tulee valmiustilanaytto.

Automaattinen virrankatkaisu, jos Dual Move ei ole hetkeen kaytdssa (aikakatkaisu asetettava).
Kytke virta pois: paina yhta aikaa painikkeita 9.A.2 (@) ja 9.A.4 ().
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2. Valitse muistiohjelma painikkeilla < / > (Fig. 9.D)
Seitseman erilaista raatalditavaa ohjelmaa. MO: edestakainen like. M1...M6: jatkuva pyoriva liike.
* MO Edestakainen liike on kéytettévissa vain kun se on pakkaukseen merkitty.

c o Ala kéyta edestakaiseen likkeeseen tarkoitettuja viiloja jatkuvassa pyorivassa likkeessa.
e Ala kayta jatkuvaan pyorivaan likkeeseen tarkoitettuja instrumentteja edestakaisessa
likkeessa.

3. Kaynnista pydriva liike:
paina 9.A.2. Nakyviin tulee tosiaikaista vaantdmomenttia kuvaava palkki.

4. Keskeyté pydrivi liike:
paina verkkokytkinta 9.A.2. Nakyviin tulee valmiustilanaytto.

A * Varmista, etta laite toimii moitteetta ennen kuin kéytat sita suussa.
¢ Vaihda viila ajoissa, jotta viila ei rikkoudu juurikanavassa. Viila voi rikkoutua pyorivasta likkeesta tai
vaanndsta johtuvan rasituksen seurauksena.
¢ \Viila voi my6s rikkoutua, jos laitteeseen kohdistaa kovaa painetta.
o Al4 paina vapautuspainiketta moottorin ollessa kaynnissa, silld villa voi irrota ja vahingoittaa
potilasta.
* Elektromagneettinen taustasateily voi hairitd laitteen kayttdéa ja vaarantaa sen automaattista
ohjausta. Tarkista aina, ettd naytdssa ei ole hairioita.

@ e Jos laitteessa on toimintahairid, keskeyta laitteen kaytto ja kerro ongelmista huoltopalvelulle.
* Nopeus lisdé viilan rikkoutumisen vaaraa. Noudata valmistajan nopeutta koskevia suosituksia ja
tarkista moottorin asetukset ennen kayttoa.
e Kayta ainoastaan nikkelista ja titaanista tai ruostumattomasta teréksesta valmistettuja viiloja.
e Aseta silikonisuojus kulmakappaleeseen ennen kayttda ja erityisesti yhteiskaytdssa Dual Pex-
mittarin kanssa.
o Ala unohda irrottaa viilaa kulmakappaleesta kayton jélkeen.

9. 3. Vleiset asetukset: nopeus, vadntomomenttiraja, pyérimissuunta, M0-kulmat* (Fig. 9.E)
Valitse muisti (ohjelma) ndppaimilla < / > ja sitten asetettava parametri.

9.E1 Valmiustilandkymé(jatkuva liike) 9.E.5 Valmiustilandkyma (M0)*

9.E.2 Nopeuden asettaminen 9.E.6 Kulman asettaminen eteenpéin (MO)*
9.E.3 Vaantdmomenttirajan asettaminen 9.E7 Kulman asettaminen taaksepdin (M0)*
9.E4 Suunnan asettaminen

1 - Kosketa nappéaimia < / > (- / +) valitaksesi muistin numeron
2 - Kosketa ndppainta S valitaksesi asetettavan parametrin
3 - Kosketa nappaimia < / > (- / +) sdatadksesi parametria

M1 ... M6 | Jatkuva pyoriva liike | Pydrimisnopeus 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm

Py6rimissuunta Fw: Eteenpéin (mydtapéivadn)

Rev: Taaksepéin (vastapdivaan)

Véaantdmomenttiraja | 0.5, 0.8, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm

Jos viilaan kohdistuu voima, joka on 70 % tésté: katkonainen varoitusaani.
Jos vadntdmomenttiraja ylittyy: jatkuva varoitusaani, auto reverse -toiminto aktivoituu viilan
irrottamiseksi. Kun vaantémomentti on jélleen vdantdmomenttirajaa pienempi, laite k&ynnistyy

M1... M6 | Jatkuva pydrivé liike | automaattisesti uudelleen.

Mo0* (valin- | Edestakainen like* | Eteenpéin:0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
nainen) Taaksepéin: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

* MO Edestakainen like on kdytettavissé vain kun se on pakkaukseen merkitty.

Jokaisen muutoksen kohdalla uudet parametrit tallentuvat automaattisesti.

Automaattinen siirtyminen valmiustilanayttdon, jos laite ei ole hetkeen kaytdssa (aikakatkaisu asetettava,
tehdasasetus 5 s).

e Saada asetukset viilan valmistajan suositusten mukaisesti.

® Pydrimissuunnan muuttaminen on tehokas keino valttaa viilan rikkoutuminen juurikanavassa.

e Jos pyorimissuunta kuitenkin muuttuu lian tihedan, toista tydvaihe, kastele ja voitele juurikanava
tai nosta vaantdmomenttirajaa viilan valmistajan suositusten mukaisesti.

9. 4. Muut asetukset (Fig. 9.G)

1 - Kun laite on kytketty pois paélta, paina yhta aikaa nappéinta S ja padpainikkeita.
2 - Kosketa nappainta S valitaksesi seuraavan parametrin.

3 - Kosketa painikkeita < / > (- / +) asettaaksesi sille arvon.

4 - Paina verkokytkint& poistuaksesi tasta tilasta ja palataksesi valmiustilandyttdon.

Aénimerkin voimakkuus (BEEP VOLUME) Kéayttaméattomyysaika (SET TIME)
9.G.1 | Heikko (low), melko voimakas (mid) tai voimakas (high) | 9.G.4 | Laite palaa automaattisesti valmiustilandkyméaan, kun se on
&8nimerkki. Tehdasasetus: Melko voimakas (Mid). ollut tietyn aikaa kayttamatta: 1—15 s. Tehdasasetus: 10 s

Automaattinen virrankatkaisu (AUTO P.W.R) Kalibrointi (Calibration)

Virta katkeaa automaattisesti 3, 5, 10 tai 15 minuutin 9.G5 Nopeuden ja vdantémomentin automaattinen kalibrointi. Ks.
kuluttua. " | seuraava kohta.

Tehdasasetus: 10 min.

9.G.2

Néyton orientaatio (Hand)
9.G.3 | Oikea (RIGHT) tai vasen (LEFT) orientaatio.
Tehdasasetus: RIGHT Hand.

Kun Dual Move on kytketty Dual Pex -apeksimittariin, kaytdssa on lisdtoimintoja, ks. kohdat 10-13.

9. 5. Kalibroiminen (Fig. 9.H)
Kiinnita kulmakappale Dual Move -kasikappaleeseen. Ala kiinnita viilaa.

9H1 Siirry kalibrointindkymé&an (ks. kohta 9.4) ja valitse 9H.2 Palkit osoittavat edistymisen.
""" | 'ON'. Paina verkkokytkintd ja aloita kalibrointi. "7 | Laite piippaa kahdesti, kun kalibrointi on valmis.
9. 6. Virhekoodit
9l Akku on tyhj4, virta katkeaa automaattisesti. Lataa 913 Pitkaan jatkunut kayttd, ylikuumenemisen vaara. Lopeta

laite valittomasti. laitteen kayttd hetkeksi.

9.1.2 Moottori ylikuormittuu. V&hennd kuormaa.

e Kalibrointi on erittéin suositeltavaa, kun kulmakappaletta on autoklavoitu 10-20 kertaa ja kun se
on vaihdettu.

e Kalibroinnin alkaessa akussa on oltava vahintéan 50 % virtaa jaljella.

o Ala kohdista kulmakappaleeseen painetta kalibroinnin aikana.

* Jos naytossa nékyy virhekoodi, ota yhteys huoltoon.

@ ¢ Noudata viilan valmistajan ohjeita asettaessasi toimintoja ja parametreja.

71



M OVG -laitteen kiinnittaminen DGX -mittariin (apeksimittari) T°',m'",t° M1,’ N,'Z’ M3 M4, M5, M6

Noudata Dual Pex -mittarin kéyttéohjetta valitaksesi oikeat asetukset ennen mittarin kytkemista Dual Move -laitteeseen Apikaalinen suunnanmuitos (APR) Aktivoity (ON) Inaktivoity (OFF)
oudata Dual Pex -mittarin kayttoohjetta valitaksesi olkeat asetukset ennen mittarin kytiemista Dual Move -laittesseen. Automaattinen kaynnistys ja pysaylys (ASS) | Aktivoitu (ON) Aktivoitu (ON)
Apikaalinen hidastus (ASD) Inaktivoitu (OFF) Aktivoitu (ON)

10. Dual Pex -mittarin kytkeminen Dual Move -laitteeseen (Fig. 10)
1 - Varmista, ettd Dual Move on valmiustilassa.

2 - Tarkista, etta silikonisuojus peittda kaikki kulmakappaleen metallipinnat.

3 - Avaa kumisuojus ja kiinnitd tiedonsiirtokaapeli Dual Move -laitteeseen.

(*) Viitekohdan (RP) sijainti asetetaan Dual Pex -nékyméssé ja lahetetdén sitten automaattisesti Dual Move -laitteeseen,
jonka naytdlld se nadkyy kohdistimena. Kun vila on edennyt viitekohtaan, Dual Move kaynnistdd apikaalisen
suunnanmuutoksen tai hidastuksen niiden tilasta riippuen (ON / OFF).

4 - Kytke virta Dual Pex -mittariin ja kiinnit4 tiedonsiirtokaapeli Dual Pex -mittariin. Kun laitteet on kytketty toisiinsa oikein, Fig. 13.F | Viitekohta (RP) méritelldén Fig. 13.G | Uusi sijainti viitekohdalle Fig. 13.H | Vitekohta saavutettu
Dual Move -laitteen naytdlla nakyy iimoitus CONNECTED ! apeksimittarindkyméssa
11. Kytkennan testaaminen (Fig. 11) e Kayta vain alkuperéista tiedonsiirtokaapelia, muutoin laitteet saattavat vahingoittua.
o Kayta laitteita huolellisesti.

Fig. 11.A | Kiinnitd viila kulmakappaleeseen, kytke huulikoukku ja viila oikosulkuun.

Viila voi alkaa pyoria, jos “Auto start / stop” -toiminto on aktivoitu (ks. kohta 13, kuva 13.C).

Fig. 11.B | Paina Dual Move -laitteen katkaisijaa. Kanavaa kuvaavan janan viereen ilmestyy pitké valkoinen palkki, joka osoittaa, etta laite
toimii ja on valmiina kayttoon.

Kiinnita huulikoukku potilaan alahuuleen ja aloita hoito.

o Ala heit4 tai ravista laitteita tai altista niita iskuille. Varo nesteen roiskumista laitteille.

e \Varmista, ettd ndma kaksi laitetta on kytketty toisiinsa oikein.
e Kun olet kytkenyt laitteet toisiinsa, tydonna ja veda pistotulppia varovasti varmistaaksesi, etté litos on
vakaa ja tieto siirtyy oikein.
12. Dual Move -n éytt & hoidon aikana (Fi g. 12) o J0|§sak|n tape}uks[.ssa vu!an pelnkar] maarittdminen v0|.oIIa mahdotonta (tlukkeLIJtunu.t kalnava) tai epatarkkaa
(poikkeava tai epatavallinen juurikanavan morfologia). Tulosten vahvistamiseksi voi olla tarpeen ottaa

Fig.12 | Dual Move -ndytdn valkoinen reunanauha néytta4 viilan etenemisen juurikanavassa. réntgenkuva.
Piippaus&ania kuuluu tihedmmin, kun viila 1ahestyy apeksia. e Jos villan paikka ei liku naytdlla, vaikka vila penetroituu juurikanavaan, laite ei ehk& toimi kunnolla.
Keskeyta laitteen kaytto ja ota yhteys huoltoon.

13. Yhdistelméatoiminnot (Fig. 13)

Seuraavat lisdtoiminnot ovat kaytettavissa vain, kun Dual Move on kytketty Dual Pex -mittariin. 14. Laitteen kunn ossapito
1 - Kosketa painikkeita < / > valitaksesi muistin numeron (M1...M6) 14. 1.Johdanto
2 - Kosketa nappainta S pidempaan kuin sekunnin ajan siirtyaksesi lisatoimintonakymaan.
3 - Kosketa painikkeita < / > aktivoidaksesi (ON) tai inaktivoidaksesi (OFF) lisétoiminnon. Jos “CONNECT FUNCTION” e Kaytd suojakasineitd ja noudata huolellisesti ohjeita valttddksesi ristinkontaminaatiot
on inaktivoitu (OFF), kaikki lisétoiminnot ovat inaktiivisia, vaikka ne olisi erikseen aktivoitu (asetettu arvoon “ON”). A yllapitotoimenpiteissa.
Seuraavan toiminnon koodi (APA, ASS, ASD) nakyy naytdn alaosassa, juuri akun tilannetta kuvaavan palkin vieressa. e Noudata puhdistamisessa, desinfioinnissa ja steriloinnissa kansallisia ohjeita, standardeja ja
4 - Kosketa nappainta S siirtyaksesi seuraavaan yhdistelmatoimintoon. vaatimuksia
5 - Kosketa painikkeita < / > aktivoidaksesi (ON) tai inaktivoidaksesi (OFF) toiminnon ja sitten ndppainta S siirtyaksesi
seuraavaan toimintoon. @ e |aitetta ja sen osia ei ole desinfioitu tai steriloitu ennen ensimmaista kayttéa. Suorita tarpeelliset
Automaattinen paluu valmiustilandkymaan, jos laitetta ei kayteta hetkeen (aikakatkaisu asetettava, tehdasasetus 5 s). toimenpiteet ennen ensimméista hoitoa.

¢ Noudatettavat puhdistus- ja desinfiointitoimenpiteet ovat komponenttikohtaisia. Noudata

Yhdistelmétoiminnot (CONNECT Function) Automaattinen kéynnistys ja pysaytys (AUTO Stt paivittaisissa yllapitotoimenpiteissa alla olevia ohjeita.
Kun Dual Move ja Dual Pex on kytketty toisiinsa, valitse Stp - ASS)
13A “ON” voidaksesi kéyttdd yhdistelmétoimintoja niiden tilasta | 13.C Kun viila tydntyy juurikanavan aukkoon, moottori kéynnistyy
riippuen. automaattisesti. Kun viila poistuu aukosta, moottori 14. 2.Laitteen valmisteleminen
seisahtuy automaattisest ¢ Alla olevat toimenpiteet vaiheesta 1 vaiheeseen 6 on tehtéva ennen ensimmaista kayttéa ja aina
Apikaalinen suunnanmuutos (APICAL Reverse - APA) Apikaalinen hidastus (Apical Slow Down - ASD) & Kéyton jalkeen.
138 Pydrimissuunta muuttuu automaattisesti, kun viila saavuttaa 130 Pyorimisnopeus muuttuu automaattisesti hitaammaksi, kun
viitekohdan (*). Automaattinen uudelleenkaynnistys heti kun | viila ylitt&a viitekohdan (*). Tyévaihe Kasiteltzvit osat Tee niin Varoitukset
____| s palaa viitekohdan ylpuolelle. - Kaikki Poista lika juoksevan veden Irrota viila ja kulmakappale ennen puhdistusta.
Lisatoiminnon tila kussakin muistissa laitteen lahtiessa tehtaalta: 1 | Puhdistus alla (elektronisia osia lukuun Ala kayta ultraddnihaudetta kulmakappaleen
ottamatta) ja pyyhi osat kuiviksi. | puhdistamiseen.




Tyovaihe

Kasiteltavat osat Tee ndin

Varoitukset

2 | Desinfiointi

Kasikappale (1.B) Pyyhi osat etanoliin (70-80
Késikappaleen kanta (1.C) | painoprosenttia) kastetulla
Tiedonsiirtokaapeli (1.0) | harsokankaalla. Varmista,
Verkkoadapteri (1E) ettd osat ovat kuivia ennen
seuraavaa vaihetta.

Jos kaytat desinfioivaa pesukonetta, kayta
ainoastaan EN ISO 15883:n mukaisten
vaatimusten mukaista laitetta ja noudata
valmistajan kayttdohjeita.

3 | Voitelu

Kiinnit4 suihkusuutin
6liykannuun (kiertaméalla
hieman) ja kulmakappaleeseen,
paina dljykannun painiketta
pidempd&n kuin 3 sekuntia,
kunnes kulmakappaleen paasta
valuu mustaa 6ljya.

Kulmakappale (1.A)

Kulmakappale on voideltava ennen
autoklavointia.

Kéyta hyvaksyttyd sumutinta ja noudata sen
kayttdohjeita.

Al voitele kisikappaletta.

4 | Pakkaaminen

Pakkaa osat sterilointipusseihin.

Kéytd pusseja, jotka kestavat 141 °C:n
lampotilaa ja tayttavat EN ISO 11607:n mukaiset
vaatimukset.

Kulmakappale (1.A)
Silikonisuojus (1.G)

Steriloi hyryautoklaavissa
vahintd&n 4 minuutin ajan
135 °C:ssa tai vahintdan 25

Kéyté ainoastaan hyvaksyttyja autoklaaveja,
jotka tayttavat EN 13060:n tai EN 285:n
mukaiset vaatimukset.

16. Takuu
Ainoastaan MICRO-MEGA tai MICRO-MEGA:n hyvaksyma yhteistydkumppani voi tarkastaa tai korjata laitteen.

Laite on asianmukainen I&&kinnéllinen laite, joka on valmistettu ja testattu erittdin korkealaatuisissa olosuhteissa.
Tuotteen yksildllisen seurannan ja jaljitettavyyden takaamiseksi on tarkeda, ettd taytat takuusopimuksen osoitteessa
www.micro-mega.com kymmenen paivan kuluessa ostoksesta. Nain myynnin jélkeiset toimenpiteet aktivoituvat, ja
MICRO-MEGA pystyy palvelemaan sinua mahdollisimman hyvin.

MICRO-MEGA antaa akulle vuoden takuun ja kasikappaleelle ja kulmakappalegelle kahden vuoden takuun silta varalta,
ettd niissa olisi jokin huomaamatta jaanyt valmistusvirhe. Takuu ei koske vikoja, jotka johtuvat epéasiantuntevasta
kaytosta, epaasianmukaisesta sailytyksesta, onnettomuudesta (kuten putoamisesta, iskusta tms.) tai tilanteesta, jossa
henkil® ilman MICRO-MEGA:n hyvaksyntaa on korjannut tai yrittanyt korjata laitetta tai muokannut sita.

17. Lausuma

Kuvat sopimussuhteen ulkopuolella. MICRO-MEGA pidéattaa oikeuden tehda muutoksia laitteeseen ilman ennakkoilmoitusta.

REP

5 | Sterilointi minuutin ajan 121 °C:ssa. Sterilointitoimenpiteen on taytettavad ISO
Kuivumisaika steriloinnin 17665:n mukaiset vaatimukset.
jalkeen: vahintddn 10 minuuttia. | Odota, ettd pussit ovat ehtineet ja&htyd, ennen
kuin kosket niihin.
Séilyta osat sterilointipusseissa | Tarkista ennen kdyttod, ettd pakkaus on
6 | Sailytys kuivassa ja puhtaassa paikassa. | ehjd, eikd siind ole kosteutta. Tarkista myds

kéyttdaika. Steriloi tarvittaessa uudelleen.

. P__(éyté vain etanolia desinfioinnissa (70-80 tilavuusprosenttia etanolia).
o Ald kéyta likaa etanolia, jotta se ei padse laitteen sisdan ja vahingoita laitteen sisalla olevia
komponentteja.

15. Tarkeimmat tekniset tiedot

Mitat - Paino

20cmx 17,5 cm x 7 cm (pakkaus) - 700 g

Kulmakappale

Yhteensopiva pyodrivaa ja edestakaista liikettd tekevien instrumenttien kanssa
Varsi, jonka koko on 2,35 mm, tayttdd EN ISO 1797:n mukaiset vaatimukset, tyyppi 1

Virtaldhde Litiumioniakku 3,7 V; 1600 mAh
Laturi AC 100 - 240V - 50/60Hz - 5,5 VA
Vaantomomenttialue 0,5 Ncm - 4 Nem

Nopeusalue 120 - 650 rpm
Séhkoturvallisuusluokka - Liitdntdosa Luokka Il - BF

Kéyttoolosuhteet

Korkeus meren pinnasta < 2000 m

Vain sisékdyttdon - 10°C / 40 °C - Suhteellinen kosteus < 80 %, ei tiivisty 0 °C:ssa

Kuljetus- ja séilytysolosuhteet

llmanpaine 50 kPa - 106 kPa

-20 °C / +50 °C - Suhteellinen kosteus 20 % - 80 %, ei tiivisty > 40 °C:ssa

74

Jakelija MICRO-MEGA
5-12, rue du Tunnel 25006
Besancon Cedex - Ramska

Berwin Industry Ltd. 419,
Harborne Road, Edgbaston,
Birmingham, B153LB
Iso-Britannia

Valmistaja: Changzhou Eighteeth Medical
Technology Co., Ltd

No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000, Jiangsu - Kiina

wl

c € 0197 CE-merkintavuosi: 2017

75



76

© 0 N OOk N~

10.
11.
12.
13.
14.

15.
16.
17.

INDICE

Elenco degli aCCESSONT (FIg. 1)..uueiuiieiiiieeiie ittt 77
MO+ttt e 77176, 177
INAICAZIONT PO PUSO 1ttt e e st e e e tare e e 77
(@7e]a1ice] aTol o7z V4T ] ol O UP PSRRI 77
Conditions de fonctionnement et de StOCKAgE.........ceeiiiiiiiiiiiiiiiii e 77
(@724 1o7= Ua 1= (o TP SRS 77
Installazione del CONTANGOI0. ... .ciiiiiiiieii e 78
INstallazione della IMa .......oiieeeee e 78
DUAI MOVE COMIION .11ttt ettt ettt ettt et e et e e nb e et e e et e e beenree e 78
9. 1. Interfaccia Utente (Fig. 9.A, 9.8, 9.0) ......vmiiieeieeeeeeeeee ettt 78
9. 2. Tappe di FUNZIONAMEBIILO............oveveeieeieeee ettt ettt ettt 78
9. 3. Impostazioni generali: velocita, coppia inversa, direzione di rotazione, angoli per MO (Fig. 9.E) ......c.ccccovvnnin. 79
9. 4. IMpoStazioni AGGIUNTVE (FIG. 9.G).....evuiveeeiiieieeeeeeteeee ettt sttt 80
9. 5. CaliBrazioN® (FIg. 9-H) cvvuveveeeieeeeeeeee ettt 80
9. B. COUICH Qi BITOTE ... 80
Collegamento Dual Pex-Dual Move (Fig. 10) .....uviiiiiiiiiieiieeeiee e 81
Test del collegamento (Fig. 1) .o 81
Schermata del Dual Move durante il trattamento (Fig. 12) .......coooviiiiiiiiiiiieeiiee e 81
Funzioni in modalita combinata (Fig. 13) ...vuveieiiiiiiieeiiiiice e 81
Y QLU (=T aVd o) T YRR 82
T4, L PTBIMBSSA . .....ooveoveee ettt 82
T4, 2 PTOCBAUTAL .....oveoveee oottt 83
Dati tECNICH PHNCIDANI ... vvvee e et e e e e s e e ra e e 84
(G- = g VT USSP PSS PRPPRPSPN 84
D] Tola]F=T = dTo ) 1 TSP PP PUPRRUPR 84

Move

Leggere attentamente questo manuale prima del suo utilizzo, in particolare leggere le avvertenze.

1. Elenco degli accessori (Fig. 1)

1.A | Contrangolo 1.B

Manipolo 1.C | Supporto del manipolo 1.D | Cavo di trasferimento dei dati

1.E | Caricatore 1.F

Ugello di polverizzazione | 1.G | Manicotti di silicone

2. Simboli

/\ | Attenzione s | Fabbricante CE€ ., Marchio CE [13]{ Consultare le istruzioni per I'uso
@@ | Informazioni sul o] Data di fabbricazione ———= | Corrente continua Sterilizzabile in autoclave fino
prodotto a135°C
['sN]i Numero di serie [O] | Apparecchio di classe Il | X | Conforme alla direttiva WEEE | ¢ | Solo per uso interno
& | | Elementi applicati BF 4 I Tenere lontano dalla pioggia

Numero di catalogo
3

Indicazioni per 'uso

Uso in endodonzia per trattamento canalare, per guidare gli strumenti per il modellamento in rotazione continua e
secondo un movimento reciproco degli strumenti con controllo della coppia e della velocita. ESCLUSIVAMENTE PER

USO DENTALE!

4. Controindicazioni

Si raccomanda di non usare questo dispositivo su pazienti portatori di pacemaker o di altri dispositivi elettronici. Questo

dispositivo non deve essere usato per il trattamento di bambini o donne incinte.

5. Conditions de fonctionnement et de stockage

A

e Conservare e usare I'apparecchio in un ambiente asciutto e sicuro.

e Non esporre I'apparecchio a liquidi o a fonti di calore dirette o indirette.

e Per rispondere alle esigenze di compatibilita elettromagnetiche (CEM) ed evitare disturbi, usare
I'apparecchio lontano da lampade fluorescenti, radiotrasmettitori, telecomandi o dispositivi di
comunicazione mobile RF.

Non caricare, utilizzare o immagazzinare il dispositivo ad alte temperature.

"uso di guanti e di una diga di gomma durante il trattamento & obbligatorio.

In caso di problemi di funzionamento, spegnere |'apparecchio e contattare il servizio assistenza.
Qualsiasi tentativo di apertura o di riparazione non autorizzati annullera la garanzia.

6. Caricamento

Fig. 6.A | Il numero di cellule mostra il livello della batteria. Ricaricare I'apparecchio quando viene visualizzata una sola barra.
Fig. 6.B | Collegare I'adattatore al manipolo come mostrato.
Fig. 6.C | Durante il caricamento sul display compare #.

A

e Tenere I'apparecchio lontano da fonti di calore e da gas infiammabili.
* Ricaricare I'apparecchio quando la batteria € quasi scarica o scarica. Troppi cicli di caricamento/
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scaricamento possono ridurre la durata di vita della batteria.

Usare esclusivamente I'adattatore e la batteria raccomandati. Altri modelli possono danneggiare il
dispositivo.

Non usare I'apparecchio mentre & in carica.

7. Installazione del contrangolo

Fig. 7.A

Assicurarsi che il motore sia fermo prima di installare il contrangolo.
Collegare correttamente il contrangolo al manipolo. Usare esclusivamente il contrangolo originale.

Fig. 7.B

Il contrangolo pud essere ruotato di 340° senza necessita di scollegarlo, allo scopo di facilitare la lettura del display durante il
trattamento.

Sistemare il manicotto protettivo di silicone sul contrangolo. Per toglierlo dopo I'utilizzo, tirarlo fuori lentamente.

A

Verificare la connessione corretta del contrangolo tirandolo delicatamente, in modo da evitare
un’inversione imprevista del senso di rotazione del motore.

8. Installazione della lima

Fig. 8.A

Installazione della lima: inserire la lima e ruotarla verificando che sia inserita correttamente.
Rimozione della lima: togliere la lima premendo il pulsante.

&-
@

Assicurarsi che il motore sia fermo prima di installare la lima.
Controllare la testa della lima prima di inserirla. Non usare lime danneggiate.
Verificare che la lima sia ben inserita tirandola leggermente.

Inserire e togliere la lima con precauzione per evitare lesioni alle dita.
Se si toglie la lima senza premere il pulsante il mandrino potrebbe danneggiarsi.

9. Dual Move control

9. 1. Interfaccia utente (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Contrangolo 9.A.4 | </ - tasto per selezionare una memoria o altri parametri
Interruttore di alimentazione (accensione, marcia/ > / + tasto per selezionare una memoria o altri parametri

9A2 arresto del motore) 9AS5

9.A.3 | Pulsante di selezione 9.A.6 | Schermo utilizzatore

9.B | Schermo di stand-by 9.C | Schermo di visualizzazione della coppia

9.B.1 | Livello della batteria 9.C.1 | Scala della coppia (N.cm)

9.B.2 | Numero di memoria 9.C.2 | Cursore che indica il valore della coppia inversa

9.B.3 | Velocita di rotazione 9.C.3 | Visualizzazione del valore corrente della coppia

9.B.4 | Direzione di rotazione

9.B.5 | Valore della coppia inversa

9. 2. Tappe di funzionamento
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1. Accensione/spegnimento con pulsante  (9.A.2)

Accensione: premere il pulsante 9.A.2 (@), si apre la schermata di stand-by.

Se l'apparecchio non viene usato per un po’ di tempo si spegne automaticamente (il tempo &

programmabile).
Spegnimento: premere contemporaneamente i pulsanti 9.A.2 (@) € 9.A.4 ().

2. Selezione dei programmi memorizzati con i tasti < / > (Fig. 9.D)
7 diversi programmi personalizzabili. MO: modalita reciproca. M1...M6: rotazione continua
* MO La modalita Reciprocita € disponibile unicamente ove specificato sulla confezione.

ﬁ e Non mettere mai in rotazione continua delle lime che funzionano in reciprocita.
¢ Non usare mai in modalita reciproca degli strumenti che funzionano in modalita continua.

3. Awvio della rotazione:
premere 9.A.2. Viene visualizzata la barra di coppia in tempo reale.

4. Arresto della rotazione:
premere l'interruttore di alimentazione 9.A.2. Si apre la schermata di stand-by.

c e Controllare che I'apparecchio funzioni bene prima di usarlo in bocca.

e Sostituire la lima in tempo utile per evitare che si rompa all’interno del canale. La rottura pud
verificarsi in caso di affaticamento ciclico e di torsione.

¢ Non applicare mai una forza eccessiva sul motore perché la lima potrebbe rompersi.

¢ Non premere il pulsante di rilascio della lima mentre il motore € in funzione, perché la lima potrebbe
sfilarsi e ferire il paziente.

¢ |’inquinamento elettromagnetico ambientale puo interferire con il funzionamento del dispositivo e
puo comprometterne il controllo automatico. Verificare sempre che il display non sia disturbato.

@ ¢ |n caso di cattivo funzionamento, fermare I'apparecchio e segnalare il difetto al servizio assistenza.

9. 3.

e | a velocita aumenta il rischio di rottura della lima. Rispettare le raccomandazioni del fabbricante
relativamente alla velocita e controllare le impostazioni del motore prima dell’'uso.

e Usare esclusivamente lime in Ni-Ti o in acciaio inossidabile.

e Sistemare un manicotto di silicone sul contrangolo prima dell’uso, in particolare quando & abbinato
al Dual Pex.

¢ Non dimenticare di togliere la lima dal contrangolo dopo I'uso.

Impostazioni generali: velocita, coppia inversa, direzione di rotazione, angoli per MO (Fig. 9.E)

Selezionare la memoria (programma) con i tasti < / > e impostare ogni parametro.

9.E1 Interfaccia stand-by della modalita continua 9.E5 Interfaccia stand-by della modalita MO*
9.E.2 Impostazione della velocita 9.E.6 Impostazione dell’angolo Forward per MO*
9.E3 Impostazione della coppia inversa 9.E7 Interfaccia stand-by della modalita MO*
9.E4 Impostazione della direzione

1 -Usareitasti</> (- / +) per scegliere un numero di memoria
2 - Premere il tasto S per scegliere il parametro da impostare
3 - Usareitasti </ > (- / +) per regolare il parametro

M1 ... M6 | Rotazione

Velocita di rotazione 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm

continua Direzione di rotazione | Fw: Forward (rotazione in senso orario)

Rev: Reverse (rotazione in senso antiorario)

RT della coppia inversa | 0.5,0.8,1.0,1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm
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M1 ... M6 | Rotazione Se lo sforzo applicato alla lima e superiore al 70% dell’RT: allarme acustico intermittente.
continua Se la coppia supera RT: allarme acustico continuo, I'auto-reverse viene attivato per liberare la lima.
Quando la coppia ritorna inferiore a RT, I'apparecchio si riavvia automaticamente.

MO0* (op- | Reciprocita™ Forward :0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
zionale) Reverse: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

* MO La modalita Reciprocita e disponibile unicamente ove specificato sulla confezione.

Ad ogni modifica, i nuovi parametri vengono salvati automaticamente.

Ritorno automatico alla schermata di stand-by in caso di periodo di inattivita (durata da configurare, valore
predefinito: 5 secondi).

* |a funzione di auto-reverse permette di proteggere la lima in modo efficace dalla sua rottura nel
canale.

e Se l'auto-reverse si attiva troppo spesso, ricapitolare, irrigare e lubrificare il canale radicolare o
aumentare la coppia secondo le raccomandazioni del fabbricante della lima.

@ * Impostare i parametri rispettando le raccomandazioni del fabbricante della lima.

9. 4. Impostazioni aggiuntive (Fig. 9.G)

1 - Quando I'apparecchio & spento, premere contemporaneamente il pulsante S e il pulsante di alimentazione.
2 - Premere il tasto S per scegliere il parametro avanzato da impostare.

3 - Usare i pulsanti < / > (- / +) per impostare i valori.

4 - Premere il pulsante di alimentazione per uscire da questa modalita e ritornare alla schermata di stand-by.

Volume del bip (BEEP VOLUME) Tempo di inattivita (SET TIME)
Volume basso (low), medio (mid) o alto (high) dei Ritorno automatico alla schermata di stand-by dopo

9.6.1 segnali acustici Impostazione predefinita: Medio (Mid). 964 un periodo di tempo specifico di inattivita: 1-15s.
Impostazione predefinita: 10s.
Spegnimento automatico (AUTO P.W.R) Calibrazione (Calibration)
9.G.2 | Spegnimento automatico dopo 3, 5, 10 0 15 min. 9.G.5 | Calibrazione automatica della velocita e della coppia.
Impostazione predefinita: 10 min. Vedi paragrafo successivo.

Orientamento del display (Hand)
9.G.3 | Orientamento a destra (RIGHT) o a sinistra (LEFT).
Impostazione predefinita; Mano DESTRA.

Quando il Dual Move € combinato al localizzatore di apice Dual Pex, sono presenti alcune funzioni avanzate, vedi
sezionida 10 a 13.

9. 5. Calibrazione (Fig. 9.H)
Collegare correttamente il contrangolo al manipolo Dual Move. Non inserire una lima.

Entrare nell'interfaccia di calibrazione (vedi paragrafo Le barre mostrano lo stato di avanzamento.
9.H1 | 9.4) e scegliere 'ON’. Premere I'interruttore di 9.H.2 | Quando I'operazione & completata si sentiranno 2 bip.
alimentazione per awviare la calibrazione.

9. 6. Codici di errore

La batteria & quasi scarica, I'apparecchio si spegnera Uso prolungato nel tempo, rischio di surriscaldamento.
9.1.1 automaticamente. Caricare immediatamente 9.1.3 Spegnere I'apparecchio per un po’ di tempo.
I"apparecchio.

9.1.2 Sovraccarico del motore. Ridurre il carico.

e | a calibrazione e fortemente raccomandata dopo 10-20 cicli in autoclave per il contrangolo e
dopo la sua sostituzione.

e |a calibrazione deve essere eseguita quando la carica della batteria € almeno del 50%.

¢ Non applicare pressione al contrangolo durante la calibrazione.

® Se viene visualizzato un codice di errore, contattare il servizio assistenza.

@ e Seguire le istruzioni del fabbricante della lima per impostare le funzioni e i parametri.

M oVve collegato a DGX (localizzatore di apice)

Consultare il manuale utente di Dual Pex per installarlo correttamente prima di collegarlo al Dual Move.

10. Collegamento Dual Pex-Dual Move (Fig. 10)

1 - Assicurarsi che il Dual Move sia in modalita stand-by.

2 - Controllare che il manicotto protettivo di silicone copra correttamente tutta la superficie metallica del contrangolo.

3 - Aprire il manicotto di gomma e inserire il cavo di trasferimento dati al Dual Move.

4 - Accendere il Dual Pex e collegare il cavo di trasferimento dati al Dual Pex. CONNECTED ! Viene visualizzato sul
display del Dual Move quando il collegamento € eseguito correttamente.

11. Test del collegamento (Fig. 11)

Fig. 11.A | Inserire una lima nel contrangolo, creare un cortocircuito tra la clip labiale e la lima.

La lima puo iniziare a ruotare se la funzione “Auto start / stop” (sezione 13, fig. 13.C). & attivata.

Fig. 11.B | Premere I'interruttore di accensione di Dual Move. Una barra bianca lunga appare vicino alla riga che rappresenta il canale, ad
indicare che il sistema sta funzionando correttamente ed & pronto ad essere usato.

Agganciare la clip labiale sul labbro inferiore del paziente e iniziare il trattamento.

12. Schermata del Dual Move durante il trattamento (Fig. 12)

Fig.12 | La barra bianca del display del Dual Move mostra I’avanzamento della lima nel canale.
La frequenza dei bip aumenta quando la lima si avvicina all'apice.

13. Funzioni in modalita combinata (Fig. 13)
Le funzioni avanzate illustrate di seguito sono utilizzabili soltanto quando Dual Move € collegato al Dual Pex.

1 - Usare i tasti < / > per selezionare un numero di memoria (M1...M6)

2 - Premere il tasto S per piu di un secondo per entrare nell’interfaccia di impostazione delle funzioni avanzate.

3 - Usare i tasti < / > per attivare (ON) o disattivare (OFF) le funzioni avanzate. Se “CONNECT FUNCTION” ¢ disattivato
(OFF), tutte le funzioni avanzate saranno inattive, anche se sono state attivate singolarmente (il rispettivo stato e
impostato su “ON”). Il codice della funzione successiva da impostare (APA, ASS, ASD) viene visualizzato in fondo al
display, vicino allo stato della batteria.

4 - Premere S per passare alla funzione di combinazione successiva.

5 -Usare i tasti < / > per attivare (ON) o disattivare (OFF) la funzione, quindi premere S per passare alla funzione
successiva.
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Ritorno automatico alla schermata di stand-by in caso di periodo di inattivita (durata da configurare, valore predefinito:

5 secondi).

Funzioni di combinazione (CONNECT Function)
Quando Dual Move e Dual Pex sono collegati, selezionare

Avwvio e arresto automatico (AUTO Stt Stp — ASS)
Quando la lima entra nell’orifizio del canale, il motore si

il punto di riferimento (*). Si riavvia automaticamente
quando ritorna sopra il punto di riferimento.

134 “ON" per avere la possibilita di usare le funzioni di 13C awiera automaticamente. Quando la lima esce dall’orifizio
combinazione, a seconda del loro stato. del canale, il motore si fermera automaticamente.
Auto-reverse apicale (APICAL Reverse - APA) Decelerazione APICALE (Apical Slow Down - ASD)

13B Si inverte automaticamente quando la lima raggiunge 130 Decelerazione automatica quando la lima supera il punto di

riferimento (*).

Stato predefinito delle funzioni avanzate per ogni memoria:

Funzione M1, M2, M3 M4, M5, M6
Auto-reverse apicale (APR) Attivata (ON) Disattivata (OFF)
Awio e arresto automatico (ASS) Attivata (ON) Attivata (ON)
Decelerazione apicale (ASD) Disattivata (OFF) Attivata (ON)

(*) La posizione del punto di riferimento (RP) € impostata dall’interfaccia di Dual Pex, inviata automaticamente a Dual
Move e visualizzata come un cursore sul display di Dual Move. Quando la lima raggiungera il punto di riferimento, Dual
Move attivera il Reverse APICALE e la Decelerazione APICALE a seconda dei rispettivi stati (ON / OFF).

Fig. 13.F | Punto di riferimento (RP) definito
sull'interfaccia del localizzatore di apice

Fig. 13.G | Nuova posizione del RP

Fig. 13.H | Il RP viene raggiunto

2 e Usare esclusivamente il cavo di trasferimento dati originale, in caso contrario gli apparecchi potrebbero

danneggiarsi.

e Manipolare gli apparecchi con attenzione.
* Non gettare, scuotere o battere gli apparecchi. Non immergere gli apparecchi in liquidi.

e Dopo aver collegato i due apparecchi, spingere e tirare lentamente le spine per assicurarsi che la

@ * Assicurarsi che i due apparecchi siano collegati nel modo corretto.

connessione sia stabile e la trasmissione di dati precisa.
e |n alcuni casi, la rilevazione della posizione della lima sara impossibile (canale bloccato) o non precisa
(morfologia del canale radicolare anomala o insolita). Per confermare i risultati potrebbe essere necessaria

una radiografia.

* Selaposizione visualizzata della lima non cambia quando la lima entra nel canale radicolare, I'apparecchio
non funziona correttamente. Sospendere il suo utilizzo e contattare il servizio assistenza.

14. Manutenzione

14. 1.Premessa

contaminazione incrociata durante le operazioni di manutenzione.

f ¢ |ndossare guanti e seguire scrupolosamente le istruzioni del presente manuale per evitare la

e Consultare le direttive nazionali, le norme e i requisiti di pulizia, disinfezione e sterilizzazione.

e |’apparecchio e i suoi componenti sono forniti non disinfettati e non sterilizzati. Seguire le tappe
necessarie prima del primo trattamento.

¢ | protocalli di pulizia e disinfezione da applicare sono specifici per ogni componente. Rispettare la
procedura corretta riportata sotto quando si esegue la manutenzione quotidiana.

14. 2.Procedura

c e |etappe da 1 a6 della procedura sottostante devono essere seguite prima del primo trattamento
e dopo ogni trattamento successivo.

elettronici) e asciugare i componenti
accuratamente.

Operazione Parti interessate Procedura Avvertenze
Tutte le parti Eliminare tutti i residui con acqua Togliere la lima e scollegare il
1 | Pulizia corrente (ad eccezione dei componenti | contrangolo prima di pulirlo.

Non pulire il contrangolo con un
apparecchio di pulizia a ultra-suoni.

2 | Disinfezione

Manipolo (1.B)

Supporto del manipolo
(1.0

Cavo di trasferimento dei
dati (1.D)

Adattatore di rete (1.E)

Asciugare i componenti con della
garza impregnata di etanolo (etanolo
dal 70 all’80% vol.). Assicurarsi che
i componenti siano asciutti prima di
passare alla tappa successiva.

In caso di utilizzo di apparecchi

di lavaggio e disinfezione, usare
esclusivamente gli apparecchi approvati
secondo la norma EN ISO 15883

e seguire le istruzioni per I'uso del
fabbricante.

Contrangolo (1.A)

Collegare I'ugello di polverizzazione
al vaporizzatore di olio (avvitare
leggermente) e al contrangolo (14.A),

Prima di mettere in autoclave,
lubrificare il contrangolo.
Usare degli spray approvati e seguire le

Lubrificazi- : . . ,
3 one (Fig. 14) premere il pulsante del vaporizzatore istruzioni per I'uso.
g- di olio per piu di 3 secondi finché Non lubrificare il manipolo del motore.
tutto I'olio nero esce dalla testa del
contrangolo (14.B).
. Confezionare i componenti in buste Usare buste sterili resistenti ad una
Confeziona- o o .
4 mento sterili. temperatura di 141°C e conformi alla
norma EN ISO 11607.
Contrangolo (1.A) Sterilizzare a vapore a 135°C per Usare esclusivamente autoclavi
Manicotto di silicone (1.G) | almeno 4 minuti 0 a 121°C per almeno | approvate secondo la norma EN 13060
e 35 minuti. 0 EN 285.
Sterilizzazi- . L Lo
5 one Durata minima di asciugatura dopo la | La procedura di sterilizzazione deve
sterilizzazione: 10 minuti. rispettare la norma ISO 17665.
Prima della manipolazione, attendere il
raffreddamento.
Immagazzinare i componenti nel loro Ispezionare gli imballaggi dei
. imballaggio sterile in un luogo asciutto | componenti prima di usarli (integrita
Immagazzi- : A S
6 e pulito. della confezione, assenza di umidita
namento

e periodo di validita). Se necessario
risterilizzare.

* Per la disinfezione usare esclusivamente etanolo (etanolo da 70 a 80% vol.).
* Non usare troppo etanolo per evitare che entri nell’apparecchio danneggiando i componenti
interni.
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15. Dati tecnici principali

Dimensioni - Peso

20cm x 17.5cm x7cm (confezione) - 700g

Contrangolo

Compatibile con strumenti in rotazione continua o reciprocita, muniti di un albero da 2.35
mm in conformita alla norma EN ISO 1797, Tipo 1

Alimentazione

Batteria litio-ioni 3.7V, 1600mAh

Caricatore

AC 100-240V - 50/60Hz - 5.5VA

Range di coppia

0.5Ncm - 4Ncm

Range di velocita

120 - 650 rpm

Classe di sicurezza elettrica - Elemento applicato

Classe Il - BF

Condizioni di funzionamento

Esclusivamente per uso interno - 10°C / 40 °C - Umidita relativa <80% non condensante
a 0°. Altitudine < 2.000 m sopra il livello del mare

Condizioni di trasporto e di stoccaggio

-20 °C / +50 °C - Umidita relativa 20% - 80%, non condensante a > 40 °C
Pressione atmosferica 50 kPa - 106 kPa

16. Garanzia

Le operazioni di ispezione e riparazione devono essere esclusivamente eseguite da MICRO-MEGA o da un partner
approvato.
Questo apparecchio € un dispositivo medico di precisione, fabbricato in condizioni massime di qualita e controllo.

Per assicurare il monitoraggio individualizzato e la tracciabilita del prodotto, compilare la registrazione di garanzia on line
sul sito web www.micro-mega.com entro 10 giorni dall’acquisto. Questa registrazione attivera le procedure di controllo
postvendita che consentiranno di utilizzare al meglio il prodotto di MICRO-MEGA.

MICRO-MEGA garantisce la batteria per un anno e il manipolo del motore e il contrangolo per due anni contro i difetti di
fabbricazione. Sono esclusi dalla garanzia i difetti legati a un cattivo utilizzo, a una manutenzione inappropriata, a danni
accidentali (cadute, urti, ecc.), a tentativi di intervento o di riparazione da parte di personale non approvato da MICRO-
MEGA o a tentativi di modifica del prodotto.

17. Dichiarazione
Immagini non contrattuali MICRO-MEGA si riserva il diritto di modificare le caratteristiche del suo prodotto senza
comunicazione preliminare.

Mk
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Move

Kérjuk, figyelmesen olvassa el ezt a hasznalati Utmutatot, kiléndsen a figyelmeztetéseket.

1. Tartozékok listaja (Fig. 1)

1.A | Ellenszig 1.B | Kézidarab 1.C | Kézidarab alap 1.D | Adatatviteli kabel

1.E | Tolt6 1.F | Szordfej 1.G | Szilikon hively

2. Szimbdélumok

/\ | Vigyazat ad | Gyarts CE€ ., | CE-jelolés (T3] | Olvassa el a haszndlati utasitast
(@ | Termékinformacio | o] | Gyartas datuma ——— | Egyendram fii] 1135°C-ig autoklévozhatd
['sN ]| Sorozatszam [O] | Il. osztalyd berendezés X | Tartsabe a WEEE irdnyelvet | (™} | Kizardlag beltéri hasznélatra
Katalogusszam || | BF alkaimazott résztipusa | 4 | Tartsa tavol az es6tol

3. Hasznalati javallatok

Fogaszati alkalmazasok esetén haszndlhatd a gyokércsatorna-kezelések soran a megmunkald berendezések
meghajtasara, folyamatos forgd és valtakozé mozgassal, a nyomaték és a fordulatszam szabalyozasaval. KIZAROLAG

FOGASZATI FELHASZNALASRA!

4,

Javasoljuk, hogy ne haszndlja a berendezést szivritmus-szabalyozéval vagy egyéb elektronikus implantatumokkal

Ellenjavallatok

rendelkezé paciensek esetén. A készllék nem hasznalhatd gyermekek vagy terhes nék kezelésére.

5.

Uzemeltetési és tarolasi feltételek

f e Biztonsagos és szaraz kdrnyezetben tarolja és lizemeltesse a készliléket.

6.

* Ne tegye ki a készliléket folyadékok es kdzvetlen vagy kdzvetett héforrasok hatasanak.

e Az elektromagneses Osszeférhetdséggel (EMC) kapcsolatos eldirasok betartasa és az Uzemzavarok
elkertilése érdekében a késziiléket fénycsovektdl, radidadoktdl, taviranyitoktol vagy mobil radidfrekvencias
kommunikacios eszkdzoktdl tavol hasznalja.

e Ne tdltse, ne mUkddtesse és ne tarolja a készlléket magas hémérsékleten.

e Kesztyl és kofferdam hasznalata kotelezé a kezelés soran.

e Ha akezelés soran meghibasodas kovetkezik be, kapcsolja ki a késziiléket, és forduljon a vevészolgalati
részleghez.

e Soha ne nyissa fel vagy javitsa a készliléket, ellenkezd esetben a jotallas érvényét veszti.

Toltés

Fig. 6.A | A celldk szdma mutatja az akkumulator toltottségi szintjét. Ha csak egy cella van jelen, téltse fel a késziiléket.

Fig. 6.B | Csatlakoztassa az adaptert a kézidarabhoz az dbran lathaté modon.

Fig.6.C | A toltés alatt a képernyon a £ kijelzés l4thato.

e Tartsa tavol a készlléket minden héforrastol és gyulékony gaztdl.
o Toltse fel a készlléket, ha a toltottsége alacsony vagy a teliesitménye nem megfeleld. A tul sok toltési/
zistitési ciklus csokkentheti az akkumulator élettartamat.

7.

o Kizardlag a megadott adaptert és akkumulatort hasznalja. Az egyéb modellek karosithatjak a készliléket.

¢ Ne hasznélja a készliléket toltés kdzben.

Az ellenszég telepitése

Fig. 7.A

Az ellenszbg telepitése soran ligyeljen arra, hogy a motor le legyen dllitva.
Csatlakoztassa megfelel6en az ellenszéget a kézidarabhoz. Csak az eredeti ellenszdget hasznalja.

Fig. 7.B | Az ellensz6g 340°-ban elforgathatd a levétele nélkil, igy egyszeriibbé teszi a képernyd megtekintését a kezelés sordn.

Helyezze fel a véd6 szilikonburkolatot az ellenszégre. A hasznélat utani eltavolitdshoz egyenes vonalban lassan hdzza ki.

e FEllendrizze a megfelel6 csatlakozast, dvatosan meghtizva az elleszdget, hogy elkerllie a motor varatlan
visszafordulasat a hasznalat kdzben.

8. A gyokértii telepitése
Fia. 8.A A gyokértii telepitése: illessze be a gyokért(it és forgassa el, gy6z6djon meg réla, hogy helyesen van-e beillesztve.
9. 8. A gyoOkertii eltavolitasa: oldja ki a gydkeért(it, mikdzben megnyomja a gombot.

9.

f e A gyoOkeértl telepitése soran Ugyelien arra, hogy a motor le legyen allitva.

e A beillesztés el6tt vizsgalja meg a gyokertd fejét. Ne hasznalja a gyokért(it, ha a feje séruilt.
e Huzza meg dvatosan a gyokeértlit, hogy meggy6z8djdn a megfeleld csatlakoztatasardl.

@ e A gyoOkeértl beillesztését vagy eltavolitasat dvatosan végezze, hogy elkerllie az ujjsériléseket.

e A gyokérti gomb megnyomasa nélkul térténd eltavolitasa karosithatja az orsot.

Dual Move vezérlés
9. 1. Felhasznaldi interfész (9.A, 9.B, 9.C abra)

9.A.1 | Ellenszég 9.A.4 | </-gomb egy memdria vagy mas paraméterek kivalasztasahoz
9.A.2 | Fokapcsold (bekapcsolas, motor inditasa / ledllitasa) | 9.A.5 | >/ + gomb egy memdria vagy mas paraméterek kivalasztasahoz
9.A.3 | Kivalaszté gomb 9.A.6 | Felhasznaldi képernyd

9.B |Készenléti képernyd 9.C | Nyomateék interfész kijelzdje

9.B.1 | Akkumuldtor tolt6ttségi szintje 9.C.1 | Nyomatékskala (N.cm)

9.B.2 | Memoriaszam 9.C.2 | Forditott nyomatékérték kurzorja

9.B.3 | Mikédési fordulatszam 9.C.3 | Forditott nyomatékérték kurzorja

9.B.4 | Forgdsirany

9.B.5 | Forditott nyomatékeérték

9. 2. A miikodtetés lépései

1. Bekapcsolas/kikapcsolds a kivetkezével: @ (9.A.2 gomb)
A bekapcsolashoz nyomja meg a 9.A.2 gombot (@ ), megjelenik a készenléti képernyd.

Automatikus kikapcsolas, ha a Dual Move bizonyos ideig nincs hasznalatban (beallitandd id&zités).

A kikapcsolashoz nyomija le egyidejlleg a 9.A.2 ( @) és a 9.A.4 ( B4 ) gombot.
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2. A </ > gombokkal vdlassza ki a memdria programot (Fig. 9.D)
7 kulénbozd testreszabhatd program. MO: véltakozo Uzemmad. M1...M@6: folytonos forgatas
*Az MO valtakozé lzemmadd hasznalata csak akkor lehetséges, ha szerepel a dobozon

& e Soha ne haszndlja a valtakozé Uzemmaodu gyodkeértlket folytonos forgatassal.

e Soha ne hasznalja a folytonos forgatasu muszereket valtakozé lizemmddban.

3. Inditsa el a forgatdst: nyomja meg a 9.A.2 gombot.
A valds idejlii nyomatéksav megjelenik.

4. Allitsa le a forgatdst: nyomja meg a fokapcsolot 9.A.2.
Megijelenik a készenléti képernyd.

A

@

Gydz6djon meg rola, hogy a készlilék megfeleléen mikddik, mielétt a szajpban haszndlja.
Cserélie ki id6ben a gyokert(t, hogy elkerllie a gyokértl levalasat a csatornan belll. A gyokértl
levalasa a ciklikus/torzios kifaradas miatt fordulhat eld.

A haszndlat kbzben a motor végére gyakorolt nagy erdkifejtés/kéznyomas a gyokértl levalasat
idézheti eld.

Ne nyomja meg a gombot a gyokértl kioldasahoz a motor mikédése kdzben, mert el6fordulhat,
hogy a gyokértd levalik és megseérti a pacienst.

A kornyezet elektromagneses zajai zavarhatjak a késziilék mikodését és karosan befolyasolhatjak
a készulék automatikus vezérlését. Mindig ellendrizze, hogy a kijelz6t nem zavarja-e valami.

MUkodési rendellenesség esetén hagyja abba az eszkdz hasznalatat, és jelentse a problémat a
vevészolgalati részlegnek.

A magas fordulatszam noveli a gyokértl levalasanak kockazatat. Kérjik, kévesse a gyartd
javaslatait a fordulatszam tekintetében, és ellendrizze a motor bedllitasait a hasznalat el6tt.
Kizardlag Ni-Ti vagy rozsdamentes acél anyagu gyokértliket hasznaljon.

Minden hasznalat el6tt tegyen szilikonburkolatot az ellenszdgre, kiilondsen akkor, ha a Dual Pex-el
egyUtt alkalmazza.

A haszndlat utan ne felejtse el eltavolitani a gyokért(t az ellenszdgbdl.

9. 3. AHalanos bedllitasok: fordulatszam, forditott nyomaték, forgasirany, szogek az M0 iizemmédhoz (Fig. 9.E)
A </ > gombok segitségével valassza ki a memoriat (program), majd a bedllitandd paramétert.

9.E.1 A folytonos tizemmod készenléti interfésze 9.E5 Az MO izemmad készenléti interfésze*
9.E.2 Fordulatszam bedllitas 9.E.6 El6re szog bedllitas MO (izemmaddhoz*
9.E3 Forditott nyomatékérték beallitas 9.E7 Forditott sz0g bedllitds MO izemmodhoz*
9.E4 Irany bedllitas

1 - Erintse meg a < / > (- / +) gombot a memdria szam kivalasztasdhoz
2 - Erintse meg az S gombot a bedllitandd paraméter kivalasztasahoz
3 - Erintse meg a </ > (- / +) gombot a paraméter beadllitasahoz

M1...M6

Folytonos forgatds | Fordulatszam 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm
Forgasirany Fw: El6re (6ramutato jaraséval megegyez6 forgatas)
Rev: Forditott (bramutatd jarasaval ellentétes forgatas)
Forditott nyomaték RT | 0,5, 0,8, 1,0, 1,5, 2,0, 2,5, 3,0, 3,5, 4,0 Ncm

M1..M6 Folytonos Ha a gyokértire kifejtett er6hatds eléri az RT 70%-&t; szakaszos hangjelzés.
forgatés Ha a nyomaték meghaladja az RT-t: folyamatos riasztds, az automatikus visszaforditas aktivalddik
a gyokertii kiszabaditasa érdekében. Ha a nyomaték ismét kisebb lesz az RT-nél, a késziilék
automatikusan ujraindul.
MO* (op- | Véltakozd Elére:0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
tional) mozgas* Hatra: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

*Az MO valtakozo (izemmdd hasznalata csak akkor lehetséges, ha szerepel a dobozon
Minden egyes valtozasnal az Uj parameéterek automatikusan mentésre kertlnek.

Automatikus valtas a készenléti képernydre, ha bizonyos ideig nincs mdvelet (bedllitandé idézités, gyari érték 5
masodperc).

OF

Allitsa be a paramétereket a gydkértii gyartéjanak ajanlésa szerint.

A nyomaték visszaforditas funkcié hasznalata hatékonyan védi a gyokeértlit a levalastdl a csatornan
beldil.

Ha az automatikus visszaforditas tul gyakori a hasznalat soran, kérjik, haladjon at ujra a
gyokeércsatornan, végezze el a gyokércsatorna nedvesitését és kenését, vagy noévelje a nyomatékot
a gyarto altal megadott ajanlasok szerint.

9. 4. Kiegészitd beallitasok (Fig. 9.G)

1 - Ha a készllék ki van kapcsolva, nyomja meg egyszerre az S és a fé gombokat.

2 - Erintse meg az S gombot a bedllitandé haladé paraméter kivalasztasahoz.

3 - Erintse meg a </ > (- / +) gombot az értékek bedllitasahoz.

4 - Nyomja meg a fékapcsoldt, hogy kilépjen ebbdél a médbdl és visszatérien a készenléti képernydre.

9.G.1

Hangjelzés hangereje (BEEP VOLUME)
A hangjelzések alacsony (low), kdzepes (mid) vagy
magas (high) hangereje. Gydri beallitds Kozepes (Mid)

Inaktivitasi idé (SET TIME)

Automatikus visszatérés a készenléti kijelz6re az
inaktivitas meghatérozott ideje utan: 1-15s. Gyéri
bedllités 10s

9.G.4

Automatikus kikapcsolas (AUTO P.W.R)
9.G.2 | Automatikus kikapcsolds3, 5, 10 vagy 15 perc utan. | 9.G.5
Gyari bedllitdas 10 min.

Calibration (Calibration)
A fordulatszam és a nyomaték automatikus kalibralasa.
Léasd a kovetkez6 szakaszt

A kijelzo tajolasa (Hand)
9.G.3 | Jobb (RIGHT) vagy bal (LEFT) irany.
Gyéri bedllitéas JOBB kéz.

A Dual Pex gyokeércsucs bemérdhoz torténd csatlakozas esetén a Dual Move fejlett funkciokat kinal, lasd a 10-13

szakaszt.

9. 5. Kalibralas (Fig. 9.H)
Csatlakoztassa az ellenszdget a Dual Move kézidarabhoz. Ne illesszen be gyokeért(it.

Lépjen a kalibralasi interfészre (lasd a 9.4 szakasz),
9.H.1 | majd valassza az ,ON“ bedllitdst. A kalibralas 9.H.2
elinditdsahoz nyomja meg a fékapcsoldt.

A sdvok mutatjak az elérehaladast.
2 sipolas a befejezést kdvetden.

9. 6. Hibakddok

9.1

Az akkumuldtor lemeriilt, automatikus kikapcsolas
kovetkezik be. Azonnal téltse fel a készliléket.

Hosszl haszndlati id6, tilmelegedés veszélye. Bizonyos

9.3 iddre hagyja abba a készlilék hasznalatat.

9.1.2 Motor tulterhelés. Csokkentse a terhelgst.
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Kévesse a gyokértl gyartdjanak utasitasait a funkciok és a paraméterek beallitasahoz.

Erésen ajanlott elvégezni a kalibralast az ellenszég 10-20 autoklavozasi ciklusa utan, valamint a
cseréjét kdvetben.

e A kalibralast az akkumulator legalabb 50%-o0s t6ltottségi szintje mellett kell elvégezni.

e A kalibralas soran ne fejtsen ki nyomast az ellenszdgre.

e Ha hibakdd jelenik meg, kérjuk, forduljon a vevészolgalati részleghez.

MOV Ccsatlakoztatva a P @ X-hez (gydkércstics bemérd)

Lasd a Dual Pex felhasznaloi kézikdnyvét a megfeleld telepitése érdekében, a Dual Move-hoz térténd csatlakoztatasa

elétt.

10. A Dual Pex csatlakoztatasa a Dual Move-hoz (Fig. 10)

1 - Gy6z&djon meg arrdl, hogy a Dual Move készenléti allapotban van-e.

2 - Ellendrizze, hogy a védd szilikon hively megfeleléen lefedi-e az ellenszdg minden fémfellletét.

3 - Nyissa fel a gumi fedelet és csatlakoztassa az adatatviteli kabelt a Dual Move-hoz.

4 - Kapcsolja be a Dual Pex-et, és csatlakoztassa az adatatviteli kabelt a Dual Pex-hez. CSATLAKOZTATVA ! kijelzés
jelenik meg a Dual Move képernydjén, amikor a kapcsolat megfeleléen Iétrejétt.

11. Kapcsolat tesztelése (Fig. 11)
Fig. 11.A

Helyezzen be egy gyokértét az ellenszdgbe, hozzon létre rovidzarlatot az ajakhorog és a gyokeértli kozott.

A gyokért(i forogni kezdhet, ha az ,Auto start / stop” funkcid (13. szakasz, 13.C dbra) be van kapcsolva.

Nyomja meg a Dual Move bekapcsolds kapcsolojét. Egy teljes hosszisdgu fehér sdv jelenik meg a csatornat jelz6 vonal mellett,
jelezve, hogy a rendszer megfelel6en mikddik és készen all a hasznélatra.

Akassza be az ajakhorogot a péciens also ajkdba, és kezdje el a kezelést.

Fig. 11.B

12. Dual Move képernyd a kezelés alatt (Fig. 12)
Fig. 12

A Dual Move képerny6n megjelend fehér sdv mutatja a gyokértd eldrehaladasdt a csatorndban.
A sipolasok frekvencidja novekszik, ahogy a gyokeért(i megkozeliti a gyokeércsucsot.

13. Kombinacids funkciok (Fig. 13)
Az alabbi fejlett funkciok csak akkor hasznalhaték, ha a Dual Move csatlakoztatva van a Dual Pex-hez.

1. Erintse meg a </ > gombot a memdria szam kivalasztasahoz (M1 ... M6)

2. Erintse meg az S gombot tébb mint egy masodpercen keresztlil a fejlett funkcié bedllitd interfész eléréséhez.

3. Erintse meg a < / > gombot a fejlett funkciok bekapcsolasahoz (ON) vagy kikapcsolasahoz (OFF). Ha a ,CONNECT
FUNCTION® ki van kapcsolva (OFF), az 8sszes fejlett funkcid inaktiv lesz, még akkor is, ha azok kilon be lettek kapcsolva
(a megfelel6 allapot ,ON“-ra van allitva). A kévetkezd bedllitandd funkcid kodja (APA, ASS, ASD) a képernyd aljan, az
akkumulator allapota mellett jelenik meg.

4. Erintse meg az S gombot a kdvetkezd kombincids funkcidra torténé atvaltashoz.

5. Erintse meg a < / > gombot a funkcid bekapcsolasahoz (ON) vagy kikapcsoldsahoz (OFF), majd az S gombbal Iépjen
a kdvetkezd funkciora.

Automatikus visszatérés a készenléti képernydre, ha bizonyos ideig nincs mivelet (bedllitandd id&zités, gyari érték 5 s).

Csatlakozasi funkciok (CONNECT Function)
Ha a Dual Move és a Dual Pex csatlakoztatva van,

Automatikus inditas/leallitas (AUTO Stt Stp — ASS)
Amikor a gy6kert(i belép a csatorna nyildsaba, a motor

134 akkor dllitsa ,,ON“ helyzetbe, hogy a kombindlt funkciok 13¢ automatikusan elindul. Amikor a gyokért(i elhagyja a
hasznalhatdk legyenek az allapotuktdl fliggden. csatorna nyilasat automatikusan megall.
Automatikus apikalis visszaforditas (APICAL Reverse APIKALIS lassitas (Apical Slow Down - ASD)

- APA) Automatikus lassitas, ha a gyokért( tallépi a

13.B | Automatikus visszaforditas, amikor a gyokertd eléri a 13.D referenciapontot (*).

referenciapontot (*). Automatikus Ujrainditas, amint visszatér
a referenciapont f6lé.

Az egyes Memdriakhoz tartozod fejlett funkciok gyari dllapota:

Funkcio M1, M2, M3 M4, M5, M6

Apikalis visszaforditds (APR) Bekapcsolva (ON) Kikapcsolva (OFF)
Automatikus inditas és ledllitas (ASS) Bekapcsolva (ON) Bekapcsolva (ON)
APIKALIS Lassitas (ASD) Kikapcsolva (OFF) Bekapcsolva (ON)

(*) A referenciapont (RP) pozicidjanak bedllitasa a Dual Pex interfészen keresztll torténik, majd automatikusan el lesz
klldve a Dual Move-nak és kurzor formajaban meg lesz jelenitve a Dual Move képernyén. Amikor a gyokeértd eléri a
referenciapontot, a Dual Move elinditia az APIKALIS Visszaforditast, az APIKALIS Lassitast a megfelelé allapotuktol
figgden (ON / OFF).

Fig. 13.F

Referenciapont (RP) a Uj pozicié az RP szamara Fig. 13.H | RP elérve

gy6keércstcs bemérd interfészen

keresztll meghatérozva
e Csak az eredeti adatatviteli kabelt hasznélja, ellenkezd esetben az eszkdzok megseérllhetnek.
A e Qvatosan kezelie az eszkdzoket.

Fig. 13.G

e Ne dobja le, razza meg vagy Usse meg az eszkodzoket. Ne hagyja, hogy a készllékekre folyadék
froccsenijen.
e Ellendrizze, hogy a két eszkéz megfeleléen van-e csatlakoztatva.

@ e Miutan csatlakoztatta a két eszkdzt, dvatosan nyomja be €s hiizza meg a vezeték csatlakozoit, hogy

biztositsa a stabil kapcsolatot és a pontos adatatvitelt.

e Bizonyos esetekben a gyokeértl pozicidjanak meghatarozasa lehetetlen (blokkolt csatorna), vagy nem
pontos (abnormalis vagy szokatlan gyokércsatorna-morfoldgia). Az eredmények megerdsitése érdekében
rontgenfelvételre lehet szlikség.

e Ha a megjelenitett gyokértl pozicid6 nem mozog, amikor a gyokértl behatol a gyokércsatornaba, a
készUlék valdszintileg nem mUkodik megfeleléen. Hagyja abba a hasznalatat és forduljon a vevészolgalati
részleghez.

14. Karbantartas

14. 1.Bevezetés
e \Viselien kesztylit, és gondosan kdvesse az utasitasokat, hogy elkerilie a keresztfertézést a
A karbantartas végrehajtasa soran.
e Lasd az orszagos iranyelveket, szabvanyokat és kdvetelményeket a tisztitassal, fertétlenitéssel és
sterilizalassal kapcsolatban.
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Kérjik, végezze el a szlkséges lépeéseket az elsd kezelés elbtt.

@ e A készlléket és annak alkatrészeit az els6 hasznalat elétt nem fertStlenitették vagy sterilizaltak.
L]

Az alkalmazandd tisztitasi és fert6tlenitési protokollok az egyes 6sszetevékre jellemzéek. Ugyelien
arra, hogy a napi karbantartas soran elvégezze az alabbiakban szereplé megfeleld eljarast.

14. 2.Eljaras

é o Az elsé kezelés elétt és minden tovabbi kezelés utan az alabbi eljarast kell elvégezni az 1. lépéstd|

az 6. Iépésig.
Miivelet Erintett alkatrészek Végrehajtas Figyelmeztetés
(Osszes Tavolitsa el a tdrmelékeket folyd vizzel | Tavolitsa el a gyokertiit, és kosse le az

1 | Tisztitas

(kivéve az elektronikus alkatrészeket),
majd torolje le az 6sszes alkatrészt.

ellenszoget a tisztitdsa el6tt.

Ne hasznaljon ultrahangos
tisztitéberendezést az ellenszég
tisztitdsara.

2 | Fertotlenités

Kézidarab (1.B)
Kézidarab alap (1.C)
Adatatviteli kabel (1.D)
Halézati adapter (1E)

Tordlje le az alkatrészeket etanollal (70-
80 térfogat%-os etanol) atitatott gézzel.

A kovetkez6 lépés el6tt gydz6djon meg
réla, hogy az alkatrészek szarazak-e.

Ha moso-fertétlenitd késziilgket
haszndl, csak az EN ISO 15883
szabvany szerinti jovahagyott
késziilékeket hasznaljon, és kévesse a
gydrt6 hasznalati utasitasat.

3 | Kenés

Ellenszdg (1.A)

lllessze a szdrofejet az olajos flakonra
(6vatosan csavarva) és csatlakoztassa
az ellenszdget (14.A), nyomja le az
olajos flakon gombjat 3 masodpercnél
hosszabb ideig, amig az dsszes fekete
olaj ki nem folyik az ellenszdg fejébdl
(14.B).

Az autokldvozas el6tt el kell végezni az
ellenszdg kenését.

Haszndljon mindsitett spray-t és olvassa
el a haszndlati utasitasokat.

Ne kenje a motoros kézidarabot.

4 | Csomagolas

Csomagolja be az alkatrészeket
sterilizald tasakokba.

Olyan tasakokat hasznaljon, amelyek
ellendlinak a 141°C-ig terjedd
hémérsékletnek és megfelelnek az EN
ISO 11607 szabvanynak.

5 | Sterilizalas

Ellenszog (1.A)
Szilikon hiively (1.G)

G6z-sterilizalas 135°C-on legalabb 4
percig, vagy 121°C-on legalabb 35
percig.

Minimélis szdritasi id6 sterilizalas utan:
10 perc.

Kizérélag az EN 13060 vagy az EN
285 szerint jovahagyott autokldv
berendezéseket haszndljon.

A sterilizalasi eljarasnak meg kell
felelnie az ISO 17665 szabvanynak.
Varakozas a kih(ilésre a megérintés
elétt.

6 | Tarolas

Tartsa az alkatrészeket sterilizalo
csomagolashan, szaraz és tiszta
kornyezetben.

A hasznélat el6tt ellendrizze a
csomagolast (a csomagolas
sértetlensége, a nedvesség hidnya
s az érvényességi idGtartam), ha
nem megfeleld, végezze el ismét a
sterilizdlast.

o A fertStlenitéshez kizardlag etanolt hasznaljon (70-80 térfogat%-os etanol).
¢ Ne hasznaljon tul sok etanolt, hogy elkerllie a behatolasat a készllék belsejebe, ami karosithatja
a belsd alkatrészeket.

15. F6bb miiszaki adatok

Méretek - Témeg

20cm x 17,5cm x7cm (csomagolas) - 700g

Ellenszog Kompatibilis a 2,35 mm-es tengellyel felszerelt EN ISO 1797 szabvanynak megfeleld, 1. tipusu
forgd és valtakozo mozgasu eszkozokkel

Taplalas Litium-ion akkumuldtor 3.7V, 1600mAh

Tolté AC 100-240V - 50/60Hz - 5,5VA

Nyomatéktartomany 0,5Ncm - 4Ncm

Fordulatszam-tartomany 120 - 650 rpm

Elektromos biztonsagi osztaly - Alkalmazott | Il. osztaly - BF
rész

Uzemeltetési feltételek Csak beltéri hasznalatra - 10°C/40°C - Relativ paratartalom <80% nem kondenzalodo 0°-on

Tengerszint feletti magassag < 2000 m

Szallitasi és tarolasi feltételek -20°C/+50°C - Relativ paratartalom 20% - 80%, nem kondenzalddé > 40°C-on

Légkori nyomas 50 kPa - 106 kPa

16. Jétallas

Az ellendrzéseket és a javitasokat kizardlag a MICRO-MEGA vagy egy jovahagyott partner végezheti el.

A termék nagy pontossagu orvosi készlilék, melynek gyartasa a lehetd legmagasabb mindségi és vizsgalati feltételek
mellett tortént.

A termék egyedi visszakdvetésének és nyomonkdvethetéségének biztositasa érdekében kérjlk, téltse ki az online
jotallasi regisztraciot a www.micro-mega.com weboldalon a vasarlas utan 10 napon belll. Ez aktivélja az eszkdzzel
kapcsolatos vevészolgélati eljarésokat, hogy a MICRO-MEGA biztositani tudja az On telies elégedettségét.

A MICRO-MEGA egy év jotallast biztosit az akkumulatorra és két év jotallast a motorra, a kézidarabra és az ellenszogre,
barmilyen rejtett gyartasi hibara vonatkozdan, kivéve a helytelen haszndlatbdl eredé hibakat, a nem megfelel®
karbantartast, a véletlenszer( karokat (esés, Utés stb.), a MICRO-MEGA jévahagyasaval nem rendelkezé személyzet
altal megkisérelt beavatkozasokat vagy javitasokat, a termék modositasanak kisérletét.

17. Nyilatkozat
Nem szerz6déses képek. A MICRO-MEGA fenntartja maganak a jogot, hogy elézetes figyelmeztetés nélkil modositsa a
termeék jellemzéit.

] @ Forgalmazza: MICRO- Gyarté: Changzhou Eighteeth Medical Technology
jﬂm MEGA 5-12, rue du Tunnel Co., Ltd
i 25006 Besangon Cedex - No. 99 Qingyang Road Xuejia Megye, Xinbei
Franciaorszag kerUlet, Changzhou varos, 213000, Jiangsu - Kina
Berwin Industry Ltd. 419,
EC |REP Harborne Road, Edgbaston,

c € 0197 CE-jelolés éve: 2017

Birmingham, B153LB - UK
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Move

Pred pouzitim si dokladne prestudujte tuto prirucku, najma vystrahy.

1. Zoznam prislusenstva (fig. 1)
1.A | kolienko 1.B |ricka 1.C | Zakladna rucky 1.D | Kabel na prenos Udajov
1.E | Nabijatka 1.F | RozpraSovacia dyza 1.G | Silikénové puzdro
2. Symboly
/\ | Upozornenie ad | Vyrobca CE€ .. i Znatka CE (T3] | Prestudujte si navod na pouZitie
(@ | Informécie o produkte | ¢+¥] | Datum wyroby ——— | Jednosmerny prud D sa sterfizovat v autokléve pri teplote do 135 °C
[sN i Sériové ¢islo (O] | Zariadenie triedy Il X | Riadte sa smemicou WEEE | ™} | Len na pouZitie v interiéri
Katalogové &islo [&] | Typ BF aplikovaného dielu | 4% | Chrarite pred dazdom
3. Indikacie na pouzitie

Pouzivajte na ucely endodoncie pri oSetrovani korenového kandlika pre zavadzanie nastrojov na tvarovanie pri sistavnom
otadan a reciprodnom pohybe s reguldciou momentu a rychlosti. VHODNE LEN NA DENTALNE POUZITIE!

4.

Kontraindikacie

Pomécku odporu¢ame nepouzivat pri pacientoch s kardiostimulatormi alebo inymi elektronickymi implantatmi. Pomocka
sa nebude pouzivat pri lieCbe deti a tehotnych zien.

5.

A -

6.

Podmienky obsluhy a uskladnenia

Pomdcku uchovavajte a pouzivajte v bezpecnom a suchom prostredi.

Pomaocku nevystavujte pdsobeniu kvapalin ani nepriamych tepelnych zdrojov.

e Zariadenie pouzivajte v bezpecnej vzdialenosti od Ziariviek, radiovych vysielacoy, dialkovych ovliadacov
a mobilnych radiofrekvencénych komunika¢nych zariadeni, aby bol zaru¢eny sulad s informaciami o
elektromagnetickej kompatibilite (EMC) a zabranilo sa ruseniu.

Pomabcku nenabijajte, neprevadzkuijte ani neuchovavajte pri vysokych teplotach.

Pocas zakroku ste povinny pouzivat rukavice a gumovu blanu.

Ak pocas zakroku déjde k porucham, pomocku vypnite a kontaktujte oddelenie popredajnych sluzieb.
Pomdcku nikdy neotvarajte ani neopravujte svojpomocne, pretoze v opacnom pripade zaruka straca
platnost.

Nabijanie

Fig. 6.A

Pocet paliciek zndzorfiuje drover nabitia batérie. Ked sa zobrazuje len jedna palicka, pomdcku nabite.

Fig. 6.B

Adaptér pripojte k drzadlu podla znézornenia.

Fig. 6.

Na obrazovke sa po¢as nabijania zobrazuje #.

A

Pomdcku drzte v bezpecnej vzdialenosti od tepelnych zdrojov a horlavych plynov.
Ked' je zariadenie (takmer) vybité, nabite ho. Privela cyklov nabijania/vybijania méze skratit Zivotnost
batérie.




L]

Pouzivajte len Specifikovany adaptér a batériu. Iné modely mézu pomocku poskodit.
Pomécku nepouzivajte pocas nabijania.

7. Instalacia kolienka
Fia. 7.A Pri inStalécii kolienka je dolezité, aby bol motor zastaveny.
9.1 Kolienko spravne pripojte k riicke. PouZivajte vylucne originalny kolienko.
Fig. 7.B | Kolienko sa da otogit 0 340° bez zloZenia, aby sa obrazovka dala polahky sledovat pocas zakroku.
Nasadte ochranny silikénovy kryt na kolienko. Pri odstrafiovani po pouZiti ho pomaly tahajte priamo von.

A

Spravnost pripojenia skontrolujte jemnym potiahnutim kolienka, aby sa zabranilo neocakavanému
reverzu motora pocas pouzivania.

8. Instalacia inStrumenta
. InStaldcia inStrumenta: vloZte inStrument a otoCte ho; uistite sa, Ze je vioZeny spravne.
Fig.8.A o o o . .
Vlybratie inStrumenta: inStrument uvolnite stlacenim tlacidla.

i,

96

A

@ .

Pred instalaciou inStrumentu je doélezité, aby bol motor zastaveny.
Pred vloZzenim skontrolujte hlavicu instrumentu. Ak je hlavica poskodena, instrument nepouzivajte.
inStrument zlahka potiahnite, aby ste mali istotu, Ze je pevne pripojeny.

InStrument vkladajte a vyberajte opatrne, aby ste si neporanili prsty.
Ak by ste sa pokusili vybrat inStrument bez stlacenia tlacidla, mohlo by déjst k poskodeniu vretena.

Ovladanie zariadenia Dual Move

9. 1. Pouzivatel'ské rozhranie (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)
9.A.1 | kolienko 9.A.4 | </-tlacidlo na vyber paméte alebo inych parametrov
9A2 Hlavny spina€ (zapnutie napdjania, spustenie/zastavenie 9A5 |~ / + tlacidlo na vyber paméte alebo inych parametrov
" | motora) o

9.A.3 | Tlacidlo na vyber 9.A.6 | PouZivatelska obrazovka

9.B | Obrazovka pohotovostného rezimu 9.C | Rozhranie zobrazenia momentu

9.B.1 | Urovei batérie 9.C.1 | Skala momentu (N.cm)

9.B.2 | Cislo paméte 9.C.2 | Kurzor hodnoty reverzného kritiaceho momentu

9.B.3 | Prevadzkova rychlost 9.C.3 | Zobrazenie krutiaceho momentu v redlnom ¢ase

9.B.4 | Smer otaCania

9.B.5 | Hodnota reverzného kritiaceho momentu

9. 2. Postup obsluhy

1. 1. Zapnutie/vypnutie tlacidla @ (tlacidlo 9.A.2)

Zapnutie: stlacte tlacidlo 9.A.2 (@), zobrazi sa obrazovka pohotovostného rezimu.
Automatické vypnutie, ak sa pomdcka Dual Move chvilu nepouziva (Casovy limit sa da nastavit).
Vypnutie: sucasne stlacte tlacidlda 9.A.2 (@) a 9.A.4 (B).

A
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9. 3.

2.2 Vyber pamétového programu pomocou tlacidiel < / > (Fig. 9.D)
7 rdznych prispdsobitelnych programov. MO: reciproCny rezim. M1...M6: nepretrzité otacanie.
*MO recipro¢ny rezim je dostupné len v pripade, Ze je uvedeny na Skatuli

L[]
L]
3. Spustenie oticania: stlacte tlacidlo 9.A.2.
Zobrazi sa lista znazorfiujuca kratiaci moment v realnom Case.

Nikdy nepouzivajte reciprocné inStrumenty s nepretrzitym otacanim.
Nikdy nepouzivajte nastroje uréené na nepretrzité otacanie v reciproénom rezime.

4. Zastavenie otacania: stlacte hlavny spinac 9.A.2.
Zobrazi sa obrazovka pohotovostného rezimu.

Pred pouzitim v Ustach pacienta sa uistite, ze pomocka funguje spravne.

InStrument vymente v¢as, aby nedoslo k jeho oddeleniu vo vnutri kandlika. K oddeleniu instrumentu

mbze dojst' v dosledku cyklickej/torznej Unavy materialu.

e \elka sila/rucny pritlak pdsobiaci na endo-motor pocas pouzivania méze spdsobit” oddelenie
inStrumentu.

e Tlacidlo na uvolnenie pilnika nestlacajte poCas prevadzky motora, aby sa pilnik neuvolnil a
neporanil pacienta.

e Elektromagneticky Sum v okolitom prostredi méze rusit’ prevadzku pomdcky a kompromitovat’

automaticku regulaciu pomaocky. Vzdy kontrolujte, i displej nie je ruseny.

V pripade poruchy prestante pomdcku pouzivat a problém nahlaste pracovnikovi oddelenia

popredajnych sluzieb.

* Rychlost zvySuje riziko oddelenia inStrumentu. Dodrziavajte odporicania vyrobcu vo vztahu k
rychlosti a pred pouzitim skontrolujte nastavenia motora.

® Pouzivajte inStrumenty vyrabané z Ni-Ti alebo nehrdzavejlcej ocele.

e Pred kazdym pouzitim na kolienkol umiestnite silikénovy kryt, najméa ked' sa pouziva v kombinacii
so zariadenim Dual Pex.

® Po pouziti nezabudnite inStrument odstranit z kolienka.

VSeobecné nastavenia: rychlost, reverzny moment, smer otaéania, uhly pre MO (Fig. 9.E)

Vyberte pamét (program) pomocou tlacidiel < / > a potom parameter, ktory chcete nastavit.

9.E.1 Pohotovostné rozhranie pre nepretrzity rezim 9.E5 Pohotovostné rozhranie pre MO rezim*
9.E.2 Nastavenie rychlosti 9.E.6 Nastavenie predného uhla pre MO*
9.E3 Nastavenie reverzného kritiaceho momentu 9.E7 Nastavenie zadného uhla pre M0*
9.E4 Nastavenie smeru

1 - Ak chcete vybrat Cislo pamate, dotknite sa polozky </ > (- / +)r
2 - Ak chcete vybrat parameter, ktory sa mé nastavit, dotknite sa tlacdidla S.
3 - Ak chcete nastavit parameter, dotknite sa tlacidla </ > (- / +)

M1...M6

Nepretrzité Rychlost otacania 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 ot./min.

otdCanie Smer otécania Fw: Dopredu (ota¢anie v smere hodinowych rugiciek)

Rev: Dozadu (otaCanie proti smeru hodinovych rugiciek)

Reverzny moment RT | 0,5; 0,8; 1,0; 1,5; 2,0; 2,5; 3,0; 3,5; 4,0 N.cm

Ak sila posobiaca na inStrument dosiahne 70 % RT: nespojity zvukovy alarm.
Ak krutiaci moment prekro¢i RT: spojity alarm, aktivuje sa automaticky reverz, aby sa pilnik uvolnil. Ak
krutiaci moment opéat klesne pod urovef RT, zariadenie sa automaticky restartuje.
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MO*_ , reciprokécla” Dopredu: 0°, 30°,60°,90°150°,180°,210°,250° e Ak sa zobrazi chyboveé hlasenie, obratte sa na oddelenie popredajnych sluzieb.
(volitelné) Dozadu: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

*MO reciprocny rezim je dostupné len v pripade, Ze je uvedeny na Skatuli

Nové parametre sa pri kazdej zmene ulozia automaticky. Automatické prepnutie na obrazovku pohotovostného
rezimu, ak sa urcity ¢as nezaznamena ziadna akcia (Casovy limit sa da nastavit, predvolena hodnota je 5 sekind).

e Parametre nastavte podla odporucani vyrobcu inStrumentu. Pomdcka MOVG pripojena K zariadeniu DGX (Iokallzator apexu)
@ e Pouzivanie funkcie reverzného krutiaceho momentu dokaze efektivne chranit’ inStrument pred Nastuduijte si pouzivatelsku prirucku k zariadeniu Dual Pex, aby ste ho pred pripojenim k Dual Move spravne
oddelenim vo vnutri kandlika. nainstalovali..

e Ak pocas pouzivania prili§ Casto dochadza k automatickému reverzu, korenovy kanalik navihcite a
namazte alebo zvyste krutiaci moment podla odporucani vyrobcu inStrumentu.

10. Pripojenie zariadenia Dual Pex k Dual Move (Fig. 10)

1 - Uistite sa, Ze pomodcka Dual Move je v pohotovostnom rezime.

9. 4. Doplnkové nastavenia (Fig. 9.G) 2 - Skontrolujte, &i ochranné silikdnové puzdro spravne pokryva cely kovovy povrch kontra-uhla.
1 - Ked'je pombcka vypnutd, sucasne stlacte tlacidlo S a hlavné tlagidlo. 3 - Otvorte gumeny kryt a pripojte kébel na prenos Udajov k Dual Move.
2 - Dotykom tlagidla S vyberte rozSireny parameter, ktory chcete nastavit. 4 - Zapnite zariadenie Dual Pex a pripojte k nemu kabel na prenos Udajov. Po spravnom pripojeni sa na obrazovke
3 - Dotykom tlagidiel < / > (- / +) nastavujte hodnoty. pombdcky Dual Move zobrazi hlasenie CONNECTED .
4 - Stlacenim hlavného spinaca opustite tento rezim a vratte sa na obrazovku pohotovostného rezimu. 1. T . iboienia (Fia. 11
. estovanie pripojenia (Fig.
Hiasitost pipania (BEEP VOLUME) CGas neéinnosti pripoj (Fig )
0.6.1 Nizka (Igw), Istreldna (mid)) alebg vysoka (nlqh) hIasﬁpst " loga Auvtlomatlclsy nalvlrat na obravzoka Pf?hOTOV?ST”thO Fig. 11.A | VloZte indtrument do kolienka a vytvorte uzavrety orkuh medzi svorkou na peru a indtrumentom.
zvukovych signdlov. Predvolené nastavenie: Strednd (Mid) rezimu po sp90|f|kovangm Case neCinnosti: 1 az 15 Ingtrument sa moe zacat otécat, ak je aktivovand funkcia ,Auto start / stop* (oddiel 13, obr, 13.C).
S. Predvolené nastavenie: 10 s " < — T — r P— — p—
— . —— —— Fig. 11.B | Stlacte spina¢ napajania na Dual Move. Biela liSta s plnou dizkou sa zobrazi vedla Ciary reprezentujucej kanalik, ¢o znameng, ze
Automaltch,(e vypr!utle (AUTO P.W.R) , Kallbra('zlal((:alvlbr,atlonl) o systém pracuje spravne a je pripraveny na pousitie.
9.G.2 Automanclfe vypnutlg po 3, 5.’ 10 alebo 15 min. 9.G.5 | Automatickd kgl|erC|§ rvy,chlogn a krutiaceho Zaveste hacik na peru na spodn peru pacienta a zacnite zakrok.
Predvolené nastavenie: 10 min. momentu. Pozrite si dalSi oddiel
Orientacia displeja (Hand) 12. Obrazovka pomdcky Dual Move poéas zakroku (Fig. 12)
9.G.3 | Orientdcia vpravo (RIGHT) alebo viavo (LEFT).
Predvolené nastavenie: PRAVA ruka. Fig.12 | Biely pas na obrazovke pomdcky Dual Move zobrazuje prigbeh vnikania indtrumentu do kanaliku.
Ked sa inStrument priblizuje k apexu, frekvencia pipania rastie.

Ked' je pomécka Dual Move pripojena k apex lokatoru Dual Pex, ponuka rozsirené funkcie; pozrite si oddiel 10
az13. 13. Kombinované funkcie (Fig. 13)

9. 5. Kalibracia (Fig. 9.H)

Kolienko pripojte k rukovati Dual Move. Nevkladajte ingtrument, Nasledujuce rozsirené funkcie su dostupné len vtedy, ked' je Dual Move pripojeny k zariadeniu Dual Pex.

1. Dotykom polozky < / > vyberte Cislo pamate (M1...M6)

Prejdite do kalibraného rozhrania (pozrite si oddiel Palicky znazoriuju priebeh. .l ) i o . .. ) . T
2. Ak chcete prejst do rozhrania na nastavovanie rozSirenych funkcii, dihsie ako jednu sekundu podrzte stlacené tlaCidlo

9.H.1 | 9.4) avyberte moznost ,ON“. StlaCenim hlavného 9.H.2 |2 pipnutia zazneju po dokonceni.

spinaca spustite kalibraciu. S. .. o - . . . . ,
. 3. Dotykom tlaCidla < / > aktivujte (ON) alebo deaktivujte (OFF) rozsirené funkcie. Ak je moznost , CONNECT FUNCTION*
9. 6. Chybové kddy deaktivovana (OFF), v8etky rozsirené funkcie budu neaktivne dokonca aj v pripade, ak su individudine aktivované

(prislusny stav nastaveny na moznost ,ON*). Kéd nastavovanej funkcie (APA, ASS, ASD) sa zobrazi v spodnej Casti
obrazovky, hned vedla stavu batérie.

4. Dotykom tlagidla S prepnite na nasledujucu kombinovanu funkciu.

5. Dotykom tlacidla < / > aktivujte (ON) alebo deaktivujte (OFF) funkciu a potom stlaGenim tlacidla S prejdite na dalSiu

Batéria je vyhita, dojde k automatickému vypnutiu. 9.3 Dihy ¢as pouzivania, riziko prehriatia. Zariadenie na
Zariadenie okamZite nabite. o chvilu prestarite pouZivat.

9.1.2 PretaZenie motora. ZniZte zatazenie.

9.1

. . " o - - funkciu.
® Pri nastavovani funkcif a parametrov sa riadte pokynmi vyrobcu inStrumenta.
@ e Po 10 az 20 cykloch sterilizacie kolienka v autoklave a po jeho vymene sa dérazne odporica Automaticky navrat na obrazovku pohotovostného rezimu, ak sa urcity ¢as nezaznamena Ziadna akcia (Gasovy limit sa
kalibracia. da nastavit, predvolena hodnota je 5 s).

e Kalibracia sa nebude vykonavat, ak uroven nabitia batérie klesne pod uroven 50 %.
e Pocas kalibracie nevyvijajte tlak na kolienko.



Funkcie pripojenia (CONNECT Function)
Ked' st pomdcky Dual Move a Dual Pex pripojené,

Automatickeé spustenie a zastavenie (Auto Stt Stp
- ASS)

bod (*). Automaticky restart po ndvrate nad referenény bod.

13.A | nastavte na moznost ,ON*, aby ste mali moznost pouzivat |13.C Ked inStrument prenikne do otvoru kandlika, motor sa
kombinované funkcie, v zavislosti od ich stavu. automaticky spusti. Ked' indtrument opusti otvor kanalika,
motor sa automaticky vypne.
Apikalny automaticky reverz (APICAL Reverse - APA) APIKALNE spomalenie (Apical Slow Down - ASD)
13.B Automaticky reverz, ked' inStrument dosiahne referenény 13.D Automatické spomalenie, ked inStrument presiahne

referenény bod (¥).

Predvoleny stav rozsirenej funkcie pre jednotlivé paméte:

Funkcia M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikalny reverz (APR) Aktivované (ON) Deaktivované (OFF)
Automatické spustenie a zastavenie (ASS) | Aktivované (ON) Aktivované (ON)
Apikdine spomalenie (ASD) Deaktivované (OFF) Aktivované (ON)

(*) Poloha referencného bodu (RP) sa nastavuje cez rozhranie Dual Pex a potom sa automaticky zasle do pomdcky Dual
Move a zobrazi ako kurzor na obrazovke pomécky Dual Move. Ked' inStrument dosiahne referen¢ny bod, pomdcka Dual
Move zacne APIKALNY reverz, APIKALNE spomalenie v zavislosti od ich prislusného stavu (ON / OFF).

Fig. 13.F

Referencny bod (RP) definovany
prostrednictvom rozhrania
lokalizatora apexu

Fig. 13.G

Nova poloha RP

Fig. 13.H | RP bol dosiahnuty

A
©)

e Pouzivajte len originalny kabel na prenos Udajov, pretoze v opacnom pripade sa pristroje moézu poskodit.

e S pristrojmi manipulujte opatrne.

e Pristroje nehadzte, netraste nimi ani ich nevystavujte narazom. Na pristroje nesSpliechajte kvapaliny.

o Uistite sa, ze pristroje su pripojené spravnym spdsobom.
* Po pripojeni dvoch pristrojov jemne zatlacte a potiahnite koncovky kablov, aby ste mali istotu staleho

spojenia a presného prenosu udajov.

® V niektorych pripadoch méze byt urcenie polohy instrumentu nemozné (blokovany kanalik) alebo
nepresné (abnormalna alebo nezvycajna morfoldgia korenoveho kanalika). Na overenie vysledkov moze

byt potrebny rontgen.

® Ak sa zobrazena poloha inStrumentu neposuva po vniknuti instrumentu do korenového kanalika, pristroj
nemusi spravne fungovat. Prestarite ju pouzivat a obratte sa na oddelenie popredajnych sluzieb.

14. Udrzba
14. 1.Predslov

100

A

kontamin&cii.

Nasadte si rukavice a dosledne dodrziavajte pokyny, aby pri vykone udrzby nedoSlo ku

® Riadte sa narodnymi predpismi, normami a poziadavkami na Cistenie, dezinfekciu a sterilizaciu.

QD

Pomdcka a jej komponenty neboli dezinfikované ani sterilizované pred prvym pouzitim. Pred
prvym zakrokom vykonajte nevyhnutné kroky.

e Zasady distenia a dezinfekcie, ktoré sa maju uplatriovat, budu pri kazdom z komponentov
Specifické. Pri vykone dennej UdrZby sa riadte spravnym z nizSie uvedenych postupov.

14. 2.Postup

A

NizSie uvedeny postup sa bude vykonavat od kroku 1 po krok 6 pred prvym zakrokom a po
kazdom naslednom zakroku.

2 | Dezinfekcia

Zékladnia racky(1.0)
Kabel na prenos tdajov
(1.0)

Sietovy adaptér (1E)

impregnovanej etanolom (etanol 70 aZ
80 obj. %). Kym prejdete na dalsi krok,
uistite sa, Ze komponenty st suché.

Ukon Predmetné sucasti Postup Vystraha
VSetky Odstrante necistoty pod teclicou vodou | Odstrarite inStrument a pred Cistenim
. . (okrem elektronickych dielov) a potom | odpojte kolienko.
1 | Cistenie N o T
utrite vSetky komponenty. Na Cistenie kolienka nepouzivajte
ultrazvukové Cistiace zariadenie.
Rucka(1.B) Komponenty utrite kusom gézy Ak sa pouZivaju dezinfekéné Cistiace

zariadenia, pouZivajte len modely v
stilade s normou EN ISO 15883 a riadte
sa navodom na pouZitie od vyrobcu.

Kontra-uhol (1.A)

RozpraSovaciu dyzu upevnite
k plechovke s olejom (zlahka
zaskrutkujte) a kolienko (14.A), stlacte

Pred sterilizaciou v autoklave sa
kolienko musi namazat.

3 | Mazanie tlacidlo plechovky s olejom na viac Pguzge vhodny SE;,GJ ariadte sa
nez 3 sekundy, kym vetok Cierny olej navodom na pouzitie.
nevyteCie von z hlavice kolienka(14.B). | Nemazte drzadlo motora.
Komponenty zabalte do sterilizaénych | PouZite vreckd, ktoré dokazu odolat
4 | Balenie vreciek. teplotdm do 141 °C a st v stlade s

normou EN ISO 11607.

5 | Sterilizacia

Kontra-uhol (1.A)
Silikénové puzdro (1.G)

Sterilizujte parou pri teplote 135 °C
najmenej 4 minty, alebo pri teplote
121 °C najmenej 35 minUt.
Minimélny €as schnutia po sterilizacii:
10 mindt.

Pouzivajte len schvdlené autoklavy v
stilade s normou EN 13060 alebo EN
285.

Postup sterilizacie musi byt v stlade s
normou ISO 17665.

Kym sa dotknete pomdcky, pockajte,
kym vychladne.

6 | Uskladnenie

Komponenty uchovajte v sterilizacnych
vreckéach v suchom a Gistom prostredi.

Pred pouZzitim skontrolujte obal
(celistvost obalu, Ziadna vihkost a
exspiratna doba); ak nevyhovuie,
sterilizaciu zopakuite.

¢ Na dezinfekciu pouzivajte len etanol (etanol 70 az 80 obj. %).

e Nepouzivajte prili§ velké mnozstvo etanolu, aby nedoSlo k

poskodeniu vnutornych komponentov.

15. HIlavné technickeé udaje

prieniku do vnutra pomoécky a

i Rozmery — Hmotnost

120 cm x 17,5 cm x 7 cm (balenie) — 700 g
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kolienko Kompatibilny s oto€nymi a vratnymi nastrojmi, vybaveny 2,35 mm hriadelom, ktory je v sdlade s
normou EN ISO 1797, typ 1

Zdroj napdjania Litium-iénova batéria, 3,7 V, 1 600 mAh

Nabfjacka AC 100 — 240V — 50/60Hz — 5,5 VA

Rozsah kritiaceho momentu 0,5Ncm - 4 Nem

Rozsah rychlosti 120 — 650 ot./min.

Trieda elektrickej bezpecnosti — aplikovany { Trieda Il — BF

diel

Prevadzkové podmienky Len na pouZitie v interiéri — 10 °C/40 °C — relativna vihkost <80 % bez kondenzacie pri 0°
Nadmorska vySka do 2 000 m nad morom

Podmienky prepravy a uskladnenia -20 °C/50 °C - relativna vihkost 20 % — 80 %, bez kondenzécie pri teplote > 40 °C
Atmosféricky tlak 50 kPa — 106 kPa

16. Zaruka

Kontroly a opravy smie vykonavat len spolocnost MICRO-MEGA alebo jej schvaleny partner.

Produkt je presna lekarska pomédcka, ktora sa vyraba na zéklade najprisnejsich kvalitativnych kritérii a podrobuje sa
dokladnému testovaniu.

Na zaistenie individualizovanej naslednej kontroly a dosledovatelnosti produktu si produkt do 10 dni od zakupenia
zaregistrujte online na adrese www.micro-mega.com. Tym sa aktivuju popredajné postupy pre vaSu pomocku, aby sa
spolo¢nost MICRO-MEGA mohla postarat o vasu maximalnu spokojnost.

Spolo&nost MICRO-MEGA poskytuje zaruku v lehote jedného roka na batériu a v lehote dvoch rokov na motor, rukovat
a kolienko vod&i akymkolvek skrytym vyrobnym nedostatkom, okrem porich spdsobenych nevhodnym pouzivanim,
nespravnou Udrzbou, nahodnym poskodenim (pad, naraz a pod.), pokusom o zasah alebo opravu personalom, ktory
nedisponuje opravnenim od spolo¢nosti MICRO-MEGA, pripadne pokusom o Upravu produktu.

17. Vyhlasenie
Nezmluvné obrazky. Spolo¢nost MICRO-MEGA si vyhradzuje pravo na zmenu charakteristik svojho produktu bez
predchadzajuceho upozornenia.

Y Distribuované od MICRO-MEGA Vyrobca: Changzhou Eighteeth Medical
lli][l\{l 5-12, rue du Tunnel 25006 Technology Co., Ltd

Mioa Besancon Cedex — Francuzsko No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000, Jiangsu — Cina

Berwin Industry Ltd. 419,
EC |REP $

Harborne Road, Edgbaston,

Birmingham, B153LB - VB c € 0197 Rok vydania znacky CE: 2017
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Move

L&s bruksanvisningen noga innan du anvander produkten, i synnerhet varningarna.L&s bruksanvisningen noga innan du
anvander produkten, i synnerhet varningarna.

1. Tillbehorslista (Fig. 1)

1.A | Motvinkel 1.B |Handtag 1.C | Handtagshas 1.D | Datakabel

1.E |Laddare 1.F | Spraymunstycke 1.G | Silikonhylsa
2. Symboler

/N | Forsiktighetsatgarder | sl | Tillverkare CE€ .., CE-mérkning (]3]} Se bruksanvisningen for anvandning
@) |Produktinformation {1 Tillverkningsdatum | === | Likstrom Kan autoklaveras i upp till 135 °C
[sN] Serienummer @ Klass Il utrustning it (;Oi\;:lrjir\l:témmermedWEEE— 3 Endast for inomhusbruk
Katalognummer Typ BF-del 4| Hall borta fran regn
3. Indikationer f6r anvandning

Anvands foér endodontiska ingrepp vid rotkanalsbehandlingar for att driva formningsinstrument med kontlnuerllgt
roterande och reciproka rérelser med kontrollerad hastighet och kontrollerat moment. ENDAST AVSEDD FOR

TANDVARD!

4. Kontraindikationer
Vi rekommenderar inte att medicintekniska produkter anvands pé patienter med pacemakers eller andra elektriska
implantat. Enheten far inte anvandas for att behandla barn eller gravida kvinnor.

E 5. Anvandnings- och férvaringsvillkor

104

A -

Férvara och anvand enheten i en saker och torr miljé.

Undvik att utsatta enheten for vatskor samt direkta eller indirekta varmekallor.

For att uppfylla de elektromagnetiska kompabilitetsspecifikationerna (EMC) och férhindra stérningar, far
enheten inte anvandas i narheten av lysror, radioséndare, fiarrkontroller eller mobiltelefoner.

e Enheten far inte laddas, anvandas eller forvaras i hdga temperaturer.
e Gummihandskar och kofferdam maste anvandas under behandlingen.
e Om fel uppstar under behandlingen, stanger du av produkten och kontaktar kundservice.
e Forsok aldrig dppna eller reparera enheten sjalv da detta haver garantin.
6. Ladda

Fig. 6.A | Antalet celler visar batterinivan. Ladda batteriet om bara en cell visas.

Fig. 6.B | Anslut adaptern till handtaget enligt bilden.

Fig. 6.C | Skirmen visar # nar enheten laddas.

A

Hall enheten borta fran alla véarmekallor och brandfarliga gaser.

Ladda enheten om dess batteriniva &r lag eller slut. For manga urladdningar och laddningar kan forkorta
batteriets livstid.

Anvéand endast den inkluderade adaptern och batteriet. Andra modeller kan skada enheten.

Forsok inte anvanda enheten medan den laddas.

7. Installera motvinkeln

Fig. 7.A

Se till att motorn &r stoppad nar motvinkeln installeras.
Anslut motvinkeln till handtaget och se till att den sitter ordentligt. Anvénd endast originalmotvinkeln.

Fig.7.B

Motvinkeln kan vridas 340° utan att tas av, vilket gor det enklare att titta pa skdrmen under behandlingen.

Satt den skyddande silikonhylsan pa motvinkeln. Ta av hylsan genom att langsamt dra av den.

A

Se till att motvinkeln sitter ordentligt genom att dra i den forsiktigt s& att motorriktningen inte &ndras
plétsligt medan enheten anvands.

8. Montera filen

Fig. 8.A

Montera filen genom att sétta i den och vrida den. Se till att den sitter ordentligt.
Ta ut filen genom att hélla inne knappen for att frigéra den.

A
@

Se till att motorn &r stoppad nar filen installeras.
Kontrollera filhuvudet innan du satter i den. Anvand inte filen om huvudet ar skadat.
Dra forsiktigt i filen for att kontrollera att den sitter ordentligt.

Var forsiktig ndr du sétter i eller tar ut filen for att undvika att skada fingrarna.
Om filen tas ut utan att knappen hélls inne kan det skada spindeln.

9. Styra Dual Move

9. 1. Anvéandargréanssnitt (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)
9A1 Motvinkel 9A4 Anvénd tangenten < / - for att vélja ett minne eller
andra parametrar

9.A2 Strombrytare (strom p4, starta/stoppa motor) 9A5 Anvand tangenten > / + for att vélja ett minne eller
a | andra parametrar

9.A.3 | Tangent for att bekrafta 9.A.6 | Anvandarskdrmen

9.B | Standby-skdrm 9.C | Visa momentgrénssnitt

9.B.1 | Batteriniva 9.C.1 | Momentskala (N.cm)

9.B.2 | Minnesnummer 9.C.2 | Markdr fér omvand momentskala

9.B.3 | Drifthastighet 9.C.3 | Visa realtidsmoment

9.B.4 | Rotationsrikining

9.B.5 | Omvand momentskala

9. 2. Steg for att anvinda

1. Starta / Stoppa med @ (9.A.2-knappen)

a
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Starta genom att trycka pa 9.A.2-knappen ( @), standby-skérmen visas.

Dual Move sténgs av automatiskt om den inte anvands under en viss tid (tidsgransen kan stéallas in).

Sténg av genom att hélla inne 9.A.2-knappen ( @) och 9.A.4-knappen(Bd ) samtidigt.

2. Vilj ett minnesprogram med knapparna < / > (Fig. 9.D)
7 olika anpassningsbara program. MO: reciprokerande lage. M1...M6: kontinuerlig rotation.
* MO reciprokerande l&ge ar endast tillgangligt om det star angivet pa férpackningen

C * Anvand aldrig reciprokerande filar med kontinuerlig rorelse.
e Anvand aldrig kontinuerliga rotationsinstrument i reciprokerande lage.

3. Starta rotationen genom att trycka pa 9.A.2.
Realtidsmomentféltet visas.

4, Stoppa rotationen genom att trycka pa strombrytaren 9.A.2
Standby-skarmen visas.

c e Se till att enheten fungerar som den ska innan den anvands i munnen.

e Byt ut filen som rekommenderat for att undvika att den lossar medan den ligger i kanalen. Filen

kan lossna pa grund av cyklisk-/torsionsutmattning.
e For hog kraft / for starkt tryck frén handen pa motorn kan goéra att filen lossnar.

e Tryck inte p& knappen for att frigéra filen medan motorn ar igang eftersom detta kan gora att filen

lossnar och skadar patienten.

e FElektromagnetiskt brus i omgivningen kan stdra enheten och dess automatiska styrning.

Kontrollera alltid att skarmen inte har nagra stérningar.

e Hogre hastigheter okar risken for att filen lossnar. FAlj tillverkarens rekommenderade hastighet och

@ e | handelse av fel, slutar du anvanda enheten och rapporterar felet till kundservice.

kontrollera motorns instaliningar innan du anvander enheten.
e Anvand endast filar av nickeltitan eller rostfritt stal.

e Anvand en ny silikonhylsa pa motvinkeln varje gang den anvands, sérskilt om enheten anvands

tillsammans med Dual Pex.
e Glom inte att ta av filen fran motvinkeln efter att den har anvéants.

9. 3. Allménna instéllningar: hastighet, omvént moment, rotationsriktning, vinklar for MO (Fig. 9.E)
Vélier minne (program) med tangenterna < / > och sedan parametern som ska konfigureras.

9.E.1 Standby-grénssnitt for kontinuerligt 1age 9.E5 Standby-grénssnitt for MO-lage*
9.E.2 Hastighet 9.E.6 Framéatvinkelinstalining for MO*
9.E.3 Omvant moment 9.E7 Omvand vinkelinstélining fér MO*
9.E4 Riktning

1 -Tryck pa </ > (- / +) for att vélja ett minnesnummer
2 - Tryck pa tangenten S for att vélja parametern som ska konfigureras
3 - Tryck pa < / > (- / +) for att konfigurera parametern

M1...M6 | Kontinuerlig

Rotationshastighet 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm

rotation

Rotationsriktning Fw: Framat (medurs)

Rev: Omvénd riktning (moturs)

Omvant moment RT 0.5,0.8,1.0,1.5,2.0,25,3.0,3.540N.cm

M1...M6 Kontinuerlig Om kraften pa filen nér 70 % av RT aktiveras ett diskontinuerligt ljudlarm.
rotation Om momentet Gverskrider RT aktiveras ett kontinuerligt ljudlarm, och automatiskt reversering
aktiveras for att lossa filen. Nar momentet aterigen understiger RT kommer enheten automatiskt
att starta om.
Mo* (val- | Reciprokerande* | Framét :0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°
fritt) Omvénd: 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°

* MO Reciprokerande lage &r endast tillgdngligt om det star angivet pa forpackningen
Alla &ndringar av parametrarna sparas automatiskt.

Standby-skdrmen andras automatiskt efter en viss tid (tidsgransen kan stéllas in, fabriksinstéllningen ar 5

sekunder).

@ ¢ Konfigurera parametrarna enligt filtillverkarens rekommendationer.

¢ Den omvanda momentfunktionen kan ocksa forhindra att filen lossnar inuti kanalen.

e Om den omvanda momentfunktionen aktiveras for ofta, rekapitulera, skolj och smorj rotkanalen
eller 8ka vridmomentet enligt filtillverkarens rekommendationer.

9. 4.

Ovriga instéllningar (Fig. 9.G)

1 - Né&r enheten &r avstangd, hall inne S och strémknappen samtidigt.
2 - Tryck pa S for att vélja vilken parameter som ska konfigureras.

3 -Tryck pa </ > (- / +) for att konfigurera varden
4 - Tryck pa strombrytaren for att avsluta detta lage och aterga till standby-skarmen.

Ljudsignalens volym (BEEP VOLUME)
Lag (low), medelhdg (mid) eller hdg (high) volym for

Inaktivitetstid (SET TIME)
Enheten atergar automatiskt till standbytiden om den

15 minuter.
Fabriksinstélining: 10 min

9.G.1 alla ljudsignaler. Fabriksinstélining: Medelhdg (Mid) 9G4 inte anvdnds under den instéllda tiden: 1-15 sek.
Fabriksinstalining: 10 sek
Automatisk avstdngning (AUTO P.W.R) Kalibrering (Calibration)
9.6.2 Enheten stings av automatiskt efter 3, 5, 10 eller 9.G.5 Kalibrerar automatiskt hastigheten och momentet. Se

nésta avsnitt

9.6.3

Skarmens riktning (Hand)
Hogerriktad (RIGHT) eller vansterriktad (LEFT).
Fabriksinstalining: Hogerriktad

Om den ansluts till apexiokalisatorn Dual Pex kan du anvanda Dual Moves avancerade funktioner, se avsnitt 10

till 13.
9. 5.

Kalibrering (Fig. 9.H)

Anslut motvinkeln till Dual Move och se till att den sitter ordentligt. Satt inte i en fil.

Oppna kalibreringsgranssnittet (se avsnitt 9.4)

Stapeln visar hur processen gér.

9.H.1 | och valj 'ON". Tryck pa strombrytaren for att starta 9.H.2 |2 ljudsignaler hors ndr den ar klar
kalibreringen.
9. 6. Felkoder
Batteriet ar slut, enheten stdngs av automatiskt. Enheten har anvénts for lange, risk for dverhettning. Sluta
9.11 9.3 .
Ladda enheten omedelbart. anvanda enheten en stund.
9.1.2 Motorn dverbelastad. Minska belastningen.

(7}
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Falj filtillverkarens instruktioner och konfigurera funktionerna och parametrarna.

Enheten bor kalibreras efter att motvinkeln har autoklaverats 10-20 génger eller om den byts ut.
Batterinivan méaste vara minst 50 % nér kalibreringen kors.

L&agg inte vikt pa motvinkeln medan kalibreringen pagar.

Om en felkod visas, kontaktar du kundtjansten.

.2

M OV ansluten till D (X (apexlokalisator)

Se Dual Pex bruksanvisning och installera den korrekt innan den ansluts till Dual Move.

10. Ansluta Dual Pex till Dual Move (Fig. 10)

1 - Se till att Dual Move é&r i standby-lage.

2 - Kontrollera att silikonhylsan tacker hela motvinkelns metallyta.

3 - Ta av gummilocket och koppla in datakabeln i Dual Move.

4 - Starta Dual Pex och koppla in datakabeln i Dual Pex. CONNECTED ! visas pa Dual Moves skdrm om anslutningen
upprattats.

11. Testa anslutningen (Fig. 11)
Fig. 11.A

Montera en fil i motvinkeln och skapa en kortslutning mellan lapphéllaren och filen.

Filen kan borja rotera om funktionen “Auto start / stop” (avsnitt 13, fig 13.C) aktiveras.

Sla pa Dual Moves strémbrytare. Ett vitt band som strécker sig over hela skdarmen visas bredvid bandet som motsvarar kanalen,
vilket innebér att systemet fungerar som det ska och &r redo att anvandas.

Héng ldpphaken i patientens underldpp och inled behandlingen.

Fig. 11.B

12. Dual Moves skirm medan behandling pagar (Fig. 12)
Fig. 12

Det vita bandet pa Dual Moves skarm visar filens vag in i kanalen.
Ljudsignalernas regelbundenhet okar nér filen ndrmar sig apex.

13. Kombinerade funktioner (Fig. 13)
Foliande avancerade funktioner ar endast tillgangliga om Dual Move &r ansluten till Dual Pex.

1. Tryck pa < / > for att vélja ett minnesnummer (M1...M6)

2. Hall inne S-knappen i mer &n en sekund for att Gppna de avancerade instéllningarna.

3. Tryck pa < / > for att aktivera (ON) eller avaktivera (OFF) de avancerade funktionerna. Om “CONNECT FUNCTION”
avaktiveras (OFF), kommer alla avancerade funktioner att avaktiveras, &ven om de aktiveras enskilt (respektive funktions
status ar “ON”). Koden for féljande funktion som ska stéllas in (APA, ASS, ASD) visas langst ner p& skarmen bredvid
batteriindikatorn.

4. Tryck pa S for att vaxla till foliande kombinerade funktion.

5. Tryck pé < / > for att aktivera (ON) eller avaktivera (OFF) funktionen och tryck sedan pa S for att ga till nasta funktion.

Standby-skérmen 6ppnas automatiskt efter en viss tid (tidsgransen kan stéllas in, fabriksinstallningen &r 5 sekunder).

Anslutningsfunktioner (CONNECT Function)
13A Om Dual Move och Dual Pex &r anslutna till varandra 13.0
’ kan du valja "ON” for att anvdnda deras kombinerade :

funktioner beroendes pa enheternas status.

Automatisk start / Automatiskt stopp (AUTO Stt Stp — ASS)
Nar filen nér Gppningen till kanalen startar motorn
automatiskt. Nar filen 1dmnar 6ppningen till kanalen stoppas
motorn automatiskt.

Apikal automatisk omkastning(APICAL Reverse -
APA)

13.B | Den automatiska omkastningen sker nér filen 13.D
nar referenspunkten (). Nér vardena Gverstiger
referenspunkten startas enheten om automatiskt.

APIKAL hastighetsminskning (Apical Slow Down - ASD)
Automatisk inbromsning nér filen Gverskrider
referenspunkten (*).

Fabriksinstéllningen fér varje minnes avancerade funktioner:

Funktion M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikal omkastning (APR) Aktiverad (ON) Inaktiverad (OFF)
Automatisk start och stopp (ASS) Aktiverad (ON) Aktiverad (ON)
Apikal hastighetssankning (ASD) Inaktiverad (OFF) Aktiverad (ON)

(*) Referenspunktens (RP) position stélls in genom Dual Pex granssnitt och skickas automatiskt till Dual Move samt visas
som en markdr pa Dual Moves skarm. Nar filen nér referenspunkten startar Dual Move Apikal omkastning eller Apikal
hastighetssankning beroendes pé deras respektive status (ON / OFF).

Referenspunkten (RP) anges i Ny position for RP Fig. 13.H | RP uppnédd

apexlokalisatorns grénssnitt

Fig. 13.F Fig. 13.G
¢ Anvand endast originaldatakabeln, annars riskerar enheterna att skadas.
A e Var forsiktig nér du hanterar enheterna.

» Kasta, skaka eller utsétt inte enheterna for stétar. Spill inte vétska pa enheterna.

o Se till att de tva enheterna ar korrekt anslutna.

@ e Efter att ha anslutit de tva enheterna, tryck och dra forsiktigt i kontakterna for att sakerstélla att de sitter

ordentligt och data kan éverféras utan avbrott.

e | vissa fall kan det vara omdjligt att avgora filens position (blockerad kanal) eller avgdra dess exakta
position (onormal eller ovanlig rotkanalsmorfologi). En réntgen kan kravas for att bekrafta resultaten.

e Om filens visade position inte ror sig medan filen fardas genom rotkanalen kan nagot vara fel med
enheten. Sluta anvanda den och kontakta kundservice.

14. Underhall
14. 1.Inledning

Anvand handskar och fdlj instruktionerna noga for att férhindra korskontaminering nar du
underhaller enheten.

e Se alla nationella riktlinjer, standarder och krav fér rengéring, desinfektion och sterilisering.

* Enheten och dess komponenter levereras inte i desinficerat eller sterilt skick. FOlj de nddvandiga
@ stegen innan den forsta behandlingen.

¢ De olika rengérings- och desinfektionsstegen ar specifika for varje komponent. Se till att anvanda
réatt metod nedan nar du utfor det dagliga underhallet.
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Laddare

AC 100-240V - 50/60 Hz - 5,5 VA

Momentomrade 0,5Nem - 4 Nem
Hastighetsomrade 120 - 650 rpm
Isolationsklass - Patientansluten del Klass Il - BF

Driftférhllanden

Endast fér inomhushruk - 10 °C / 40 °C - Luftfuktighet <80 %, icke-kondenserade vid 0°
Hojd < 2000 m dver havet

Transport- och forvaringsforhallanden

-20 °C / +50 °C - Luftfuktighet 20 % - 80 %, icke-kondenserande vid > 40 °C
Lufttryck 50 kPa - 106 kPa

16. Garanti

Alla kontroller och reparationer far endast utféras av MICRO-MEGA eller en godkand partner.

Din produkt &r ett medicinskt precisionsinstrument och tillverkas enligt hdgsta majliga kvalitets- och teststandarder.
For att din produkt enkelt ska kunna hanteras och spéras, ber vi dig fylla i garantiregistrationen pa var webbsida www.
micro-mega.com inom 10 dagar av kopet. Detta aktiverar garantiservicen for din produkt s& att MICRO-MEGA kan

hjélpa dig.

MICRO-MEGA ger ett ars garanti pa batteriet och tvad &rs garanti p& motorhandtaget och motvinkeln mot dolda
tillverkningsfel, med undantag for fel som orsakas av felaktig anvandning eller underhall, olyckor (fall, stotar etc.), service
eller reparationer som utforts av personer utan tillstand fran MICRO-MEGA eller forsok att modifiera produkten.

17. Uttalande

Bilderna ar ej avtalsmassigt bindande. MICRO-MEGA forbehaller sig rétten att &ndra produktens egenskaper utan

férvarning.

EC (REP

14. 2.Metod
Enheten och dess komponenter levereras inte i desinficerat eller sterilt skick. FOlj de nédvandiga
stegen innan den férsta behandlingen.
Anvéndning Avsedda delar Bearbetning Varning
Alla Avldgsna skrdp under rinnande vatten | Ta ut filen och koppla bort motvinkeln
1 | Rengbring (forutom elektroniska delar) och torka | innan den rengérs.
sedan av alla delarna. Anvénd inte ultraljud for att rengéra
motvinkeln.
Handtag (1.B) Torka av delarna med en duk indrénkt i | Om du anvénder en spoldesinfektor
2 | Desinfektion Handtagsbas (1.C) etanol (70-80 % etanol). Se till att alla | maste den uppfylla kraven i EN ISO
Datadverforingskabel (1.D) | delarna &r torra infor nésta steg. 15883, och du méste I4sa tillverkarens
Nétadapter (1E) bruksanvisning.
Motvinkel (1.A) Fast spraymunstycket i oliebehéllaren | Innan den autoklaveras méste
(skruva fast latt) och motvinkeln (14.A). | motvinkeln smérjas.
e Hall inne knappen pa oljebehallarens i | Anvand en lamplig spray och Ias dess
3 | Smorjning mer an 3 sekunder tills all den svarta bruksanvisning.
oljan rinner ut frén motvinkelns huvud | Smorj inte motorhandtaget.
(14.B).
Placera delarna i steriliseringspasar. Anvéand pésar som tal temperaturer
4 | Packning pa upp till 141 °C och som uppfyller
kraven i EN ISO 11607.
Contre-angle (1.A) Angsterilisera i 135 °C i minst 4 Anvand endast godkénda autoklaver
Manchon en silicone (1.G) | minuter eller i 121 °C i minst 35 som uppfyller kraven i EN 13060 eller
minuter. EN285.
5 | Sterilisering Minsta torktid efter sterilisering: 10 Steriliseringen maste uppfylla kraven i
minuter. ISO 17665.
Vanta tills delarna har svalnat innan du
vidrér dem.
Forvara delarna i sterila forpackningar i | IKontrollera att allt stimmer med
ett torrt och rent utrymme. forpackningarna innan du anvander
6 | Sterilisering delarna (att de &r hela, utan fukt och
giltighetstiden). Annars méste delarna
steriliseras igen.

P

komponenter.

15. Viktiga tekniska data

Anvand endast etanol for att desinficera delarna (70-80 % etanol).
Anvand inte fér mycket etanol for att forhindra att det trdnger in i enheten och skadar dess interna

Métt - Vikt 20 cm x 17,5 cm x 7 cm (forpackning) - 700 g

Motvinkel Kompatibel med roterande och reciprokerande instrument, utrustad med en 2,35 axel i enlighet
med EN ISO 1797 typ 1

Stromkalla Litiumjonbatteri 3,7 V, 1600 mAh

Distribueras av MICRO-MEGA
5-12, rue du Tunnel 25006
uEGA Besangon Cedex - Frankrike

Tillverkad av Changzhou Eighteeth Medical
Technology Co., Ltd

No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei
District, Changzhou City, 213000, Jiangsu - Kina

wl
q3

Berwin Industry Ltd. 419,
Harborne Road, Edgbaston,
Birmingham, B153LB -
Storbritannien

0197  CE-mérkningsér: 2017
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Move

Pred pouzitim si peclivé prectéte tento navod, zejména varovani.

1. Seznam prislusenstvi (Fig. 1)
1.A | Unlovy nédstavec 1.B | Kolénkovy nasadec 1.C | Podstavec kolénkovy ndsadec | 1.D | Kabel pro pfenos dat
1.E | Nabijecka 1.F | RozpraSovaci tryska 1.G | Silikonovy obal
2. Symboly
/\ | Upozornéni ad | Vyrobce CE€ ;i Oznaceni CE [13] | Prectéte si ndvod k pouti.
@) | Informace o produktu | ¢~/ | Datum wyroby ——— ; Stejnosmérny proud Mize byt autokldvovan az do 135 °C.
[SN 1} Sériové gislo (O] } Zafizeni tridy Il . 1 0dpovida smémici OEEZ. | { T | Pouze pro vnitini pouZiti.
REF|! Katalogové Cislo [R] | Apikovana soucasttypuBF | 4 | Chrarite pred destém.
3. Indikace pro pouziti

Pouziva se pro endodontické osetfeni béhem lécby kofenovych kanalkd, pro pohanéni nastrojd uréenych pro tvarovani

v kontinudlnim rotadnim a vratném pohybu, s regulacf tocivého momentu a otaek. POUZE PRO DENTALNI POUZITI!

4.

Doporucdujeme nepouZivat prostiedek u pacient( s kardiostimulatory nebo jinymi elektronickymi implantaty. Prostfedek

Kontraindikace

nesmi byt pouzivan k lé¢bé déti nebo téhotnych Zen.

5.

A -

Provozni a skladovaci podminky

Zarizeni uchovaveijte a pouzivejte v bezpecném a suchém prostredi.

Nevystavujte piistroj kapalindm a primym ani nepiimym zdrojdm tepla.

e Abyste vyhovéli smemici o elektromagnetické kompatibilité (EMC) a vyvarovali se ruseni, pouzivejte
pristroj mimo zarivky, radiové vysilace, dalkové ovladani nebo mobilni RF komunikaéni zarizeni.

e Zarizeni nenabijejte, nepouzivejte ani neskladuijte pri vysokych teplotach.

e P¥ilécbé jsou povinné rukavice a kofferdam.

e Pokud béhem lécby dojde k porucham, vypnéte pristroj a kontaktujte servis poskytujici poprodejni
opravy.

e Zarizeni nikdy neotevirejte ani neopravujte sami. Na tyto zasahy se nevztahuje zaruka.

6. Nabijeni
Fig. 6.A | Pocet Clank( zobrazuje Uroveri nabiti baterie. Pokud je zobrazen pouze jeden ¢lanek, nabijte zafizeni.
Fig. 6.B | Pripojte adaptér k rukojeti, jak je zndzornéno na vyobrazeni.
Fig. 6.C | Behem nabijeni se na displeji zobrazi #.

A -

Udrzuite pristroj mimo zdroje tepla a hotlavé plyny.

Nabijte zarizeni, pokud je baterie ¢astec¢né nebo zcela vybitd. Prili§ mnoho nabijecich/vybijecich cykld
mUze zkratit Zivotnost baterie.

e Pouzijte pouze specifikovany adaptér a baterii. Jiné modely mohou pfistroj poskodit.
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e Zarizeni nepouzivejte pfi nabijeni.

7. Instalace Uhlového nastavce

Fig. 7.A

Ujistéte se, Ze je motor pfi instalaci ihlového nadstavce zastaven.
Spréavné pripojte Uhlovy nastavec k rukojeti. PouZivejte pouze origindini Gihlovy nastavec.

Fig. 7.B

Unlovy nastavec umoziiuje ota&eni v rozsahu 340° bez sejmuti, co? usnadiiuje sledovani obrazovky bghem zakroku.

Vlozte ochranny silikonovy obal na Uhlovy nastavec. Pfi sundavéni nastavce po pouZiti pomalu tahejte rovné, smérem od rukojeti.

A

e Zkontrolujte fadné spojeni jemnym zatazenim za Uhlovy nastavec, abyste predesli neocekavanému

zpétnému chodu motoru béhem pouzivani.

8. Instalace nastroje

Fig. 8.A

Chcete-li nainstalovat nastroj, viozte jej do nastavce, otoCte jej a ujistéte se, Ze je spravné viozen.
Vyjmuti ndstroje: Stisknéte tlacitko a uvolnéte nastroj.

2 e Pred instalaci nastroje se ujistéte, Ze je motor zastaveny.
L]

@

L]

Pred vlozenim zkontrolujte hlavu nastroje. Nepouzivejte nastroj, je-li jeho hlava poskozena.

e Jemné zatahnéte za nastroj, abyste se ujistili, Ze je bezpecné pripojen.

Nastroj vkladejte a odstrariujte opatrné, abyste predesli zranéni prstd.
Odstranéni néstroje bez stisknuti tlacitka miize poskodit vieteno.

9. Ovladani pristroje Dual Move
9. 1. Uzivatelské rozhrani (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A.1 | Unlowy ndstavec 9.A.4 | Tlagitko </ - pro vybér paméti nebo jinych parametri
9.A.2 | Hlavni vypinac (zapnuti, spusténi/zastaveni motoru) 9.A5 | Tlacitko >/ + pro vybér paméti nebo jinych parametrli
9.A.3 | Tlacitko pro vybér 9.A.6 |UZivatelskd obrazovka

9.B | Obrazovka pohotovostniho rezimu 9.C | Zobrazeni rozhrani toc¢ivého momentu

9.B.1 | Urovei nabiti baterie 9.C.1 | Stupnice toCivého momentu (N.cm)

9.B.2 | Cislo paméti 9.C.2 | Kurzor hodnoty zpétného tocivého momentu

9.B.3 | Otacky 9.C.3 | Zobrazeni tocivého momentu v rediném Case

9.B.4 | Smér otaceni

9.B.5 | Hodnota zpétného tocivého momentu

9. 2. Kroky k provedeni

1. Zapnuti / vypnuti pomoci @ (9.A.2)

Zapnuti: stisknutim tladitka 9.A.2 ( @) se zobrazi obrazovka pohotovostniho reZzimu.

Automatické vypnuti, pokud se pfistroj Dual Move nepouziva po ur€itou dobu (je tfeba nastavit Casovy
limit).

Pro vypnuti: stisknéte soutasné tlacitka 9.A.2 (@) a 9.A.4 ().

2. Vyberte program z paméti tlacitky < / > (Fig. 9.D)

7 rliznych prizpUsobitelnych program@. MO: rezim vratného pohybu. M1...M6: souvislé otaceni
*Vratny rezim MO je dostupny pouze tehdy, je-li uveden na obalu.

é ¢ Nikdy nepouzivejte vratné nastroje pro souvislé otaceni.

¢ Nikdy nepouZivejte nastroje pro souvislé otaceni v rezimu vratného pohybu.

3. Spusténi otdéeni: stisknéte 9.A.2.
Zobrazi se ukazatel tocivého momentu v redlném Case.

4. Zastavte otdceni: stisknéte hlavni vypinacé 9.A.2.
Zobrazi se obrazovka pohotovostniho rezimu.

A

®

Pred pouzitim v Ustech se ujistéte, Ze zafizeni funguje spravne.

Nastroj v¢as ménite, abyste zabranili jeho oddéleni v kanalku. V disledku cyklické/torzni tnavy
mdze dojit k oddéleni nastroje.

Velka sila / tlak ruky na endodonticky motor pfi jeho pouzivani mtize zplsobit oddéleni nastroje.
Netisknéte tlacitko pro uvolnéni nastroje, pokud je spustény motor, jinak mize dojit k vystieleni
nastroje a zranéni pacienta.

Elektromagneticky Sum v okolnim prostfedi mlze rusit provoz zafizeni a mize narusit jeho
automatické ovladani. Vzdy zkontrolujte, zda zobrazeni neni ruseno.

V pripadé zavady prestante zarizeni pouzivat a oznamte poruchu servisu poskytujicimu poprodejni
opravy.

Rychlost otaceni zvySuje riziko oddéleni nastroje. Dodrzujte doporuceni vyrobce tykajici se
rychlosti otaceni a pred pouzitim zkontrolujte nastaveni motoru.

e Pouzivejte pouze nastroje Ni-Ti nebo z nerezové oceli.
e Pred kazdym pouzitim nasadte silikonovy kryt na uhlovy nastavec a zejména v kombinaci s Dual

Pex.

¢ Nezapomente po pouziti vyndat nastroj z Uhlového nastavce.

9. 3. Obecna nastaveni: otacky, zpétny tocivy moment, smér otaceni, ahly pro MO (Fig. 9.E)
Zvolte pamét (program) tladitky < / > a parametr, ktery chcete nastavit.

9.E.1 Rozhrani pohotovostniho rezimu v nepfetrzitém rezimu | 9.E.5 Rozhrani pohotovostniho rezimu v rezimu MO* E
9.E.2 Nastaveni otacek 9.E.6 Nastaveni dhlu dopfedu pro MO*

9.E3 Nastaveni zpétného tocivého momentu 9.E7 Nastaveni zpétného thlu pro MO*

9.E4 Nastaveni sméru

1 - Klepnutim na </ > (- / +) zvolte Cislo paméti.
2 - Klepnutim na tlagitko S vyberte parametr, ktery chcete nastavit.
3 - Klepnutim na </ > (- / +) upravte parametr.

M1 ..
Mé

120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 ot/min
Fw: Dopredu (otaCeni ve sméru hodinovych rucicek)

Rev: Dozadu (otaCeni proti sméru hodinovych rucicek)

Zpétny tocivy moment RT |0.5,0.8,1.0,1.5,2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm

Pokud tlak na nastroj dosdhne 70 % RT: ozve se prerusovana zvukova vystraha.

Pokud to¢ivy moment prekroci hodnotu RT: ozve se nepreruSovand zvukova vystraha, aktivuje se
automaticky zpétny chod pro uvolnéni nastroje. Kdyz se tocivy moment opét sniZi pod hodnotu RT,
pristroj se automaticky znovu spusti.

Souvislé Otacky
otéceni Smér otadeni
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Mo*

(volitelny prvek)

Vratny pohyb

Dopfedu: 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°
Dozadu: 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°

*Vratny rezim MO je dostupny pouze tehdy, je-li uveden na obalu.

Pri kazdé zméné se nové parametry automaticky ukladaji.

Automatické prepnuti na pohotovostni obrazovku, pokud po ur€itou dobu neprobéhne zadna akce (je tfeba

nastavit ¢asovy limit, tovarni hodnota je 5 sekund).

@

e Parametry nastavte podle doporuceni vyrobce nastroje.
e Pouziti funkce zpétného tocivého momentu efektivné chrani nastroje pred oddélenim uvnitf

kanalku.

e Pokud béhem pouzivani dochazi priliS Casto ke zméné sméru otaceni, provedte rekapitulaci,
vyplachnuti a lubrikaci kofenového kanalku nebo zvyseni krouticitho momentu podle doporuceni

vyrobce nastrojl.

9. 4. DalSi nastaveni (Fig. 9.G)
1 - Kdyz je pfistroj vypnuty, souCasné stisknéte tlacitko S a hlavni tlacitka.
2 - Klepnutim na S vyberte pokrocCily parametr, ktery chcete nastavit.

3 - Chcete-li nastavit hodnoty, dotknéte se tlacitek </ > (- / +).

4 - Stisknéte hlavni vypina¢ pro opusténi tohoto rezimu a navrat zpét na obrazovku pohotovostniho rezimu.

Hiasitost zvukového signalu (BEEP VOLUME) Doba neéinnosti (SET TIME)
9.G.1 Nizka (low), stfedni (mid) nebo vysoké (high) hlasitost 9.6.4 Automaticky ndvrat do pohotovostniho rezimu po uplynuti
e zvukovych signald. Tovarni nastavent: Stredni (Mid) e nastavené doby necinnosti: 1-15 s. Tovarni nastaveni:
10s
Automatické vypnuti (AUTO P.W.R) Kalibrace (Calibration)
9.G.2 | Automatické vypnuti po 3, 5, 10 nebo 15 min. 9.G.5 | Automaticka kalibrace otaCek a to¢ivého momentu. Viz
Tovérni nastaveni: 10 min. nasleduijici ¢ast
Orientace displeje (Hand)
9.G.3 | Orientace vpravo (RIGHT) nebo vlevo (LEFT).
Tovami nastaveni: PRAVA ruka.

P¥i pfipojeni k apex lokatoru Dual Pex nabizi pfistroj Dual Move pokrocilé funkce, viz oddil 10 az 13.

9. 5. Kalibrace (Fig.9.H)
Pripojte Uhlovy nastavec k rukojeti pfistroje Dual Move. Nevkladejte nastroj.

Otevfete kalibraCni rozhrani (viz oddil 9.4) a zvolte

Sloupce ukazuiji postup.

9.H.1 |,ON“ (zapnuto). Stisknutim hlavniho spinaCe spustte | 9.H.2 | Pfi dokongeni se ozvou 2 pipnuti.
kalibraci.
9. 6. Chybové kddy
911 Baterie je vyhitd, dojde k automatickému vypnuti. 9.3 Dlouhodobé poufZiti, nebezpedi prehfati. Prestante
o OkamZité nabijte zafizen. - zafizeni na chvili pouZivat.
9.1.2 Petizeni motoru. Snizte zatizeni.

e Postupujte podle pokynl vyrobce nastroje a nastavte funkce a parametry.
@ e Kalibrace se dlirazné doporucuje po 10 az 20 cyklech pro autoklavovani Uhlového nastavce a po

jeho vymeéné.

e Kalibrace se provadi s minimalni Urovni nabiti baterie 50 %.

Pfistroj
Prectéte si

* P¥i kalibraci netlacte na uhlovy nastavec.
e Zobrazi-li se chybovy kéd, obratte se na servis, ktery poskytuje poprodejni opravy.

MOV piipojen k pristroji

uzivatelskou prirucku k pristroji Dual Pex a pred pripojenim k pfistroji Dual Move jej spravné nainstalujte.

10. P¥ipojeni pristroje Dual Pex k pfistroji Dual Move (Fig. 10)

1 - Zkontrolujte, zda je pfepina¢ Dual Move v pohotovostnim rezimu.

2 - Zkontrolujte, zda ochranny silikonovy obal spravné chrani cely kovovy povrch dhlového nastavce.
3 - Otevfete gumovy kryt a pfipojte kabel pro pfenos dat k zafizeni Dual Move.

4 - Zapnéte zafizeni Dual Pex a pripojte k nému kabel pro prenos dat. Na displeji pfistroje Dual Move se zobrazi napis

CONNECTED |, je-li spojeni spravné provedeno.

11. Testovani pripojeni (Fig. 11)

PEX (apex lokétor)

Fig. 11.A

Vlozte ndstroj do dhlového ndstavce, provedte zkrat mezi retnim klipem a néstrojem.
Pokud je aktivovana funkce ,Auto start / stop* (automatické spusténi / zastaveni) (Cast 13, obrézek 13C), milZe se nastroj zait
otacet.

Fig. 11.8

Stisknéte vypina¢ napdjeni pristroje Dual Move. Vedle ¢ary predstavujici kandlek se zobrazi celd délka bilého sloupce, coz
znamena, Ze systém pracuje spravné a je pfipraven k pouZiti.
Zavéste hacek na spodni ret pacienta a zahajte 1é€bu.

12. Displej pristroje Dual Move béhem lé¢by (Fig. 12)

Fig. 12

Bily pruh na obrazovce pfistroje Dual Move zobrazuje postup nastroje do kanalku.
Frekvence pipnuti se pfi priblizeni nastroje k apexu zvySuje.

13. Kombinované funkce (Fig. 13)

Nasledujici pokrogilé funkce jsou pouzitelné pouze v pfipadé, Ze je pfistroj Dual Move pfipojen k pfistroji Dual Pex.

1. Dotykem na < / > vyberte Cislo paméti (M1...M6).
2. Dotknéte se tladitka S na vice nez jednu sekundu, abyste vstoupili do rozsifeného rozhrani pro nastaveni funkci.

3. Dotykem na < / > aktivujete (ON) nebo deaktivujete (OFF) pokrocilé funkce. Pokud je funkce ,CONNECT FUNCTION*
deaktivovana (OFF), vSechny pokrocilé funkce budou neaktivni, i kdyz jsou aktivovany jednotliveé (pfislusny stav je
nastaven na ,ON“). Kéd nasledujici funkce, ktery ma byt nastaven (APA, ASS, ASD), se zobrazi v dolni ¢asti displeje

vedle stavu baterie.
4. Stisknutim tlacitka S pfepnéte na nasledujici kombinaéni funkci.

5. Dotykem na tladitka < / > aktivujete (ON) nebo deaktivujete (OFF) funkci a poté tlacitkem S prejdete na dalsi funkci.

Automatické prepnuti zpét na pohotovostni obrazovku, pokud po ur€itou dobu neprob&hne zadna akce (je tfeba

nastavit ¢asovy limit, tovarni hodnota je 5 sekund).
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Funkce piipojeni (CONNECT Function)
Jsou-li pfistroje Dual Move a Dual Pex spojené,

Automatické spusténi a zastaveni (AUTO Stt Stp — ASS)
KdyZ ndstroj vstupuje do otvoru kanélku, motor se

referenéniho bodu (*). Automatické znovuspusténi,
jakmile se vrati zpét nad referencni bod.

134 nastavte moznost ,ON“, abyste méli moZnost pouzivat 13C automaticky spusti. KdyZ nastroj opusti otvor kanalku, motor
kombinované funkce v zavislosti na jejich stavu. se automaticky zastavi.
Automaticky zpétny chod u apexu (APICAL Reverse Zpomaleni u apexu (Apical Slow Down - ASD)
- APA) Automatické zpomaleni, jakmile nastroj pfekroCi referenéni
13.B | Automatickd zména sméru otaceni, kdyz néstroj dosahne |13.D | bod (*).

Tovarni stav roz§ifené funkce pro kazdou pamet:

Funkce

M1, M2, M3

M4, M5, M6

Zpétny chod u apexu (APR)

Aktivovano (ON)

Deaktivovano (OFF)

Automatické spusténi a zastaveni (ASS)

Aktivovano (ON)

Aktivovano (ON)

Zpomaleni u apexu (ASD)

Deaktivovano (OFF)

Aktivovano (ON)

(*) Poloha referenéniho bodu (RP) je nastavena pomoci rozhrani pristroje Dual Pex a poté je automaticky odeslana do
pristroje Dual Move a zobrazena jako kurzor na obrazovce pfistroje Dual Move. Kdyz nastroj dosahne referenéniho

bodu, pfistroj Dual Move spusti v zavislosti na svém prislusném stavu (ON/OFF) zpétny chod u apexu nebo zpomaleni

U apexu.

Fig. 13.F

rozhranim apex lokétoru

Referenéni bod (RP) definovany

Fig. 13.G | Novd poloha pro RP

Fig. 13.H | Je dosaZeno RP

A\ -

Pouzivejte pouze originalni kabel pro pfenos dat, jinak by mohlo dojit k poskozeni zafizeni.
Manipulujte s pfistroji opatrné.

e Zafizenim nehazejte, netfepte a nevystavujte jej narazm. Nestrikejte na pristroje tekutiny.

OF

Zkontrolujte, zda jsou oba pfistroje spravné spojené.
Po spojeni obou zafizeni lehce zatlacte a zatahnéte za vodice, abyste se ujistili, Ze jsou stabilné pripojené
pro presny prenos dat.

e \/ ngkterych pripadech mize byt stanoveni polohy nastroje nemozné (blokovany kanélek) nebo nenf
presné (abnormalni nebo neobvykla morfologie kofenového kanélku). Pro potvrzeni vysledkd mize byt

vyzadovan rentgen.

e Pokud se zobrazena poloha nastroje nepohybuije, kdyz nastroj pronikne do korfenového kanalku, pfistroj
nemusi fungovat spravné. Zastavte jeho pouzivani a kontaktujte servis poskytujici poprodejni opravy.

14. Udrzba
14. 1.Uvod

Pouzivejte rukavice a peclivé dodrzujte pokyny, abyste zabranili kontaminaci pfi provadeéni udrzby.
Dodrzujte narodni smérnice, normy a pozadavky na Cisténi, dezinfekci a sterilizaci.

Zafizeni a jeho soucasti nebyly pred prvnim pouzitim dezinfikovany ani sterilizovany. Pred prvnim
oSetrenim postupujte podle pokynd.
e Pouzivané zaznamy cisténi a sterilizace jsou specifické pro kazdou soucast. Pri provadeni denni

udrzby postupuijte podle spravného postupu uvedeného nize.

14. 2. Postup

A

Pred prvnim oSetrenim a po kazdém nasledujicim oSetfeni musi byt dodrzen nize uvedeny postup
od kroku 1 do kroku 6.

Ukon Soucasti Postup Varovani
Vse Odstrante zbytky tkéné tekouci vodou (s | Pfed ¢iSténim vyjméte néstroj a odpojte
vyjimkou elektronickych soucésti) a pak | uhlovy néstavec.
1 | Gisténi vSechny soucasti otfete. NepouZivejte k ¢isténi ihlového

nastavce zafizeni pro ultrazvukové
cisteni.

2 | Dezinfekce

Kolénkovy nasadec (1.B)
Podstavec rukojeti (1.C)
Kabel pro prenos dat (1.D)
Sitovy adaptér (1.F)

Soucasti utfete gdzou impregnovanou
etanolem (etanol 70 az 80 % obj.).
Ujistéte se, Ze soucasti jsou pred dalSim
krokem suché.

PFi pouZiti mycich a dezinfekénich
zafizeni pouZivejte pouze zafizeni
wyhovujici normé CSN EN 1SO 15883
a postupuijte podle ndvodu k pouZiti
poskytnutého vyrobcem.

Unlovy nastavec (1.A)

Pfipojte rozstrikovaci trysku k olejové
nadobé (lehce zaSroubujte) a thlovému
nastavci (14.A), stisknéte tlacitko oleje

Pred autoklavovanim musi byt thlovy
nastavec promazan.
PouZivejte povoleny sprej a postupuijte

3 | Mazani na vice neZ 3 sekundy, dokud z hlavy podle pokyn(i pro jeho pouZiti.
Uhlového néstavce (14.B) nevyteCe Nemazte rukojet s motorem.
viechen cerny olej.
Zabalte soucasti do sterilizanich Pouzivejte vaky, které odoldvaji teploté
4 | Baleni pouzder. a7 141 °C a splfiujf normu CSN EN 1SO

11607.

5 | Sterilizace

Uhlovy nastavec (1.A)
Silikonové pouzdro (1.G)

Sterilizujte péarou pfi teploté 135 °C
alesponi 4 minuty nebo pfi teploté 121
°C nejméné 35 minut.

Minimélni doba suSeni po sterilizaci:
10 minut.

Pouzivejte pouze schvalené autoklavové
zafizeni vyhovujici normé CSN EN
13060 nebo CSN EN 285.

Postup sterilizace musi odpovidat
normé IS0 17665.

Pred dotykem se ¢eka na chlazeni.

6 | Skladovani

Soucasti uchovavejte ve sterilizagnich
obalech v suchém a Cistém prostredi.

Pred pouZitim baleni zkontrolujte
(neporusenost obalu, vihkost a dobu
platnosti), jinak je nutné sterilizaci
zopakovat.

OF

vnitfni souc¢asti.

15. HIlavni technické udaje

K dezinfekci pouzivejte pouze etanol (70 az 80 % obj.).
Nepouzivejte prilis mnoho etanolu, abyste zabranili pronikani do pfistroje, které by mohlo poskodit

Rozméry — Hmotnost

20cmx17,5cmx 7 cm (baleni) — 700 g

Uhlovy nastavec

typ 1

Kompatibilni s oto&nymi a vratnymi nastroji, vybaven hfideli 2,35 mm podle CSN EN 1SO 1797,

Zdroj napdjeni

Lithium-iontovd baterie 3,7 V, 1600 mAh
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Nabijecka AC 100-240V — 50/60 Hz — 5,5 VA

Rozsah tocivého momentu 0,5Ncm - 4Ncm

Rozsah otaCek 120 - 650 ot / min

Trida elektrické bezpecnosti — aplikovand  § Trida Il — BF

Cast

Provozni podminky Pouze pro vnitfni pouZiti - 10 °C / 40 °C - Relativni vihkost < 80 %, bez kondenzace pfi 0°
Nadmorska vySka < 2000 m nad mofem

Podminky prepravy a skladovani -20 °C / +50 °C — Relativni vinkost 20-80 %, bez kondenzace pfi >40 °C
Atmosféricky tlak 50—106 kPa

16. Zaruka

Kontroly a opravy smi provadét pouze spolecnost MICRO-MEGA nebo schvaleny partner.

Vas produkt je presné zdravotnické zarizeni, vyrobené v maximalni kvalité a pfri zkuSebnich podminkach.

Chcete-li zajistit individualni sledovani a sledovatelnost vaSeho produktu, vyplfite formular registrace zaruky online na
webové strance www.micro-mega.com do 10 dni od zakoupeni. Timto zplsobem aktivujete poprodejni postupy pro
vase zarizeni, aby vam spole¢nost MICRO-MEGA mohla zajistit plnou spokojenost.

Spole¢nost MICRO-MEGA poskytuje zaruku na baterii po dobu jednoho roku a na rukojet’ s motorem a uhlovy nastavec
po dobu dvou let. Zéruka se vztahuje na jakékoli skryté vyrobni vady s vyjimkou zavad zpUsobenych nespravnym
pouzitim, nevhodnou UdrZbou, nahodnym poskozenim (padem, narazem apod.), pokusem o zasah nebo opravu
zaméstnanci bez schvaleni spole¢nosti MICRO-MEGA, pokus o zménu produktu atd.

17. Prohlaseni
Nesmluvni vyobrazeni. Spole¢nost MICRO-MEGA si vyhrazuje pravo ménit viastnosti vyrobku bez predchoziho upozornéni.

Y Distributor: MICRO-MEGA 5-12, Vyrabi spole¢nost Changzhou Eighteeth Medical
i IJR{I rue du Tunnel 25006 Besangon Technology Co., Ltd.
iy Cedex — Francie No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei 3
District, Changzhou City, 213000, Jiangsu — Cina
Berwin Industry Ltd. 419,
EC |REP Harborne Road, Edgbaston,

Birmingham, B153LB — UK c € 0197  Rok oznaceni CE: 2017

© 0 N O ok N~
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Move

LUtfen kullanimdan énce bu kilavuzu ve 6zellikle uyarilan dikkatlice okuyunuz.

e Yalnizca belirtilen adaptor ve pili kullanin. Diger modeller cihaza zarar verebilir.
e Cihaz sarj ederken kullanmayin.

7. Angldruvay: takma

Angldruvayi takarken motorun durduruldugundan emin olun.

Fig-7.A Angldruvayi el pargasina diizgtince badlayin Sadece orijinal angldruvayi kullanin.

Fig. 7.B | Angldruva, tedavi sirasinda ekrani izlemeyi kolaylastirmak icin cikariimadan 340° dondurtilebilir.

Koruyucu silikon kapagi angldruvanin dizerine koyun. Kullandiktan sonra ¢ikarirken, yavasca diiz gekin.

1. Aksesuar Listesi (Fig. 1)
1.A | Angldruva 1.B | El pargasi 1.C | El pargasinin tabani 1.D | Veri aktanim kablosu
1.E | Sarj cihazi 1.F | Puskiirtme nozulu 1.G | Silikon Manson
2. Semboller
/N | Dikkat sl | Uretici CE€ .| CEisareti (T3]} Kullanim igin talimatlara bakin
@ {Urin bilgileri eM] 1 Uretim tarihi ——— | Direkt akim Tii) 1 135°C’ye kadar otoklavlanabilir
['sN i Seri numarasi (3] | Sinif Il donanim R | WEEE (Elekironik Ve Elektrikii Cihaz Atiktar) | ¢} | Sadece klinik kullanim icindir
Katalog numarasi | [#&] | Tip BF temas edenparca | 4 | Yagistan uzak tutun

3. Kullanim endikasyonu
Kanal egelerini  strekli rotasyonda sekillendirmede ve resiprokal harekette tork ve hiz kontroll saglayarak kék kanal
tedavisi yapmak icin kullanilir. SADECE DENTAL KULLANIM iCINDIR!

4. Kontraendikasyonlar
Kalp pili veya diger elektronik implantlara sahip hastalarda bu cihazin kullanimi énerilmemektedir. Cihaz, cocuklarin ve
hamilelerin tedavisinde kullanimamalidir.

5. Calistirma ve saklama kosullan
Cihazi glivenli ve kuru bir ortamda saklayin ve ¢alistirin.

L]

& e Siviya ve dogrudan veya dolayli 1si kaynaklarina maruz birakmayin.

e Elektromanyetik uyumluluk (EMC) bilgilerine uymak ve cihazi bozmadan kullanmaya devam etmek
icin cihazl floresan lambalardan, radyo vericilerinden, uzaktan kumandalardan veya mobil RF iletisim
cihazlarindan uzakta kullanin.

Cihazi yUksek sicakliklarda sarj etmeyin, galistirmayin veya saklamayin.

Tedavi sirasinda eldiven ve rubber dam ( lastik 6rtt Jtakiimasi zorunludur.

Tedavi esnasinda ariza meydana gelirse, cihazi kapatin ve teknik servisiniz ile temasa gecin.

Cihazi asla kendiniz agmayin veya tamir etmeye calismayin, aksi takdirde cihaz garanti kapsamindan
clkacaktlr.

e o o o

6. Sarj Etme

Fig. 6.A | Hucrelerin sayisi pilin seviyesini gosterir. Sadece bir hiicre varsa, llitfen cihazi sarj edin.
Fig. 6.B | Adaptori, el pargasina gosterildigi gibi takin.
Fig.6.C | Sarj sirasinda ekran # Ggesini gosterir.

Cihaz 1sI kaynaklarindan ve tutusabilir gazlardan uzak tutun.
Pil seviyesi dustk oldugunda veya pili tamamen bittiginde cihazi sarj edin. Asiri sarj / desarj déngusu pilin
raf dSmrinu azaltabilir.

A

Kullanim sirasinda motorun beklenmedik sekilde ters hareketinden kacinmak icin angldruvayi hafifce
cekerek diizgtin baglandigini kontrol edin.

A

8. Egeyi takma

Edeyi takmak icin, edeyi takip gevirin, dogru takildigindan emin olun.
Edeyi cikarmak igin, diimeye basarken egeyi serbest birakin.

Fig.8.A
e Egeyi takmadan dnce motorun durduruldugundan emin olun.
& e Takmadan 6nce egenin kafa kismini inceleyin. Kafa kismi hasarllysa egeyi kullanmayin.
e Saglam baglandigindan emin olmak icin egeyi hafifce ¢ekin.

1) .

9. Dual Move kontrolii
9. 1. Kullanici Arayiizii (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

Parmaklarinizin yaralanmamasi icin egeyi dikkatlice takin ya da gikarin.
Digmeye basmadan egeyi gikarmak, mile zarar verebilir.

9A1 Angldruva 9A4 Bir hafizayi veya diger parametreleri segmek igin <
/- tusu

9A2 Ana anahtar (gu¢ agma, motoru baslatma / durdurma) 9A5 Bir hafizay veya diger parametreleri segmek igin > /
+ tusu

9.A.3 | Se¢im tusu 9.A.6 | Kullanici ekrani

9.B |Bekleme ekrani 9.C | Ekran torku arayiizii

9.B.1 | Pil seviyesi 9.C.1 | Tork skalasi (N.cm)

9.B.2 | Hafiza numarasi 9.C.2 | Ters Tork degerinin imleci

9.B.3 | Calisma hizi 9.C.3 | Gergek zamanli tork ekrani

9.B.4 | Donis yonu

9.B.5 | Ters Tork degeri

9. 2. Gahstirma adimlan

1. @ (9.A.2 diigmesi) ile Acma / Kapatma

Gucl agmak igin: 9.A.2 digmesine basin (@), bekleme ekrani gorintdlenir.

Dual Move bir stire kullaniimayacaksa otomatik olarak kapanir (zaman asimi ayarlanacaktir).
GucU kapatmak igin: eszamanli olarak 9.A.2 (@) ve 9.A.4 (&) dUgmelerine basin.

[ v |
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2. </ > diigmeleriyle hafiza programini segin (Fig. 9.D)
7 farkl 6zellestirilebilir program. MO: Resiprokalmod. M1...M6: Daimi rotasyon
* MO Resiprokasyonmodu, yalnizca kutuda belirtildiyse kullanilabilir durumdadir.

& e Daimi rotasyon modunda resiprokasl| egeleri asla kullanmayin.
¢ Resiprokasyonda modda daimi rotasyon kanal egelerini asla kullanmayin.

3. Déniisii baslatma: 9.A.2’ye basin.
Gergek zamanli tork cubugu goruntdlenir.

4. Déniigii durdurma: ana anahtar 9.A.2°ye basin.
Bekleme ekrani goruntulenir.

e Agizda kullanmadan 6nce cihazin diizgtn ¢alistigindan emin olun.
A e Kanal igcinde egenin kinimasindan kaginmak igin egeyi zamaninda degistirin. Egenin kirimasi,

déngusel / torsiyonel yorgunluk nedeniyle meydana gelebilir.

e Kullanirken, endo motor Uzerine kuvvet uygulanmasl/ el basinci egenin kinimasina neden olabilir.

e Motor calisirken egeyi serbest birakmak icin diigmeye basmayin, aksi halde ede cikabilir ve
hastanin canini zarardir.

e Cevredeki ortamda bulunan elektromanyetik gurdiltt, cihazin calismasini engelleyebilir ve cihazin
otomatik kontrolinl tehlikeye sokabilir.sina midahale edebilir ve cihazin otomatik kontrolinu
tehlikeye sokabilir. Ekranin engellenmedigini daima kontrol edin.

teknik servisinize bildirin.

e Hiz, egenin kirlma riskini arttinr. Litfen, Ureticinin hiz ayar tavsiyesine uyun ve kullanmadan énce
motor ayarlarini kontrol edin.

e Sadece Ni-Ti ya da paslanmaz celikten imal edilen egeleri kullanin.

e Her kullanmdan 6nce ve 6zellikle Dual Pex ile birlestirildiginde angldruva Uzerine silikon kapak
takin.

e Egeyi kullandiktan sonra angldruvadan ¢ikartmayi unutmayin.

@ e Cihazin fonksiyonlarinin dizgiin ¢alismamasi durumunda, cihazi kullanmay birakin ve sorunu

9. 3. Genel ayarlar: hiz, ters tork, doniis yonii, MO acilari (Fig. 9.E)
< /> tuslanyla hafizayi (programi), ardindan ayarlanacak parametreyi segin.

9.E1 Daimi modun bekleme aray(zii 9.E5 M0*modunun bekleme aray(zii
9.E.2 Hiz ayar 9.E.6 MO* igin ileri a1 ayari

9.E.3 Ters tork ayari 9.E.7 MO* igin revers agl ayar

9.E4 Yon ayari

1 - Bir hafiza programi segmek igin < / > (- / +) tuslarina dokunun
2 - Ayarlanacak parametreyi segmek igin S tusuna dokunun.
3 - Parametreyi ayarlamak icin </ > (- / +) tuslarina dokunun

M1...M6 | Daimi donls Dénus hizi 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 dev/dak
Déniis yonii Fw: ileri (saat ydniinde)
Rev: Geri (saat yoniinin tersi)
Ters tork RT 0,5,08,1,0,1,5,20,2,5,3,0,3,5,4,0N.cm

Egeye uygulanan kuvvet RT’nin %70’ine ulasirsa: kesik sesli alarm duyulur.
Tork RT'yi asarsa: kesintisiz alarm duyulur, egeyi devreden gikarmak igin oto ters islemi etkinlestirilir.

M1...M6 Daimi donis Tork tekrar RT’den az oldugunda, cihaz otomatik olarak tekrar baslar.

Mo* Resiprokasyon* | lleri:0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
(istege bagh) Geri: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

* MO Resiprokasyonmodu, yalnizca kutuda belirtildiyse kullanilabilir durumdadir.

Her degisiklikte, yeni parametreler otomatik olarak kaydedilir.

Bir slire boyunca islem yapilmazsa otomatik olarak bekleme ekranina geger (zaman asimi ayarlanacaktir, fabrika
degeri 5 saniyedir).

@ e | (itfen parametreleri ege Ureticisinin tavsiyelerine goére ayarlayin.
e Tork ters islevinin kullanimi, egeyi, kanalin iginde kirimaktan etkili sekilde koruyabilir.
e Kullanm sirasinda otomatik ters islevi ok sik tekrarlaniyorsa, Ittfen kanalda ¢alisin, kok kanalini
yikayin ve lubrikant kullanin veya ege Ureticisinin talimatlarina gore torku arttirin.

9. 4. Ek ayarlar (Fig. 9.G)

1 - Cihazin glicl kapatildigi zaman, S ve ana diigmelere es zamanli olarak basin.
2 - Ayarlanacak gelismis parametreyi segcmek igin S’ye dokunun.

3 - Degerleri ayarlamak icin < / > (- / +) tuslarina dokunun.

4 - Bu moddan ¢ikmak ve bekleme ekranina geri gelmek icin ana anahtara basin.

Bip sesi (BEEP VOLUME) Faaliyetsizlik siiresi (SET TIME)

9.G.1 | Diistk (low), orta (mid) ya da yilksek (high) ses 9.G.4 | Belirtilen faaliyetsizlik siresinden sonra bekleme ekranina
seviyesi ayari. Fabrika ayan: Orta (Mid) otomatik olarak déner: 1-15s. Fabrika ayari: 10s
Otomatik giic kapama (AUTO P.W.R) Kalibrasyon (Calibration)

3, 5, 10 veya 15 dakika sonra giicii otomatik 9.G5 Hizin ve torkun otomatik kalibrasyonu Sonraki bélime
kapatma ha bakin

Fabrika ayari: 10 dakika

Ekran yonlendirme (Hand)

9.G.3 | DSag (RIGHT) ya da sol (LEFT) yénlendirme.
Fabrika ayari: SAG El.

9.G6.2

Dual Move, Dual Pex apeks locater cihazina baglandiginda, gelismis islevler sunar.

9. 5. Kalibrasyon (Fig. 9.H)
Angldruvayl Dual Move el pargasina baglayin. Ege takmayin.

Kalibrasyon arayiziine girin (b6lim 9.4) ardindan Gubuklar ilerlemeyi gdsterir.
9.H.1 |’ ON 'usecin. Kalibrasyonu baslatmak igin ana 9.H.2 | Tamamlandiinda 2 bip sesi duyulur.
anahtara basin.

9. 6. Hata kodlan

Pil bittiginde otomatik giic kesme meydana gelir
Cihazi derhal sarj edin.

Uzun kullanim siiresi, asir 1sinma riski. Cihazi kullanmay!

9.1 bir stre icin birakin.

9.3

9.1.2 Motorun asirt yiiklenmesi. Yiiku azaltin.

Angldruva igin 10-20 otoklavdan sonra ve angldruva degisimi akabinde kalibrasyon siddetle
onerilir.
e Kalibrasyon minimum %50 pil seviyesi ile gerceklestirilir.

@ e Islevleri ve parametreleri ayarlamak icin ege Ureticisinin talimatlarini izleyin.
L]

[ v |
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e Kalibrasyon sirasinda angldruvaya basing uygulamayin.
e Bir hata kodu gérUntUlenirse, lUtfen satis sonrasi servisinizle iletisim kurun.

D CXoe bagl M ove (apeks locater cihazi)

Dual Move’u baglamadan énce dogru takmak i¢in Dual Pex kullanim kilavuzuna basvurun.

10. Dual Pex - Dual Move baglantisi (Fig. 10)

1 - Dual Move’un bekleme modunda oldugundan emin olun.

2 - Koruyucu silikon mansonun, aglill basligin tim metalik ylzeylerini 6rttigind kontrol edin.

3 - Lastik 6rtlyd agin ve veri aktarm kablosunu Dual Move’a takin.

4 - Dual Pex’in glicinU agin ve veri aktarim kablosunu Dual Pex’e baglayin. Baglanti dogru yapildiginda, Dual Move’un
ekraninda CONNECTED ! gértnttlenir.

11. Baglanti testi
Fig. 11.A

(Fig. 11)

Acil bashiga bir ege takin, dudak Klipsi ve ede arasinda kisa devre olusturun.

“Auto start / stop” islevi (b6lim 13, sek. 13.C) etkinlestirilirse ege dénmeye baslayabilir.

Dual Move gli¢ anahtarina basin. Gizginin yaninda kanali temsil eden tam uzunlukta beyaz bir gubuk gériindr, sistemin diizgiin
calistigini ve kullanima hazir oldugunu gdsterir.

Dudak kancasini hastanin alt dudagina asin ve tedaviyi baslatin.

Fig. 11.8

12. Tedavi sirasinda Dual Move ekrani (Fig. 12)
Fig. 12

Dual Move ekranindaki beyaz serit, egenin kanala ilerlemesini gsterir.
Ege kok ucuna yaklastikga bip sesleri sikli§i artar.

13. Kombinasyon islevleri (Fig. 13)

Asagidaki gelismis islevler sadece Dual Move Dual Pex’e bagliyken kullanilabilir.

1. Bir hafiza numarasi segmek icin < / > tusuna dokunun (M1...M6)
2. Gelismis islev ayarn arayUzine girmek icin S tusuna bir saniyeden uzun dokunun.
3. Gelismis islevleri etkinlestirmek (ON) veya devre disi birakmak (OFF) icin < / > tusuna dokunun. “CONNECT

FUNCTION” devre disi birakilmissa (OFF), ayri ayn etkinlestirilse bile tim gelismis islevler devre disi olacaktir (ilgili durum
“ON” olarak ayarlanir). Ayarlanacak sonraki islevin kodu (APA, ASS, ASD) ekranin alt kisminda, pil durumunun yaninda
goruntulenir.

4. Asagidaki kombinasyon islevine gegmek igin S’ye dokunun.

5. islevi etkinlestirmek (ON) veya devre disi birakmak (OFF) igin < / > tusuna, ardindan sonraki isleve gitmek igin
S’ye dokunun.

Bir stire boyunca islem yapilmazsa otomatik olarak bekleme ekranina déner (zaman asimi ayarlanacaktir, fabrika degeri
5 saniyedir).

Baglant: islevleri (CONNECT Function)
Dual Move ve Dual Pex bagl oldugunda, kombinasyon

Otomatik baslatma durdurma (AUTO Stt Stp — ASS)
Ede kanalin orifisine girdiginde, motor otomatik olarak ¢alisir.

13A islevlerini durumlarina gére kullanma imkanina sahip 13C Ege kanalin orifisinden ¢iktiginda, motor otomatik olarak
olmak igin “ON"a ayarlayin. durur.
Apikal ters (APICAL Reverse - APA) Apikal yavaslatma (Apical Slow Down - ASD)
13B Ede referans noktasina ulastiginda otomatik ters islevi (*). 130 Ege referans noktasini astiginda otomatik yavaslama (*).

Referans noktasinin tizerine gelir gelmez otomatik tekrar
baslatma.

Her Hafiza igin gelismis islevin fabrika durumu:

islev M1, M2, M3 M4, M5, M6
Apikal Ters (APR) Etkin (ON) Devre disi (OFF)
Otomatik Baslatma ve Durdurma (ASS) Etkin (ON) Etkin (ON)
Apikal Yavaslatma (ASD) Devre disi (OFF) Etkin (ON)

(*) Referans noktasinin konumu (RP) Dual Pex arayUzUyle ayarlanir, ardindan Dual Move’a otomatik olarak génderilir ve
Dual Move ekraninda bir imleg olarak gorUnttlenir. Ege referans noktasina ulastiginda, Dual Move, ilgili durumuna bagli
olarak APIKAL Ters, APIKAL Yavaslama islevini baslatir (ON / OFF).

Fig. 13.F Fig. 13.G

Kok ucu lokalizéril arayiiziiyle RP’nin yeni konumu Fig.13.H

tanimlanan referans noktasi (RP)

RP’ye ulasila

e Sadece orijinal veri aktarm kablosunu kullanin, aksi halde cihaz zarar gérebilir.
A ¢ Cihazlan dikkatlice degistirin.

e Cihazlar atmayin, sallamayin veya garpmayin. Cihazlara sivi sigratmayin.
e ki cihazin dogru sekilde baglandigindan emin olun.
@ e |ki cihaz bagladiktan sonra, sabit bir baglanti ve dogru veri iletimi saglamak tizere tel fislerini hafifge itin
ve gekin.
e Baz durumlarda, ege konumunun belilenmesi imkansiz olabilir (tikall kanal) veya dogru olmayabilir
(anormal veya sira disi kok kanal morfolojisi). Sonuglari onaylamak igin réntgen gerekebilir.
e Ege kok kanala penetre ettiginde gorinttlenen ege konumu hareket etmezse, cihaz diizgin calismayabilir.
Kullanmay! birakin ve satis sonrasi servisinizle iletisim kurun.

14. Bakim
14. 1.Giris

Bakim esnasinda gapraz kontaminasyon olmamasi igin eldiven takin ve talimatlan dikkatli bir
sekilde izleyin.
e Temizleme, dezenfeksiyon ve sterilizasyon icin milli kilavuzunuza, standartlara ve gerekliliklere

bakin.
: .
.

Cihaz ve bilesenleri ilk kullanimdan 6nce dezenfekte edilmemistir veya steril hale getirilmemistir.
Lutfen ilk tedaviden énce gerekli adimlar takip edin.

Temizleme ve dezenfeksiyon protokolleri her bir bilesene 6zeldir. GUnlik bakim gergeklestirirken
dogru prosedurd uyguladiginizdan emin olun.

=
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14. 2.Prosediir

A

Asagidaki prosedur, ilk tedaviden dnce ve her takip eden tedaviden sonra adim 1’den 6’e kadar
uygulanmalidir.

Operasyon

ilgili parcalar

Siirec

Uyan

1 | Temizleme

Tumi

Kalintilari akan su ile (elektronik
pargalar haric) giderin ve ardindan tim
bilesenleri silerek temizleyin.

Egeyi cikarin ve temizlemeden 6nce
acili bashgr ayinin.

Aglli baslik icin ultrasonlu temizleme
cihazi kullanmayin.

El pargasi (1.B)

Bilesenleri Etanol ile emprenye edilmis

Yikayicl dezenfektanlar kullaniliyorsa,

paketleyin.

2 Dezenfek- El parcasinin tabani (1.C) | gazli bezle silin (Etanol %70 ila 80 yalnizca EN ISO 15883'e gére uygun
siyon Veri aktarim kablosu (1.D) | hac.). Bilesenlerin bir sonraki adimdan | cihazlari kullanin ve kullanim igin
Ana kablo adaptorii (1E) 6nce kurudugundan emin olun. {reticinin talimatlarina bakin.
Acil baslik (1.A) Puskirtme noziliini yag tenekesine Otoklavlamadan 6nce, agili baslik
ve acil bashga (hafifge vidalayarak) yaglanmalidir.
. takin(14.A), yag tenekesi digmesine, Kalifiye ptiskiirtme uygulayin ve
3 | Yaglama tlim siyah yag agili bashigin kafasindan | kullanim talimatlarina basvurun.
disari akana dek, 2 saniyeden uzun Motorun el parcasini yaglamayin.
basin(14.B).
4 | Paketleme Bilesenleri sterilizasyon torbalarina 141°C'ye kadar 1siya dayanikli ve EN

IS0 11607 ile uyumlu torbalar kullanin.

5 | Sterilizasyon

Acilr baslik (1.A)
Silikon manson (1.G)

135°C’de en az 4 dakika veya
121°C’de en az 35 dakika buhar
sterilizasyonu.

Sterilizasyon sonrasi minimum kuruma
stiresi: 10 dakika.

Yalnizca EN 13060 veya EN 285’e gore
onayli otoklav cihazlari kullanin.
Sterilizasyon prosediirii ISO 17665 ile
uyumlu olmalidir.

Dokunmadan 6nce sogumasini
bekleme.

6 | Saklama

Aclli baslik (1.A)
Silikon manson (1.G)

Kullanimdan énce paketleri kontrol
edin (paket bitlinligt, nem olmamasi
ve gegerlilik stiresi agisindan), aksi
takdirde yeniden sterilize edin.

=
L]

Dezenfeksiyon igin yalnizca Etanol kullanin (Etanol %70 ila 80 hac.)

e Cihazin dahili bilesenlerine zarar verebilecek sekilde, icine penetrasyondan kacinmak icin gok fazla
etanol kullanmayin.

15. Temel Teknik Veriler

Boyut - Agirlik 20cm x 17.5cm x7cm (paket) - 700g

Acili baslik ENISO 1797, Tip 1’e uyan 2,35 mm saftla donatilan, donen ve karsilikli aletlerle uyumludur
Gli¢ kaynag Lityum iyon pil 3.7 V, 1600 mAh

Sarj cihazi AC 100-240V - 50/60 Hz - 5.5 VA

Tork araligi 0,5Ncm - 4Ncm

Hiz araligi 120 - 650 dev/dak
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Elektriksel giivenlik sinifi - Gecerli parga

Sinif Il - BF

Galistirma kosullari

Yalnizca i¢ mekan kullanimi igindir - 10°C / 40°C - Bagil nem <%80 0°’de yogusmasiz
Yilkseklik < deniz seviyesi (istinde 2000 m

Tasima ve saklama kosullari

-20°C / +50°C - Bagil nem %20 - %80, yogusmasiz > 40 °C
Atmosferik basing 50 kPa - 106 kPa

16. Garanti

Muayeneler ve onarmlar yalnizca MICRO-MEGA veya onayl bir ortak tarafindan yapiimaldir.

Uriintiniiz dogruluk sunan medikal bir cihazdir, maksimum kalite ve test kosullan altinda Gretilmistir.

Uriiniinliz igin kisisellestiriimis takip ve izlenebilirik saglamak igin, Iitfen satin alimin ardindan 10 giin igerisinde
www.micro-mega.com adresinden garanti kaydini ¢evrimici olarak tamamlayin. Bu, MICRO-MEGA'nin tam mdsteri
memnuniyeti saglamasi amaciyla cihaziniz igin satis sonrasi prosedurleri etkinlestirecektir.

MICRO-MEGA hatali kullanim, hatall bakim, kaza sonucu meydana gelebilecek hasarlar (disme, ¢arpma, vb.), midahale
girisimi veya MICRO-MEGA onayli olmayan personel tarafindan onanm, GUriinde degisiklik girisiminden kaynakli hatalar
haric tum gizli tretim kusurlarina karsi pili bir yil, motor el pargasini ve acili bashigi iki yil sireyle garanti kapsaminda
tutmaktadir.

17. Aciklama

Sozlesme disi resimler. MICRO-MEGA, UrUninun ézelliklerini nceden bildirmeksizin degistirme hakkini sakli tutar.

MEGA

EC

REP

Distributér: MICRO-MEGA 5-12,

rue du Tunnel 25006 Besancon
Cedex - Fransa

Berwin Industry Ltd. 419,
Harborne Road, Edgbaston,
Birmingham, B153LB - Ingiltere

Uretici: Changzhou Eighteeth Medical Technology
u Co., Ltd

No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei

District, Changzhou City, 213000, Jiangsu - Cin

c € 0197 CE isaretinin yili: 2017
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Move

AlaBAoTE IPOCEKTIKA AUTO TO gyXelPidlo TPty amd Tn xprion, I81aitepa TIC TPOEISOTIOINOELG.

[MINAKA MNMEPIEXOMENQN

1. Aiota e§aptnuarwyv (Fig. 1)

1A | Twviakn xepohaBy | 1-B | Movada yeipog 1.C | Bdon povadag xeipog 1.D | Kahadio petagopdg Sedopévwv
1.E | Qopuotrg 1.F | Akpoguaio Yekaopod | 1.G | Orjkn athikévng
1. Aiota e€aptnudtwy (Fig. 1) 131 2. Xoufoha
2. ZUuuPola 131,176, 177 A\ | Npoooyn sl | Kataokevaotic  {C € o1} Ipavon CE (T3] | zuppouheuteire Tic oSnyiec xpriong
3 MooooIlduEey 20 131 Mnpogopieg Huepopnvia Apeoo pedpa — | ATogTEIpwVETal 0€ QUTOKAELOTO £
poOPICOHEVN XPrioN ® TPOIOVTOG &l KATAOKEVRC - 1 1135°C
4. Avrevéeigelc 131 [sn]| Zetiaxdcapidudc | () | E€omhuopide sz | ZouBatd pe Ty odnyiamepi |~ | Xprion |6vo e E0WTEPIKD YGipo
5. YuvBrKkeC Aertoupyiag Kat amoBrKeuong 131 Kanyopiac AHHE
. ApiBpoc katahdyou =1 | Epappoopévo &« | Kpatqote pakpid amd Bpoxn
REF A
6. ®option 131 Hépog Timou BF 7
7.  TomoB£tnon TNG YWVIAKNAG XELPOAARNS 132
8.  TomoBéman g pivng 132 3. Mpoopilopevnxpon . . , . »
Mpoopiletat yia xpron katd Tnv evdodovTikn Beparneia amovelpwong yia CUVEXK TIEPICTPOPR KAl TAMVEPOUIKA Kivnon pe
9. Xelplopog Dual Move 132 €\eyxo poTm¢ Kat TaxuTtnTag Twv epyaieiwv Stapdppwon. MONO A OAONTIATPIKH XPHZH!
9. 1. TNepiBaMov xprotn (Fig.9.A,9.8,9.0) 132 i
9. 2. Bijutayeipioos 183 4. Avievdeibe ORI  eosretuara. H ouokeur Sey o
9. 3. Tevikéq puBpioeic: Tayunta, avtiotpogn por, katevBuvon meplotpo@ri, ywvieg yia MO (Fig. 9.E) 133 v xpnotugnonms N OUO,K &un ce aq l&VElC “ € Bnuatodom A GMa nhektpoviké epgutebuata. H ouokeun ev mpénet va
Xpnotpomoleital yia Bepaneia o€ maudid fj yKUOUG.
9. 4. TpooBetec pubpioer (Fig. 9.G) 134
9. 5. Babpovnon (Fig. 9.H) 135 5. XuvOnkeg Asttoupyiag Kat amoOniKeuong
9. 6. Kwdoi opdhyuatog 135
. ® ATOBNKEVETE KAl XPNOIUOTIOLEITE T CUCKEUT O€ A0QANEG Kal ENPo TEPIBANAOV.
10. Xuvdeon Dual Pex oto Dual Move (Fig. 10) 135 & ®  Mnv eKOETETE TN GUGKEUN OE UYPEC OUGIHEC Kall O AUECEC ) EMUECEC TTNYEC OpUOTNTOC.
11. ‘Eheyyoc ouvdeonc (Fig. 11) 136 * Tlpog OUUMOPPWEN HE Ta OTOIXE( n)\exirpouay\{nrmr’]c oupB(lnornmc (EMC)’ Kat Tpog amoguyr Tuxov
TAPEUBOAWY, XPNOIUOTIOIEITE TN CUOKEUN HAKPIA amd Aaumtrpeg @Ooplopoy, MoUmous padIOKUPATWY,
Ml 12.  066vn Dual Move katd tn Bepaneia (Fig. 12) 136 TNAEXEIPIOTAPIA /) KIVITEG CUOKEUEC ETIIKOIVWVIOE PASIOCUXVOTATWV.
. ., . * Mnv @oprtilete, Bétete o€ Aeitoupyia r} amoONKeVETE T CUOKEUH 0€ UYNAEG BEPUOKPATIEG.
13. Fonctions en mode « Combiné » (Fig. 13) 136 ® Ta yavtia Kat n TomoB&tnon eAACTIKOU AmopovVWTHPA Eival amapaitnta Katd tn Bepaneia.
14. Xuvtipnon 137 e Edv mapouciaotei SuoAertoupyia Katd Tn Bepaneia, B£0Te TN HoVASA EKTOG AEITOUPYIag Kal EMKOIVWVAOTE
L€ TNV UTINPEGia EEUTTNPETNONG TTEAATWV LETA TNV TTWOANON.
14. 1. Ewoaywyq 137 ®  MnvmpoomaBroeTe va AVOIEETE 1) VA EMOKEVACETE QMO PHOVOL 0AE TN GUOKEUT, KABWG O€ auTr TNV TEPIMTWOoN
14. 2. Madikacia 137 Sev Bal 1oxVeL N eyyonon.
15. Baoikd texvika dedopéva 138 6. ©d
. opTIO
16. Eyyunon 139 ption

| Fig. 6.A | 0 apiBpoc Twv kehwv umodetkvoel To enimedo Tne pnatapiac. OoptiCete T ouokeur 6Tav el peivel povo éva kehi.

17.  ARAwon 139
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Fig. 6.B

Yuvbéote Tov QoPTIOTH 0TN PovAda KEIPOE, OTILC YAIVETAL GTNV EIKOVA.

Fig.6.C

Katd ™ goption, oty 08ovn epgaviletal To eikovidio £

c ® Kpatdte Tn OUOKEUN HAKPLA amo mNYEC BEPUOTNTAG KAl EVPAEKTWV AEPiWV.

®  Ooprtilete TN cuokeur 6tav PBpiokeTal og XaunAd emimeda evépyelag | gival amo@opTiopévn. YepBoAika
moAhoi KUKAOL @OPTIoNG/amo@dpTiong eVOEXETAL VA PEIWOOLV TN Stdpkela (WG TG UmaTtapiag.

® XpnolUoTIOIEITE POVO ToV EISIKO QOPTIOTH Kat Tnv pmatapio. H xprion dMwv poviéhwv evdéxetal va
mpokaléoel BAAPN oTn CUCKELN).

® Mnv XPNOIUOTIOIEITE TN GUOKEUN OO0 auTH YOoPTICEL

9.B.2 | ApiBuoc pvipng 9.C.2 | Képoopag Tipnc avtiotpogng pomg
9.B.3 | TayOtnta Aetroupyiag 9.C.3 | Eveién pomig o€ mpaypaTiko xpovo
9.B.4 | KateuBuvon meptotpognc

9.B.5 | Tiur avtiotpogng pomrg

7. Tomo0étnon tng ywviakng Xeipohapng
Fig. 7.A Katd v tomoBétnon tne ywviakic xelpoAapiic, alyoupeuTeite 6Ti T0 POTép €ival eKTOC AetToupyiac.
" | Tuvbéote 6watd T ywviakr xeipohapr otn povada xelpoc. Xpnoonoteite povo T aubevTKe ywviaki yeipohapr.
Fig. 7.8 H ywviakn xeipohapn pmopei va meplotpagei katd 340° ywpic amoolvdean, wote n avdyvwon g 080vng va yivetal eukoAdTepa Katd

T Bepaneia.

TomoBeT0Te TO MPOOTATEVTIKO KANUHMA GINIKOVNG 0TN YwVIAKN XelpoAapr. Metd T Xprion, agalpéoTe T0 MPOOEKTIKA TpapwvTag
€uBeia mpog ta €w.

c ® EMNéy€te TN owotr oUvdeon TPABWVTAG TTPOG Ta €W TN YWVIAKN XEIPOAAPr) UE OmaNéG KIVAOELG, TTPOG

amoeuyn anpoBAENTNG AVAGTPOPNG TOU HOTEP KATA TN XPrion.

8. Tomo0étnon tng pivng
Fig. 8.A [0 va TomoBeTroete T pivn, £10ayAyETE TNV KAl TEPIOTPEYTE T PEXPL VA OLYOUPEUTEITE 0Tl EQAPHOTE GWOTA.
o la va agaipéote T pivn, ameNeuBepwoTe TNV MATAVTAC TO KOUMTI.

c ® [lpw amd Tnv TomoB£Tnon TG pivng, OlYOUPEUTEITE OTI TO HOTEP Eival EKTOG AEITOUpYiag.
L]

EmBewpnote TNV KEQAAr TNG pivng TPOTOU TNV TOMOOETAOETE. MV XPNOILOTIOLEITE TN Pivn €AV N KEGAAN
NG mapoualtdlel PAAPN.
*  TpaPnr&te amald mpog Ta £€w TN pivn yla va otyoupeuTeite 0Tt ouVEEBNKE CWOTA.

@ * Na €ioTe MTPOOEKTIKOI KATA TNV TOMOBETNON KAl TNV aQaipeon TN pivng, TPOG Amo@uYr TPAUUATIOUWY TWV

9.

SaKTUAWV.
* Hagaipeon Tng pivng Xwpig TO TATNUA TOU KOUTTIOU MITOPEL VO KATAOTPEPEL TNV ATPAKTO.

Xeipiopog Dual Move
9. 1. NepiBdrhov xpriotn (Fig. 9.A,9.B,9.0)

9.A.1 | Twviakn xelpohaPn 9.A.4 | </-koupni emhoyng pvApne/aNwy mapapétpwy
9.A.2 | Kupto koupmi (evepyomoinon, ekkivnon/madon tov potép) | 9.A5 | >/ + koupni emhoync pvipng/aMwv mapapétpwy
9.A3 | Kovpmi emhoyrig 9.A6 | 0Bdvn xpriotn

9.B  086vn avapoviic 9.C | Mepipahhov évde§ne pommig

9.B.1 | Eninedo pmatapiag |9.c.1 Khipaka porri (N.cm)

9. 2. Brjpata xeipiopov

1. Evepyomoinan/Anevepyomoinan pe to kovpmi @ (9.A.2)

la evepyormoinon, méote To kouumni 9.A.2 (@ ) kat Ba epgpaviotei n 00dvn avapovic.

To Dual Move amevepyonoleital autopata edv BpiokeTal EKTOG Agltoupyiag yia Kamota wpa (to Sidotnua autd
puBpiletal amé Tov Xxpron).

Ma amevepyomoinon, mMéote Tautoxpova ta kouumd 9.A.2 (@) kat 9.A.4. (E4).

2. Sélection des programmes mémorisés a I'aide des touches < /> (Fig. 9.D)
7 Slapopetikd pubuilopeva mpoypdupata. MO: pUBuion mOAVSPOMIKAG Kivnong. M1..M6: ouvexig

TEPLOTPOYPN
* H puBuion moAvdpopIikng kivnong MO eivatl StaBéoiun povo dtav auth Sieukptvi(etal 0Tn CUOKELAGIa TNG

OUOKEUNG.

c ® []oT€ PNV XPNOLUOTIOIEITE CUVEXT) TIEPIOTPOPN| OTIG TANVOPOUIKEG PIVEG.
® [loté pnv xpnotuomoleite TAMVOPOUIKN Kivnon o€ EpyalEia CUVEXOUG TTEPIOTPOPNG.

3. la evepyomoinon mepiotpoiic, méate 10 9.A.2.
Epgavifetal n pmapa poTng o€ TPAayHaTIKO Xpovo.

4. 4.  Ta amevepyomoinon tng mepioTPoPIic, MEGTE To KUPIO Kovupmi 9.A.2.
Epgaviletal n 086vn avapovic.

ﬁ e [lpwv amd tn Xprion oTov acOevr), GlyoUPEUTEITE OTL N CUOKEUN AEITOUPYEL CWOTA.

@ ® & mepimmwon SUOCAEITOUPYIOG, OTOMATAOTE TN XPNON TNG CUOKEUNG KAl EMIKOIVWVIOTE UE TNV

e AMNGACete T pivn eyKaipwe, POG amo@uyry amokOAANCNG TG Héoa otov pI{ikd owArjva. H pivn
evOéxeTal va amokoAnB&i Aoyw KUKAIKAG/TTEPIOTPOPIKIG KOTIWONG.

® H pivn evdéxetal va amokoAnBei A\oyw doknong peyding SUvaung/mieong oto evOodovTIKS HOTEP.

e Mnv mélete TO0 KouuTi ameAevBépwong TNG pivng 600 To poTéP BpiokeTal oe Aeltoupyia, KABWG
UTTApXEL N MOBaVOTNTA AMooUVOEDN G TNG PivNG KAl TPAUUOTIOUOU Tou acBevoud.

® Ta nhektpopayvnTikd media mou umdpyxouv oTo TEPIBANOV EVOEXETAL VA TIPOKANECOUV TTAPEUBOAEG
0Tn ouoKeury 600 autr BpiokeTal o AeiToupyia Kal va eMNPEACOLY TNV autéuatn pUBWoN TNG.
EAéyxete mavta 6Ti n 086vn Sev mapouacialel mapeUBoAEG.

unnPEeoia EEUTTNPETNONG LETA TNV TTWANON.

e H tayutnta auv€avel tov kivbuvo amokoAnong tng pivng. AkolouBeite TG OUPBOUAEG Tou
KOTAOKEUAOTN) OXETIKA LE TNV TAXUTNTA KAt ENEYXETE TIG PUOUIOELG TOU YOTEP TIPLV TN XPNON.

® Xpnotuomolgite pévo piveg amo Ni-Ti j avoéeidwto atodAt.

® TomoBeTioTE KAAUPUA GINIKOVNG OTN YWVIaKN XElpoAafBn mpv amd kabe xprion kat dlaitepa otav
ouvdudletal pe to Dual Pex.

® Metd tn Xprion, KNV EEXVATE va AQAIPEITE TN pivn ammd Tn YwVIaKN XElpoAafn.

9. 3. Tevikéc puBpiceig: TaxuTTa, avtioTpown pom, KatevOuvon meplotpoPrg, ywviec yra MO (Fig. 9.E)

EmA£€Te TO MPAypappa HVAKNG HE T KOUPTTIA < / > Kal META TNV TTPo¢ pUBUIoN TTapdUETPO.
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9.E1 NepiBaMov xpriang o€ hertoupyia avapovii¢ g | 9-E.5 MepiPaMhov xpriong o€ Aettoupyia avapiovrig T Aettoupyiag
ouveyoUg Aertoupyiag Mo*

9.E.2 PUByton TayuTTag 9.E.6 PUBpion ywviag yia 6e§160Tpogn mepioTpo@r yia MO*

9.E.3 PUBI0N avTioTpoPNG porrg 9.E7 P0BpIoN ywviag yiaapiotepdatpogn neptotpogr yia MO*

9.E4 PUBpion katevBuvang

1 - XpNOILOTIOIOTE TA KOUTILA < / > (- / +) yia va emMAEEeTE aplOud pviung
2 - EmAé€Te 10 S yia TV emBupntr mapduetpo puduiong
3 - XpNnoOoToINoTE Ta KOUPMA < / > (- / +) yia va puBpiceTe TV mapapeTpo

M1...M6 Yuveyng Tay0tnta neptotpoerc | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm

TEPIOTPOQN Fw: Forward (6e€10atpogn mepiotpogr)

TIEPLOTPOPIG Rev: Reverse (aplotep6otpogn meplotpogn)

KateoBuvon

Avtiotpogn porry (RT) | 0.5,0.8,1.0,1.5,2.0,2.5,3.0,3.5,4.0 N.cm

Edv n d0vapn mou aokeitat ot pivn @tdoet 10 70% g RT: Slakomtopevog fyog

Edv n pomr umepPei Ty RT: Guvexdpevog fYo¢ Kat Evepyomoinan autépaTnS avtioTpogrig yla
anelevBépwon tng pivng. Otav n por yivel kat ma pikpotepn tng RT, n ouokeun evepyomoleitat
QUTOHATO €K VEOU.

Mo* NMahwvdpopnon® | Ae€ioatpoen: 0°,30°, 60°,90°, 150°, 180°, 210°, 250°
TPOAIPETIKO Aptotepdatpoen:0°, 30°,60°,90°, 150°, 180°, 210°, 250°

*H puBpuon mahwdpopknc kivnong MO eivat Stabéotun pévo dtav autr dievkpwviletal 6Tn oUOKEVATia TN GUOKEVN.

Metd am6 kaBe alayr, ol VEEC TAPAUETPOL AmoBNKEVOVTAL AUTOUATA.
Edv Sev mpaypaTomoloeTe KAMola evépyela yia Aiyn wpa, epgavietal n 006vn avapovig (0 Xpovog péxpl TNV
£UPAVION TNG 006vVN¢ avapovig pubpietal amd Tov XproTn, EpYOO0TACIAKN TIUN: 5 SeutepOAenTa).

® PuBuioTE TIC TAPAPETPOUG CUUPWVA HE TIG 08NYIEG TOU KATAOKEVAOTH TNG PIvNG.

® H xprion tng Aeitoupyiag avtioTpo®ng POTNG MPOOTATEVEL OTTOTEAECUATIKA amd amokKOAAnon Tng
pivng péoa otov PI{Ikd cwAnva.

® Edv n autopatn avtiotpoen porr xpnolporoleital uepBoAIKA GUXVA, TTOPEXETE TN CWOTH Aimavon
Kat TAUoN oTov PIJIKG CwARvVA 1 AUENOTE TN POTTH CUPPWVA HE TIG 08NYieC TOU KATOOKEVAOTH TNG
pivng.

9. 4. NpocBetec pubpioeig (Fig. 9.G)

1 - ‘'Otav n ouoKeun BPIOKETAL EKTOG AEITOUPYIAG, TIEOTE TAUTOXPOVA TO KUPLO KOUUTT{ KAl TO KOUMTT{ S.

2 - Miéote 10 S yla va pUBUICETE TNV TPOXWPNHUEVN TTAPAUETPO.

3 - XpnotpomolnoTte Ta < / > (- / +) yla va OpIiOETE TIG TIUEG.

4 - TI€0TE TO KUPLO KOUTT{ yla VA AImOXWPHOETE amd Tn AEIToupYia Kal va EMOTPEYPETE 0TNV 006V AVAHOVAG.

‘Evtaon fixov (BEEP VOLUME) Xpovog adpavetag (SET TIME)
XapnAn (low), peoaia (mid) i ugnAq (high) évtaon Auvtépatn emotpo 6ty 086vn avagovig Hetd amd

9.G.1 . ) . . 9.G.4 , ) . ,
NXNTIk@v onpdtwy. Epyoataataki pubyion: Meoaia OLYKEKpIPévo Xpovo adpavelag: 1-15 Seur. Epyootactaxr

(Mid) p0Buton: 10 devt.

Avtépatn anevepyomoinon (AUTO P.W.R)
Autépatn amevepyomoinon petd amd 3,5, 1014 15

Ba6Bpovopnon (Calibration)
Autopatn Babpovopnen tayutntac Kat pommc. BAéme

Epyootaotakr pOByuon: Aego¢ mpooavatoMopdg
(RIGHT Hand).

9.G.2 ; 9.G.5 , p
Aema. €nopevn evotnTa
Epyootaotakr poByion: 10 Aema
NMpocavarohispog 086vn¢ (Hand)

9.6.3 Ae€16¢ (RIGHT) i apiotepdc (LEFT) mposavatohiopoc.

0tav €ivat ouvdedepévo pie Tov evtomotr akpopptliov Dual Pex, o Dual Move mpoagépel emmhéov Aettoupyieg, PAéme evotnteg 10 éwg 13.

9. 5. Ba@povopnon (Fig. 9.H)

JuvbéoTe Tn Ywviakn Xelpohafn otn povada xelpog Dual Move. Mnv tomoBeTiosTe pivn.

EmAé€re 1o mepiBdMov Babpovopneng (BA. evotnta

01 pmdpec deiyvouv T mpoodo.

9.H.1 | 9.4) ka em\é€te «ON». Miéote To kUpto koupmiyiava | 9.H.2 | Katd tv ohokijpwon, akobyovtat 2 nXnTika onparta.
Eexivnoel n pabpovopnon.
9. 6. Kwdkoi opdAparog
911 E¢dvtAnon pmatapiag, Ba yivel autopatn 9.3 Napatetapévo draotnpa xpriong, kivouvog umepBéppavong.
B anevepyomoinon. DoptioTe apéowg T GUOKELN. o Yapatnote yia Aiyo T Xpron TG GUOKEUN(.
9.1.2 | Yneppoptwon potép. Mewote 1o popTio.

®

Zuvdeon Tou

* [la T PUBUION TWV AEITOUPYIWV KAl TWV TTAPAUETPWY, AKOAOUBOTE TIC 08NYIEC TOU KATAOKELAOTH

NG pivne.

* H BaBuovopnon Tng ywviakng XelpohaPr¢ cuviotdtal amapaitnta petd amé 10-20 kOkAoug
AMOOTEIPWONG, KABWCE KAl UETA TNV AVTIKATACTAOK TNG.
* H BaBuovounon mpEMel va TIpayHaTomolETal OTav To emimedo TG pmatapiag givat ToUAdXIoToV 0T

50%.

® Mnv aokeite migeon oTn ywviakn xelpohafri katd tn Fabuovounon.
® & MEPIMTWON EUPAVIONG KWSIKOU OQANUATOC, EMKOIVWVAOTE HE TNV €EUMTNPETNON TTEAATWY UETA

™V mwAnon.

MoOVe..

D e X(evromorr']c akpopptliov)

Avatpé€te oto eyxelpidlo xpriong Tou Dual Pex yia va To yKataoTroeTe 0woTd MPoTtou To ouvdéoeTe oto Dual Move.

10. X0vdeon Dual Pex oto Dual Move (Fig. 10)

1 - BeBawbeite 611 To Dual Move BpiokeTtal o€ Aeltoupyia avapovig.

2 - ENéy€te 611N mpooTateuTikr Orikn OIAMKOVNG KAAUTITEL GWOTA ONEG TIG LETANNIKEG EMMIPAVELEG TNG YWVIOKNG XEWPOAAPIG.

3 - Avoite To KAAUPUa ammd KAoUTOOUK Kal ouvS£oTe To KaAwS10 peTa@opdc dedopévwy oto Dual Move.

4 - Evepyomolote 1o Dual Pex kal cuvdéote 1o KaOAWSI0 pHeETaPOPAC dedopévwy o auto. MOA mpaypatomoindei n

ouvdeon, otnv 006vn Tou Dual Move spgaviletal To privupa CONNECTED 1.

o
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11. 'EAeyxog ouvdeong (Fig. 11)

Fig. 11.A | Eigaydyete T pivn ot ywviaki xeipohaBn Snpiovpymvag éva Bpayukikhwpa petagy tou kA tou xeihoug kai T pivng.
Edv n Aettoupyia «Auto start / stop» (evotnta 13, oy. 13.C) eivat evepyoronpévn, n pivn evdéyetal va apyioet va meplotpépetal.
Miéote To koupmi evepyomoinong Tou Dual Move. Aimha otn ypappr mou avamaptotd Tov pi{iko owArva eupavidetat pia minpng Aukn

pmdpa mou umodelkvUeL 6T T0 6UOTNHA AelToVpyEl 6WOTA Kal gival éTolyto mPog Xprion.
Kpepaote o dykiotpo 0To kdtw Xeihog Tov aoBevr kat ekviote T Bepanteia.

Fig. 11.B

12. 006vn Dual Move kata tn Ogpansia (Fig. 12)
Fig. 12

H Aeukn Awpida otnv 086vn tou Dual Move deiyvel v mopeia tng pivng péoa otov pilikd owhiva.
H ouyvétnTa Twv NYNTIKOV onpdtev av§dvetat 660 n pivn mnotdlel ato akpoppidio.

13. XuvduaoTikég Aettovpyieg (Fig. 13)

Ot mapakdtw Aeitoupyieg eival dtabéoipeg pévo otav 1o Dual Move gival ouvdedepévo pe to Dual Pex.

1. Méote 10 </ > yla va emAéEeTe aptOuo6 pvrpng (M1...M6)

2. Méote 10 KoL S yia TEPIOoOTEPO AT €va SEUTEPONENTO Yla avOiEeTe TO TIEPIBANNOV TIPOXWPNUEVWY AEITOUPYIWV.
3.Méote 10 </ > y1a va evepyonoinoete (ON) rj va anevepyomotrjoete (OFF) Tig mpoxwpnuéveg Aeitoupyieg. EGv n Aettoupyia
«CONNECT FUNCTION» givar amevepyomoinuévn (OFF), OAeg ol mpoxwpnpéve AerToupyieg Ba gival avevepyég, akopa Kal
av givat n KABe pia xwplotd evepyomolnuéveg (eav Bpiokovtal o€ Aettoupyia «ON»). O kwSIKOG TNV EMOUEVNG TTPOG PUBUION
Aertoupyiag (APA, ASS, ASD) umodeIkvUETaL OTO KATW HEPOG TNG 006vNG, SIMAa 0TNV KATAoTACN EMITESOU TNG UMATAPIAG.
4.Téote 10 S yla va evepyomoloete TNV akdAouBn cuvSuaoTIKA AElToupyia.

5. Méote 10 < / > ywa va evepyornoijoete (ON) 1} va amevepyornotoete (OFF) tn Asitoupyia Kat HETA TMEOTE TO S yla va
uetafeite otnv emdpevn Aettoupyia.

Edv Sev mpaypatomoloeTe KATTOLa EVEPYELD Yia Aiyn wpa, epgavifeTal n 086vn avapovig (0 xpovog ERgaviong tng 08évng
avapovig pubuiletal amod Tov XprioTh, EPYOOTACIOKN TIUN: 5 SeutepdAenTa).

Nerrovpyieg ouvdeong (CONNECT Function)

'Otav ta Dual Move kat Dual Pex €ivat ouvdedepiéva, emhéSte
13.A | 10 «ON» yia va pmopeite va pnotponoteite tig ouvbvaotikég | 13.C
\ettoupyiag, avaoya e Ty KaTdoTaor Toug.

Autoparn evepyomoinon/ancvepyomoinon (Auto Stt
Stp - ASS)

MoAig n pivn €16éABe1 otV oy Tou: pL{ikoU cwrva, T
potép Ba Eekvioet autopara. MOAC 1 pivn e§€NBet amd T
o} Tou pi{ikol owAijva, To poTéP Ba oTaPATHOEL AUTOPaTa.
Emppaduvon tov dxpou (Apical Slow Down - ASD)
3D Auvtépatn emPpdduvon pohic n pivn Eemepdoet To onpeio

Autopatn avactpo@n Tou dkpou (APICAL Reverse - APA)
138 Avtopatn avaotpogr 6tav Ny pivn PTdoceL 6To onpeio avagopdg

iy

Fig. 13.F | Inueio avagopdg (RP) mov éyet | Fig. 13.G Fig. 13.H

0pLOTE( Péow Tou EPIBAMOVTOC

Néa B¢on RP Enitevén RP

XPoTN T0V EvTomioTH aKpoppiliov

(*). Autdpatn emavekkivnon poNi emotpéel mvw and To avagpopdg (*).
onpeio avagopdg.
EpyooTtactakn puBuion mpoxwpnpévwy pubuicswv yia kabe Mvrun:
Fonction M1, M2, M3 M4, M5, M6
Avaotpogn tou dkpou (APR) Evepyomoinpévn (ON) Anevepyomonpévn (OFF)
Autéparn evepyomoinon/anevepyomoinan (ASS) | Evepyorronpévn (ON) Evepyomoupévn (ON)
EmBpdduven tou dkpou (ASD) Anmevepyomonpévn (OFF) Evepyomoinpévn (ON)

(*) H B¢on tou onueiouv avagopdg (RP) pubuietal péow tou mepiParlovtog xpriotn tou Dual Pex, amootéAAeTal autopata
oto Dual Move kat epgavifetal wg képoopag otnv 08évn tou Dual Move. MOAIG n pivn @TACEL OTO ONUEi0 avapopdg,
€KTENOUVTAL Ol A&lToUpyieg avaoTpo@ng Tou dkpou (APICAL Reverse) kat empBpdaduvong tou dkpou (APICAL Slow Down)
avaloya pe Tnv Kataotaon otnv onoia Bpiokovtat (ON / OFF).

Xpnotporoleite HOvo 10 auBeVTIKO KAAWSIO HETAPOPAG SESOUEVWV. Z€ SIAPOPETIKN TIEPITTTWON, Ol CUOKEVES
evdéxetal va urooTtouv BAABN.

® Xelpi(eoTe MPOOEKTIKA TIG CUOKEVEC.

®  Mnv TETATE, KOUVATE 1} AOKEITE PEYANEG TIECEIG OTIG CUOKEVEG. MV BPEXETE TIG OUOKEUEG.

S 1lYOUPEUTEITE OTI Ol SUO OUOKEVEG Eival CWOTA CUVOESEPEVEG LETAEY TOUG,

A@oU cuvdéoeTe TIG 5U0 CUOKEUEG, mEaTe Kal TPAPréte amald Ta kKaAwdia oUVEEDNG YIa VO OlyOUPEUTEITE

OT1 n ouvSeon eival oTabepn Kal N LETAPopd Twv SeSopévwy yiveTal pe akpifela.

® & OPIOPEVEC TIEPIMTWOELC, O OPIOUOG TNG B€onG TNG pivng Umopei va pnv givat QIKTOG (ppayuévog prlikog
owAnvag) 1 va givat avakpiPrig (un opaAn i acuviBng pop@oloyia pilikov cwAnva). Evdéxetal va xpelaoTtei
aKTIvoypagia yia empBeRaiwon Twv amoTteAeoUATWV.

e Edv n Béon ng pivng mou @aivetal otnv 066vn Sev aANdlel dtav n pivn eloépxeTal oTov PI(IKO CWARva,

N CUOKEUN €VOEXETAL VO LNV AEITOUPYEl OWOTA. STAUATAOTE TN XPNON KAl EMKOWVWVAOTE UE TO TUAMA

€€UTTNPETNONG TIEAATWV UETA TNV TTWANON.

14. Xuvtipnon

14. 1. Ewoaywyn

e  (Dopdte ydvTia Kal aKoAoUBEiTe TPOOEKTIKA TIG 08NYiEG yla va amo@UYETE TUXOV S100TAUPOUHEVN
UOAuvon Katd Tnv Ipaypatonoinon Tng cuvTRPNonG.

® [lpaypatomoleite TG dladikaoieg kabBaplopoy, amoAlpavong Kal amooTeipwong cVPPWVA UE TIG
odnyieg, Ta MPOTUTA Kal TIG AMAITHOELG TTou opifovTal amo T XWwea oag.

® H ouokeun kat ta pépn tg Sev mapéxovtal amoAUUACUEVA KAl ATTOOTEIPWHEVA TIPIV ATTO TNV TTPWTN

@ Xprion. AkoAouBnoTe ta anapaitnta Bripata mptv and Tnv mpwtn Beparneia.
® Ot Sadikaoieg kKaBAPIoHOU Kal amoAUPAvVONG Eival CUYKEKPIPEVEG yia KABe e§dptnua. Katd tnv

kaOnueptvr) ouvtripnon, PeBaiwbeite éTt akohouBeite Tn owotrh Sadikacia OMwWG MEPLYPAPETAL
TIAPAKATW.

14. 2. hadikaoia

A

H mapakdtw Sadikacia mpémel va akohouBeital amé 1o Pripa 1 €wg 6 mptv and v mpwtn Bgparneia
Kal peTd and k&Be emdpevn Beparneia.

Aewrovpyia E€aptipata Awdikacia Npogidomnouyoeig

Oha Agaipéote Tux6v Katadhoma pe
TpexoUpEvo vepo (ekTo amd Ta
NAEKTPOVIKA pépN) Kal 0T GUVEXELD
oKouTioTe OAa T PéPN TNG CUOKEUNC.

Agaipéote ™ pivn kat amoouvdéote
T ywviakr xeipohaBr mpotol Ty
kaBapioete.

Mnv xpnotpomotite ouokeun
kaBaptopo0 pe umeprixoug yia Tov
kaBapiopd e ywviakic xetpohapng.

1 | KaBapiopdg
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2 | AmoAvpavon

dedopévav (1.D)
Metaoynuatiotic pevpatog
(1B)

Ziyoupeuteite 0Tt Ta pépn €ival oTeyvd
TIPOTOU TPOYXWPHOETE 0TO EMOPEVO Pripa.

Aewrovpyia E€aptipata Madikacia Npogidonouyoeig
Movdda xeipoc (1.8) ZkoumioTe Ta pépn TG OUOKEUNG pe e mepimtwon xpriong muvinpiov
Bdon povadag xepdc (1.C) | éva koppdtt yaag epmotiopévo pie anoAvpaveng epyaheiwy, xpnotpomnoleite
Kahwdio petagopd aBavoln (mepiektikdtnag 70 £wg 80%). | povo eyKeKpIUEVEC GUOKEVEC GOPQWV

pe 1o mpdumo EN IS0 15883 kat
Slapadete mavra Tic 0dnyiec xpriong Tou
KATAGKEVQOTH.

Katnyopia nektpiiic aopahetag - Katnyopia Il - BF

Epappolopevo pépog

Xpron pévo o€ eowtepikolg xwpoug -10°C/ 40°C - Iyetiki vypasia <80%, wpic oupmUKvwON
otou¢ 0°
Yopetpo < 2000m mavw and Ty em@dvela tne Bkacoag

YuvBrkec Aettoupyiag

TuvBriKeg petagopdc Kat amobrikevong -20°C/ 450°C- Xyt uypacia 20% - 80%, xwpi¢ oupmukvwon atoug > 40°C

3 | Aimavon

lwviakn xetpohapn (1.A)

[TpooaptroTe T0 AKPOPUTLO YEKAGHOU
070 doxeio Tou ehaiou (Brdwvovtag
ehagpd) kat oTn ywviaki xeipoapn
(14.A) kat méote T0 koupmi Tou Soyeiov
ToU ehaiov yia mave amd 3 deutepoenta,
£w¢ dtou OMo To padpo éhato va Byt amd
™V KEQahr TG ywviakic xepohapng
(14.B).

Mpw and v tomoBétnon oe
AUTOKAELOTO, 1) YwVIaKN Xelpohapn
nipémel va éxet mavOei.

Xpnotpomoteite katdMno ompél kal
oupBouleuteite Tic 0dnyieg xpriong Tou.
Mnv himaivete ) povada xeipdg Tou
HoTép.

Atpoo@aipikr mieon 50 kPa - 106 kPa

4 | Tuokevacia

Yuokeuddete ta pépn oe Brikec
anooteipwang.

Xpnotporoleite Brikeg ot omoieg avéyouv
o¢ Beppokpaoia éw¢ 141°C kat eivat
oupBaréc pe To mpotumo EN IS0 11607.

5 | Amooteipwon

lwviakn xetpohapn (1.A)
Onkn athikévng (1.6)

Anooteipwon pe atpd otoug 135°Cyia
Touhdytotov 4 Aemtd 1y atoug 121°Cyia
Touhdytotov 35 Aemd.

ENdy1oT0C XpOVOg OTEYVRNATOC HETE TV
anooteipwon: 10 Aemtd.

Xpnotpomoteite povo eykekpipéva
QUTOKAELOTA GUPQWVA pe Ta TpoTuma ISO
EN 13060 1} EN 285.

H dadkacia amooteipwong mpémel va
eivat oupPatn pe To mpdtumo IS0 17665.
Mpotol ayyiSete T ouokeun, mepipévete
TIPWTA Va KPUKOEL.

6 | AmoOnkevon

OuldooeTe Ta pépn TNg GUGKEUN( 0€
amooTEIPWHIEVN CUOKEVAoia, o€ §npo Kal
kaBapd mepiBaiov.

Mpwv am6 ) xpron eNéyéte v
aKEPQLOTNTA TNG OUOKEVATIag, TNV
amouaia uypaciac Kat T nuepopnvia
Méng . Edv ypeaotei, amootelpwote
€K Véou.

OF

Xpnotuomolegite pévo ailbavodn yia tn Siadikacia amoAbpavong (meplektikdtntag 70-80%).
Mnv xpnoipomoleite umepBoAika peydAn moootnta alBavoAng Kabwg umdpyel n mbavotnta va

ELOXWPNOEL EVTOC TNG CUOKEUNG KAl VA TIPOKAAECEL BAAPN OTa ECWTEPIKA PEPN TNG.

15. Baoika texvika dedopéva

Awaotdoeig - Bapog

20cm x 17.5¢cm x 7cm (ouokevaaia) - 700g

Twviakr yetpohaBn YupBatn pe epyaeia mePIOTPOQIKNG Kat TaAVEPORIKAC Kivnong, pe dSova 2,35 mm ouppato pe to
mpétumo EN IS0 1797, Tumou 1

Tpogodoaia Mnatapia 1ovtwy MBiov 3,7V, 1600mAh

OopTioTAg AC100-240V - 50/60Hz - 5,5VA

Eupocg porri¢ 0,5Ncm - 4Nem

Eopoc¢ tayutntag 120 - 650 rpm

16. Eyyunon

O1 emMBeWPNOEIC KAl Ol ETIOKEVEG TIPETIEL VA TIPAYUATOMOIOUVTAL ATTOKAEIOTIKA amd Tnv MICRO-MEGA 1j amd eykekpipévo
ouvepydrn.

To mpoidv mou €xeTe 0TA XEPLO 0AG Eival WA IATPLIK CUCKEUN aKpIBEiag, n omoia €€l KATOOKEVAOTEL UTIO TIG KOAUTEPES
OUVONKEG TOLOTNTAG KAl ENEYXWV.

MNpog e€ao@alion e€aTopIKEVEVNG TTAPAKOAOUONONG Kal IXVNAQCIHATNTAG TOU TTPOIOVTOG 0ag, OAOKANPpwOoTe TN Sladikacia
EYYPAPNG TNG €yyunong Sladiktuakd otnv 1otooehida www.micro-mega.com eviog 10 nuepwv amd tnv ayopd tng
OUOKeUNG. Etol, Ba éxete Tn Suvatotnta §UNNPETNONG PEOW TNG LUTINPECIAG EEUTTNPEETNONG TTEAATWVY UETA TNV TWANON TNG
MICRO-MEGA.

H MICRO-MEGA kaAUTTEL PE €yyUNON TNV prmatapia yla éva £€To¢ Kal To HOTEP, TN HovAda XEIPOG Kal T YWwVIOKH XElpohafn
yla 800 £€Tn O€ MEPIMTWON KOTAOKEUAOTIKOU EAATTWHATOC, €€AIPOVEVWY TwV BAaBwv mou ogeilovtal oe AavBaouévn
XPNon, akatdAAnAn cuvtripnon, Tuxaia BAGRN (mtwon, xTUmnpa, K.AM.), mpoondbela eméuBaong fi EMOKEVNG TNG CUOKEUNG
anmo un eykekpipévo amo Tnv MICRO-MEGA mpoowikd f TpooTABELd UETATIOINONG TOU TIPOIOVTOC,.

17. ARAwon

Mn cupBatikég pwtoypagiec. H MICRO-MEGA Siatnpei 1o SiKaiwpa va TpOTTOTIONOEL T XOPAKTNPIOTIKA TOU TTPOIOVTOC TNG

Xwpic mpoedomoinon.
MR ad
iy

MEGA

Awavépetaianotnv MICRO-MEGA Eighteeth
5-12, rue du Tunnel 25006

Besangon Cedex - FfaAAia

Kataokevaletaanmotnv ~ Changzhou
Medical Technology Co., Ltd

No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei District,
Changzhou City, 213000, Jiangsu - Kiva

Berwin Industry Ltd. 419,
Harborne Road, Edgbaston,
Birmingham, B153LB -
HvwpévoBaaileio

EC |REP

c € 0197  ‘Etogonpavong CE: 2017
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TCHbAbPKAHUETO

Cnucbk ¢ npuHagnexHoctn (Fig. 1) 141
NMBONU 141176, 177
YKasaHua 3a ekcnnoartayms 141
MpoTrBOMNOKasaHuA 141
YcnoBus Ha ekcnnoaTtauus U cbxpaHeHue 141
3apexpaaHe 142
MHcTanupaHe Ha KOHTpa-brbna 142
WHcTannpaHe Ha nunaTa 142
KoHTpon Ha Dual Move 142
9. 1. Motpe6utencku uutepdeiic (Fig. 9.A, 9.B,9.0) 142
9. 2. (TbNKM 3a eKcnnoatauys 143
9. 3. 06wy HacTPOIiKK: CKOpoCT, 06paTeH BLPTALY MOMEHT, N0COKa Ha BbpTeHe, brav 3a MO (Fig. 9.E) 144
9. 4. [Jlonbnuutensu vactpoitku (Fig. 9.G) 144
9. 5. Kanu6pupaue (Fig. 9.H) 145
9. 6. Kogose 3a rpewku 145
Cebp3BaHe Ha Dual Pex kbm Dual Move (Fig. 10) 145
TectBaHe Ha Bpb3kaTta (Fig. 11) 146
ExkpaH Ha Dual Move no Bpeme Ha neuexmneto (Fig. 12) 146
KomburHupanu dyHkumm (Fig. 13) 146
MoaapbxKa 147
14. 1. Mpenncnosue 147
14. 2. Tipouenypa 147
OCHOBHM TEXHNYECKUN AaHHW 148
FapaHums 149
W3neneHne 149

Mons, BHUMaTenHo ce 3ano3HanTe C HAaCTOALLOTO PbKOBOACTBO Npean ekcnnoaTauma 1 Han-seye o6preTe BHMMaHME Ha

Move

npegynpexxaeHuaTa.
1. CnucbK c npuHapgnexHoctu (Fig. 1)
1.A | KoHtpa-bron 1.B | Hakpaiituk 1.C | OcHoBa Ha HaKpaitHUK 1.D | Kaben 3a Tpancdep Ha JaHHM
1.E | 3apexpauwo ycrpoiictso | 1-F | Pasnpbckeawa aiosa | 1.G | (unmkoHoB pbKas
2. umBoONn
A\ | Buumanme ad | Mpoussopuren | C € o, | Mapuposka CE (T3] | Pasrnepaitte uncTpyKuwuTe 32 ynotpeba
MHpopmauma 3a [llata Ha ——— | locToAHeH Tok — | Bb3MOXHO e cTepunu3supane B
@ n @ - 1 o
poayKTa npou3BOACTBO aBToknas A0 135°C
CepueH Homep 06opyzBgaHe ot (Cna3BaHe Ha [lupektuea OEEQ Y (amo 3a ekcnnoatauna Ha 3aKpuTo
[sN] (O] | Knacll X (oTnazbLM OT enekTpUYecKko U
€1eKTPOHHO 060py/iBaHe)
KaTanoxeH Homep MpunoxeHa # [la ce nasu oT AbXA
yact Tvn BF
3. YKasaHuA 3a eKcnsioatayus

M3non3BaHe B eHOOAOHTUATA NPW JleUeHUe Ha KOPEHOBW KaHamy, 3a NMPOKapBaHe Ha UHCTPYMEHTM 3a obopMsHe Ha
HeNpeKbCHATO BbPTEHE U PELUNPOYHO ABUMXKEHME C BbPTALL MOMEHT U KOHTPOS Ha ckopocTTta. JA CE U3IMOJ13BA CAMO B

3bBOJIEHMETO!

4.

MpenopbyBame yCTPOWCTBOTO fa He Ce M3MOoN3Ba NP NauneHTU CbC CbpAeYHN NENCMENKbPU U APYr eNeKTPOHHN

MpoTnBonokasaHuA

MMMNIAHTU. YCTPOMCTBOTO He CnefBa Aa ce U3Mon3Ba 3a eyveHne Ha geua unm 6peMeHHVI.

5.

YcnoBuA Ha ekcnnioatayusa v CbXpaHeHune

© yCTpOVICTBOTO cnefBa fja Cce CbXpaHABa N ekcnioaTupa B 6e3omacHa n CyXa cpefa.

f ® YCTpPOWMCTBOTO Aa Ce NpeAnasBa OT KOHTAKT C TEYHOCTU UM OT HEMPAKO AEeNCTBUA Ha TOMANHHN U3TOYHULN.

e Cuen cboTBETCTBME C MHPOPMALUATA 3a elIeKTPOMarHuTHa cbBMecTMOCT (EMC) 1 n36sirBaHe Ha CMyLLEeHNS,
13MoM3BalTe yCTPONCTBOTO Ha pa3cTosiHUe OT GriyopecLeHTHY laMnu, pagruonpeaaBaTenu, AUCTaHLMOHHO
ynpaBJsieH1e U1 MOOUITHN PaANOYECTOTH KOMYHWUKALMOHHY YCTPOCTBA.

® He 3apexpanTe, ekcnnoaTMpanTe Uim CbXpaHaBaliTe yCTPOMCTBOTO NPW BUCOKN TeMNepaTypu.

® |I3n053BaHETO Ha PbKaBULM 1 FYMEH aMOPTUCHOP € 3aLbJIXKUTESTHO MO BPEME Ha eyeHue.

* [lpu HacTbMBaHe Ha NOBPeAa MO BPeMe Ha JleueHre U3KYeTe YCTPONCTBOTO 1 Ce CBbpXETe C OTAena 3a
o6cnyXBaHe crieq NpoaaxXou.

® Hukora He oTBapsiiTe WM PEMOHTUPANTE CaMOCTOATENIHO YCTPOWCTBOTO, Tbil KAaTo B TaKMBa Ciiyvyaun
rapaHuuATa He MoXe fia 6bfie NpunoXeHa.
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6. 3apexpaHe
Fig- 6.A BPOHT KNeTKn noKka3Ba HNBOTO Ha 6aTepmnTa. Korato e msoﬁpaseua (aMo eJiHa KneTka, MonAa 3apeaerte 6aTEpV|ﬂTa.
Fig. 6.B | (Bbpxere aganTepa KbM HaKpaiiHIKa, KaKTO € NOKa3aHo.
Fig.6.C | ExpannTnokassa # no Bpeme Ha 3apexuane.

rasose.

f ® YCTPOWCTBOTO ClefiBa fia Ce AbpXKM Ha Pa3CTOAHUE OT KAaKBUTO U ja 6110 TOMNIMHHM U3TOYHMLM 1 3anaiumu

® 3apexpaiTe YCTPOMNCTBOTO, KOraTo 6aTepuATa € C HNCKO HUBO WU HAMa 3axpaHBaHe. [pekaneHo MHOro
LIMKNN Ha 3apeXaaHe/paspexaHe MoXe la HaManAT »K1BOTa Ha baTepuaTa.

® l3non3BaiiTe camo mocoyeHua agantep u b6atepusa. Ynotpebata Ha ApyryM mopenn Mmoxke fAa MoBpeav
YCTPONCTBOTO.

® He r3non3BariTe yCTPOWMCTBOTO, JOKATO Ce 3apexa.

7. WHcTanunpaHe Ha KOHTpa-brbna
Fig. 7.A Korato WHCTaNnpate KOHTPa-bI'bia, yBepeTe ce tle JBUratendare Cul'lpﬂH.
(B'bp)KeTe NPaBWTHO KOHTPA-bI'bJla KbM HakpaliHuKa. 3non3Baiite camo OpUrHaneH KOHTpa-broi.
Fig. 7B KOHTpa-brbﬂbT MOXe Aia (€ 3aBBbPTU NOA bIbJl 340° 6e3 [la (€ Maxa CLien fia ce ynecHu HaﬁﬂlOﬂeHl/leTO Ha eKpaHa o Bpeme Ha
JieyeHue.
CnoxeTe CUNNKOHOBOTO NOKPUTNE BbPXY KOHTPA-brbia. npl/l MaxaHeTo cnea yn0Tpe6a ro u3ternete 6aBHo NpaBo HaBbH.

c ® [IpoBepeTe NPaBUIHOTO CBbpP3BaHe, KaTo SIeKO M3gbpnaTe KOHTpa-brbna, 3a Aa n3berHete Heo4YakBaHO

06pbu4aHe Ha NoCoOKaTa Ha ABuratend no Bpeme Ha ekcruioatayua.

8. WHctanupaHe Ha nunarta
Fig 8.A 3a [ld UHCTaNnpate niunata: NOCTaBeTe NdTa U A 3aBbPTETE, KaTo (€ YyBEPUTE, Ye € NOCTaBeHa NPaBUJTHO.
e 3a fia u3BajuTe nunara: ocgoboaeTe NunaTa, AOKaTO HaTUCKaTe byToHa.

f ® KoraTto uHcTanupaTte nunara, yBepeTe Ce, Ye ABUratenAaT € CnpsAH.

@

Ornepaiite rnaBata Ha nunata, Npeau Aa A noctaBuTe. He n3non3BariTe Nunata, ako rnaBaTta e NoBpefeHa.
® li3gbpnaiiTe Nunata IeKo, 3a fia Ce yBepuTe, Ye e CBbp3aHa Aobpe.

MocTaBeTe U 3BageTe BHUMATENHO NWJIATa, 3a Aa M36erHeTe HapaHsBaHe Ha MPbCTUTE.
OTcTpaHABaHETO Ha Nunata 6e3 Aa ce HaTUcHe 6yToHa MOXe Aa AoBee [0 NOBpeaa Ha Basa.

E 9. KoHTpon Ha Dual Move
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9. 1. NMotpebutenckn untepdeiic (Fig.9.A,9.B,9.C)

9A1 KoHtpa-bron 9A4 | < / - KnaBuLL 33 M36MpaHe Ha nameT UK Apyru
napamerpu
9A2 [naBeH npeBkntuBaTeN (BKNKYBaHE, CTApT/CTON HA 9A5 | < / - Knasuww 3a u36upaHe Ha nameT uam Apyru
ZABuratens) napamerpu
9.A.3 | Knasww 3a n36op 9.A.6 | ExpaH 3a notpebutena

9.B | EkpaH B peXxum n3yaKBaHe 9.C | CroitHOCT Ha 06paTeH BbPTALY MOMEHT
9.B.1 | Huo Ha batepua 9.C.1 | Ckana Ha BbpTALY MOMeHT (N.cm)
9.B.2 | lamet Homep 9.C.2 | Kypcop Ha CTOIHOCT Ha 06paTeH BbpTALL MOMEHT
9.B.3 | PabotHa ckopocT 9.C.3 | 1306pa3aBaHe Ha BbPTALL MOMEHT B peaiHo Bpeme
9.B.4 | lTocoka Ha BbpTeHe
9.B.5 | (T0iiHOCT Ha 06paTeH BbPTALL MOMEHT

9. 2. (TbnKuM 3a eKcnnoartauusa

1. Bkmoyeane/W3kmoysare c @ (9.A.2)

3a fja BKoumnTe: HaTUCHeTe 6yToH 9.A.2 (@), 3a fia aKTMBMpaTe ANCHIEN B PeXVM U3YaKBaHe.

ABTOMaTUYHO M3KNiouBaHe, Korato Dual Move He ce u3nonsea M3BeCTHO Bpeme (BpemeTo ce 3afjaBa OT
HaCTPONKM).

3a fla U3K/ouuTE: HaTUCHEeTe ejHoBPemMeHHO 6yToHN 9.A.2 (@) n 9.A4 (B1).

2. npozpama 3a namem ¢ nomowyma Ha 6ymonu < /> (Fig. 9.D)

7 Sla@opeTikd pubuilopeva mpoypdupata. MO: pUBuion MOAVSPOUIKAG Kivnong. M1..M6: ouvexnig
TIEPLOTPOYPN

* MO Bb3BPATHO-NOCTBNATENHUAT PEXUM € HalIMYEH CaMO KOraTo € NMOCOYEH BbPXY KyTuATa

® HuKora He M3Mon3BalTeE MWW C Bb3BPATHO-MOCTBLMATENHO ABWXKEHME MPY HEMPEeKbCHATO
BbpTEHE.
® HuiKora He 13ron3Barite BbPTALM CE MHCTPYMEHTY MPY Bb3BPATHO-NOCTbATENEH PEXUM.

3. Hayano Ha espmeme: HamucHeme 9.A.2.
MN306pa3ABa ce yepTaTa 3a BbPTALY MOMEHT B peasiHo BpeMme.

4. Cnupaxe Ha 8spmeHe: HamucHeme 211deHUA npeeKoyeamen 9.A.2.
M306pa3sBa ce eKpaHa B PeXXMM Ha 134aKBaHe.

C ® YBeperTe ce, Ye yCTPOCTBOTO GYHKLIMOHMPA NPABUHO, MPEAV a o 13MoJ3BaTe B YCTHATA KyXUHa.

e (CmeHeTe HaBpeMe Nunata, 3a Aa U3berHeTe PasciofABaHeToO B KaHana. Pa3cnosBaHeTo Ha nunata
MO>e Aia HAaCTbMU NOPaAV LIMKNNYHA/TOPCUOHHA yMopa.

e [lpunaraHeTo Ha cua/HanpeXeHre OT pbKaTa BbPXY €HAO ABUraTeNA Mpu M3Moni3BaHe MOXe fa
[oBefie 10 Pa3C/oABaHe Ha nunara.

® He HaTuckaiiTe 6yToHa 3a 0CBOGOXAABaHE, AOKATO ABUraTensa paboTn, Tbid KaTo B MPOTUBEH CryYaii
nuiaTa MoXe Aa ce 0cBO6OAW 1 ia HapaH NaLueHTa.

® ENeKTPOMAarHUTHUAT LWyM OT 3a06uKanawata cpefia Moxe Aa Npeav3BuKa CMylleHus npy paboTaTta
Ha YCTPOMCTBOTO M MOXE Aa KOMMPOMETMPa aBTOMAaTWYHUA KOHTPON Ha YCTPOMCTBOTO. BuHaru

npoBepsBaliTe Ancnies 3a CMyLLeHNs. E

@ ® B cnyuail Ha HempaBuIHO GpyHKLIMOHMPaHe cripeTe a 13nosi3Barte yCTPONCTBOTO 1 MHGopMUpaiTe 3a

npob6nema otaena 3a 06cnyXBaHe cef MPoAaKoM.

e (CKOpOCTTa yBe/lMuyaBa puUCKa OT pas3ciiosiBaHe Ha nwiata. Mons, crefgaiite NpernopbKuTe Ha
NPOV3BOAUTENSA MO OTHOLLEHME HAa CKOPOCTTa M NPOBepsBaliTe HACTPOWKUTE Ha ABUraTens npegu
ynoTpeba.

* W3non3sante camo Ni-Ti nunm unv Taknea oT HepbxKhaema CTOMaHa.
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® [locTaBeTe CUIMKOHOBOTO MOKpUTUE BbpXYy KOHTpa-brbja npean Bcaka yn0Tpe6a 1 0CO6eHO Korato

ro n3nosnseare B Kom6uHauusa ¢ Dual Pex.

® He 3a6paBsiiTe Aa OTCTPaHWTE NuiaTa OT KOHTPa-brbia cieq ynorpeba.

9. 3. 06wy HaCTPOIiKN: CKOpOCT, 06paTeH BLPTALL MOMEHT, 0COKa Ha BbpTeHe, brnu 3a MO (Fig. 9.E)
M36epeTe nameT (Mporpama) ¢ KnaBuwm < / > 1 cief ToBa NapaMeTbp 3a HacTpoKa.

9.E1 WHTepdeiic Ha M3uaKBaHEB HENPEKbCHAT PEXUM 9.E5 Wntepdeiic Ha u3uaksaHe B MO pexum*
9.E.2 Hacrpoiika Ha ckopocT 9.E6 Hactpoiika Ha brbia Hanpeg 3a M0*
9.E3 Hactpoiika Ha 06paTeH BbpTALY MOMEHT 9.E7 Hactpoiika Ha brbna obpatHo 3a M0*
9.E4 Hacrpoiika Ha nocoka

1- HatucHete </ > (- / +), 3a pa n3bepeTte HOMep Ha NameT
2 - HaTucHeTe KnaBuL S, 3a fa n3bepete napameTbp 3a HaCTPOMKa
3 - HatucHete </ > (- / +), 3a ga 3agagete napameTbp

M1...M6 HenpekbcHato | Taydtnta meplotpogric | 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 650 rpm
BbpTexe KatevBuvon Fw: Forward (8e§10atpogn mepiotpoori)
TEPLOTPOYPIG Rev: Reverse (aplotep6otpogn meplotpogn)
Avtiotpogn porry (RT) | 0.5,0.8,1.0,1.5,2.0,2.5,3.0,3.5,4.0N.cm
Edv n d0vapn mou aokeitat ot pivn @tdoet 10 70% tng RT: Slakomtépevog fyog
Edv n pomr umepPei Ty RT: Guvexdpevog fYo¢ Kat Evepyomoinan autépaTng avtioTpo@rig yla
amehevBépwon ¢ pivng. Otav n por yivel kat mai pikpdtepn g RT, n ouokevr evepyoroleital
QUTOPATO EK VEOU.
MO0* (no Bb3BpatHo- Hanpen:0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
u36op) nocrbnarento | 06patHo: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
NBIKEHNe®
* MO Bb3BPaTHO-NOCTHNATENHUAT PEXIUM € HaNMYEeH CaMo KOTaTo e NOCoYeH BbpXy KyTuATa
—|pl/l BCAKa NPOMAHa HOBUTE NapaMeTpu Ce 3ana3BaT aBTOMaTU4YHO.

ABTOMATMYHO MPEBK/IOYBAHE KbM €KpaH B PEXMUM Ha M3YakBaHe Mpu JMMca Ha AENCTBUA 33 M3BECTHO Bpeme
(BpemeTo ce 3a7aBa, 3aBOACKMTE HACTPOMKM Ca 3a 5 cekyHan).

@

Mons, 3apaiiTe napameTpuTe CbrIacHO NPENOPbKUTE Ha MPOV3BOAUTENA Ha NuaTa.

M3non3eaHeTo Ha QpyHKLMATa C 0OpaTeH BbPTALY MOMEHT MOXe epeKTMBHO Aa 3aluTu nuiata ot
pa3cnosBaHe B KaHana.

AKO MpeKasieHo 4YecTo aBTOMATMYHO ce obpblia NMOCOKaTa Ha ABWPKEHWeE, orfiefante, NpoMuiiTe
N HamaXkeTe KOPEHOBWA KaHan WAW yBenuyeTe BbPTAWMA MOMEHT, CbrMacHO MpenopbKuTe Ha
nNpoun3BOANTENA Ha NunaTa.

9. 4. Jfonbnuutennu Hactpoitku (Fig. 9.G)

1 - KoraTo ycTpONCTBOTO Ce U3KII0UN, HAaTUCHETE eJHOBPEMEHHO BYTOH S 1 rnaBHUTe By TOHN.

2 - HatucHeTe KnaBsuw S, 3a ja n3bepeTe paswMpeHy napameTpu 3a HaCTPOIKa.

3 - HatucHete </ > (-/ +), 3a fia 3afjafieTe CTOMHOCTM.

4 - HaTucHeTe rnaBHWA NpeBKsloyBaTes, 3a a N3/1e3eTe OT TO3M PEeXUM U ia Ce BbPHETE KbM eKpaHa B PeXUM Ha
n34yaKBaHe.

Cuna Ha 3BYyKoBuA curHan (BEEP VOLUME) Bpeme Ha HeakTuBHOCT (SET TIME)

9.G.1 Hucko HuBo (low), cpeaHo HuBo (mid) unm Bucoko 9.6.4 ABTOMaTIYHO BPbLLAHE KbM ANCTNEN B PEXUM Ha
HuBO (high) Ha 3BYK 3a 3BYKOBM CUTHaW. 3aBOACKM W34aKBaHe CNef onpeaeNneHo Bpeme 63 U3BbpLIBAHE Ha
Hactpoiiku: CpesHo Hugo (Mid) peitctua: 1-15 s. 3aBOACKN HacTpoiiku: 10's
AsTomatuyHo usknousase (AUTO P.W.R) Kanu6pupane (Calibration)

9.6.2 ABTOMATINYHO U3KTIOYBAHE Ha 3aXPaHBAHETO CNleA 3, 9.G.5 ABTOMaTIYHO KannobpupaHe Ha CKOPOCT U BbPTALL

15,10 uan 15 min. | MomenT. Bux cnepigaluma pasgen
3aBoacku HacTpoitku: 10 min.
OpuenTauus Ha gucnnes (Hand)

9.G.3 | OpueHtauma HaaacHo (RIGHT) unu HansaBo (LEFT).

3aBoackn HacTpoitkm: AACHO.

Korato e cBbp3aH KbM anekc nokatopa Dual Pex, Dual Move npeanara paswmpetin dyHKumu, B pasgen 10 o 13.

9. 5. Kanu6pupane (Fig. 9.H)

CBbpKETE KOHTPA-bIrbJILT KbM HaKpaliHuKa Ha Dual Move. He nocTaBsiTe nunara.

Bneste B uHTepdeiica 3a kanubpupate (Bux pasaen YepTuTe NoKa3gat Hanpeabka.

9.H1 | 9.4) n cnep Tosa usbepete 'ON’ HatucHeTe rasHua 9.H.2 | 23ByK0BM C1rHana npu NPUKMKYBaHe.
NpeBKNIoYBaTeN, 3a A 3aN0YHeETe KanubpupaxeTo.
9. 6. Kopose 3a rpewkn
barepuarta e npasHa, CnefiBa aBTOMaTuyHO OnacHoCT oT NperpABaHe Npy NPOABIKUTENHO
9.1.1 | u3kniousaHe. He3abaBHo 3apepeTe YCTPOIICTBOTO. 9..3 | u3non3gaHe. CnpeTe Aa u3non3sarte ycTpoiicTBOTO 32
3BECTHO BpeMe.
9.2 lpeToBapBaHe Ha ABuraTens. Hamanere

HaToBapBaHeTO.

@

Paszrnepaiite HapbuHMKa 3a NnoTpebuTenu 3a Dual Pex, 3a Aa ro HCTanmparte npasuIHO, Npeaun Aa ro ceBbpxete kbM Dual

Move.

e CnepgaiTe MHCTPYKLMMUTE HAa MPOV3BOAMTENA HA MUAATa, 3a Aa 3agageTe GyHKLMUTE 1 napameTpuTe.

e KanubpupaHeto e cunHO mpenopbuuTenHo cined 10-20 UMKba Ha aBTOK/IABa 3a KOHTPa-brobaa u
cnief Heroeata cMsHa.

® KanubpupaHeTo ce N3BbpLIBA NPV HUBO Ha 6aTepuaTa MUHUMYM 50%.

® He npunaraiite HanAraHe BbPXy KOHTPa-brbJia Mo Bpeme Ha KanubprpaHe.

® [lpy M3NUCBAHETO Ha KOZ 3a MPeLLKa, MOJIA CBbPXKETE Ce C OTAEN 3a 06C/yKBaHe Ciief NpoaaX6u.

M O\/G CBbP3aH KbM D GX (anekc nokatop)

10. CBbp3BaHe Ha Dual Pex kbm Dual Move (Fig. 10)
1 - YBepeTe ce, ue Dual Move e B peXXnm Ha n34yakBaHe.
2 - MNpoBepeTe fanu 3alWMTHIA CVIMKOHOB PbKaB NPaBUITHO NMOKPMBa MeTasHaTa MOBbPXHOCT Ha KOHTPa-brbia.
3 - OTBOpETE r'YMEHOTO NOKPUTHE 1 BKNloueTe Kabena 3a TpaHcdep Ha faHHM Kbm Dual Move.
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4 - Bkntoyete Dual Pex n cBbpxeTe kabena 3a TpaHcdep Ha gaHHM Kbm Dual Pex. CONNECTED! ce m3nucBa Ha
aucnnea Ha Dual Move, KoraTo cBbp3BaHeTo e NPaBUIHO U3BbPLLEHO.

11. TectBaHe Ha Bpb3Karta (Fig. 11)

Fig. 11.A | MocTaBeTe nuna B KOHTPa-bI'bAa, LaiiTe HAKBCO KMMNCA 33 YCTHATa U NUAATa.

[Tunata Moxe Aa 3an0uHe fia ce BbPTH, aKo GyHKLMATa “Auto start / stop” e akTumpana (pasgen 13, Our. 13.0).

Fig. 11.B | HatucHete npesKniouBatens 3a 3axpanBaxeTo Ha Dual Move. bania uepTa ¢ mbiHa Ab/kuHa e NOABABA 10 MHUATa,

M306pasﬂsama KaHana, KaTo yKa3Ba, 4e cucrtemarta pa60T|/| NPaBWJTHO 11 € B TOTOBHOCT 3a paGOTa.

3aKayeTe Knunca 3a YCTHA Ha 0/1HATa YC(THA Ha NaLlNeHTa, 3a id 3aM0YHETE JIEYEHNETO.

12. EkpaH Ha Dual Move no Bpeme Ha neuyeHueto (Fig.12)

Fig. 12 | banata uepta Ha ekpaHa Ha Dual Move noka3ga HanpegbKa Ha nunata B KaHana.

YecToTaTa Ha 3BYyKOBaTa CUrHanu3aLma ce yBennyaBa, Korato ninata ce no6nmkasa Ao anekca.

13. Kom6uHupaHu ¢yHkuyum (Fig. 13)

CnepgHuTe pa3swwmnpeHn GyHKUMU ca HannmyHmM camo Korato Dual Move e cBbp3aH kbM Dual Pex.

1. HatncHeTe </ >, 3a fla n3bepete Homep Ha namet (M1...M6)

2. HaTtncHeTe knaBuwa S 3a noBeye OT efHa CeKyHAa, 3a Aa 3afjeiicTBaTe MHTepdelica Ha HacTpomnKata Ha
noppo6bHaTa GyHKUMA.

3. HaTucHete < / >, 3a fa aktneumpate (ON) unu peaktvsupate (OFF) paswupenute ¢yHkumm. Ako “CONNECT

FUNCTION” e peaktusupaHo (OFF), Bcnukn paswmpeHn ¢yHKUMM Wwe 6bAaT M3KIIoUYeHW, JOpY U Aa ca aKTUBUPaHU
VMHAUBMAYaNHO (CbOTBETHMA CTaTyC e 3apafeH Kato “ON”). Koabt 3a cnefHata GyHKUMA, KoATO LWe 6bae 3apafeHa (APA,
ASS, ASD), e n3o6paseH B fonHaTa YacT Ha eKpaHa, TOYHO A0 CTaTyca Ha baTtepusTa.

4, HatncHeTe S, 3a fa npeBKounTe KbM CliefjHaTa KOMOVHMpPaHa GyHKLMA.

5. HatncHete </ >, 3a fa aktusupate (ON) nnu geaktnsmpate (OFF) pyHKUMATa U cnef ToBa S, 3a Aa NpeMrHeTe KbM
cnefBallata GyHKUWS.

ABTOMaTUYHO BPbLaHe KbM €KpaH B PEXIM Ha 134akBaHe Npu iMnca Ha AeACTBUA 3a U3BECTHO BpeMe (BpeMeTo ce 3aaBa,
3aBOACKNTE HAaCTPOWKN Ca 3a 5 CEKyHAN).

ABTOMAaTMYHO CTapTUpaHe - ciupaHe (Auto Stt Stp - ASS)
Korato nunata HaBne3e B 0TBOPa Ha KaHana, ABUraTensT

OyHkuum 3a cbp3BaHe ((ONNECT Function)
Korato Dual Move n Dual Pex ca cbp3aHu, 3apaiite “ON’,

13.A 13.C
33 J1a MMaTe Bb3MOXHOCT A U3non3gate KOMOUHMpaHuTe ABTOMATUYHO Ce BKMIoYBA. Korato nunata u3nese ot 0TBOpa
dyHKLWMM, B 3aBUCUMOCT OT CTaTyCa MM, Ha KaHana, T4 aBTOMATUYHO Cnpa.
AnukaneH aBTopeBepc (APICAL Reverse - APA) AMWKANTHO 3a6aBaHe (Apical Slow Down - ASD)
ABTOMaTMYHO 06pBLYAHE HA MOCOKATA, KOTaTo Ninara AsTomaTtiuHo deceleration cnef kato niunata npemuHe
13.B | pocturHe o pedepentHata Touka (¥). ABTOMaTUuHO 13.D | pedepenTHata Touka (*).

pecTapTupaHe BeZHara oM ce BbpHe Hajj pedepeHTHaTa
TOUKa.

3aBOACKMN HACTPOWKK Ha paswmpeHa (I)yHKLl,I/Iﬂ 3a BCAKa NameT:

OyHKuna M1, M2, M3 M4, M5, M6
AnvkaneH obpatHa nocoka (APR) AxtuBupata (ON) [Jeaktveupaxa (OFF)
ABTOMaTUYHO CTapTUpaHe 1 cnupate (ASS) AxTusmpata (ON) AxTuupata (ON)
AnukaneH Hamanagate (ASD) [lleaktnsupana (OFF) AxTuupana (ON)

(*) No3numnaTa Ha pedepeHTHaTa TouKa (PT) ce 3agaBa upes uHtepoeiica Ha Dual Pex 1 cnep ToBa aBTOMaTUYHO Ce M3npalya
kbm Dual Move 1 ce n3o6pa3ssBa kaTo Kypcop Bbpxy ekpaHa Ha Dual Move. KoraTo nunata gocturHe pedepeHTHaTa TOUKa,
Dual Move akTtnBupa AMUKAJIEH obpaTtHa nocoka Ha asuxeHmne, AMVIKAJIEH 3a6aBsAHe B 3aBMCMMOCT OT CbOTBETHUA CTaTYyC
(ON/OFF).

Fig. 13.F

PedepenTHara Touka (PT), Fig. 13.G | Hosa no3uuwa Ha PT Fig. 13.H | PT e gocturnata

JAeduHnpana upes unTepdeiica Ha
anekc flokaTtopa

Vi3non3Baiite camo opurvHaneH kaben 3a TpaHcdep Ha faHHW, Thil KaTo B MPOTUBEH Cilyyaid yCTponcTBaTa
MOXe Jia 6bAaT NoBpeaeHu.

® BHuMaTenHO MaHuNynMpawTe C yCTpoNCTBaTa.

* He xBbpnalite, pasknallanTe unu yapanTe yctTpoiicTeata. [aseTe ycTpoiicTBaTa OT KOHTAKT C TEYHOCTU.

YBeperte ce, e [ABETE YCTPONCTBA Ca CBbP3aHU MPaBUITHO.

Cnep KaTo CBbpXKeTe [ABETE YCTPOWCTBA, IEKO HATUCHETE 1 U3TErIETE KNEMUTE Ha Kabena, 3a Aa ce yBepuTe,

ye Bpb3KaTa e CTabusiHa 1 Ye TpaHCHEPBT Ha iAHHM € TOYEH.

® B HsAKOM Clly4au ONpefessiHETO Ha No3uLUMsATa MOXKe Aa 6bAe HEBb3MOXKHO (6/10KMPaH KaHas) Uiy HETOUHO
(aHopmanHa unu HeobuuanHa MopdoNoraA Ha KOPEHOBMUA KaHan). Moxe Aa e HeO6XOoAMMA PEHTIEHOBA
CHMMKa 3a NOTBbPXKAABaHe Ha pe3ynTatuTe.

® AKO yKasaHaTa Mo3uuus Ha Muiata He ce W3MECTBa MpY HABMM3AHETO Ha MWUaTa B KOPEHOBWS KaHarl,

YCTPOIICTBOTO He paboTn mpasunHo. Cripete ynoTpebata 1 ce CBbPXETe C OTAeNa 3a 06CyKBaHe Cleq

npoaaxov.

14. MopppbxKKa

14. 1. Npepucnosue

® |A3non3Bsante PbKaBmnun n CHeABaﬁTe BHUMATENIHO UHCTPYKLMUUTE, 3a Aa nsberHere KPpbCTOCaHO
3aMbpCcABaHe NPy M3BbPLUBAHETO Ha NOAAPBKKATA.

o HanpaBeTe cnpaBka C Bawute HaUuMOHaNHN HacCoKW, CTaHAapTn N U3UCKBAHMA 3a MNOYNCTBaHeE,
,qe3I/IHd)eKLl,I/IFI n crepunmnsaums.

L yCTp0I7ICTBOTO N HeroBnTe KOMMNOHEHTU He Ca ,qesqucbeKuMpaHm nnn ctepunnsnpaHn npegn NbpeoTo
M N3MON3BaHe. MOHH, CﬂeﬂBaVITe Heo6xo,qmmm'e CTbMNKN npe;u/l nposemnaHe Ha I'I'prOTO neyeHuve.

L4 MeTO,ﬂOﬂOFMHTa 3a NOYnUCTBaHe U ,quMH¢eKuMH, KOATO CnefBa fa Cce npwunara ca CI'IEL[M(])I/I‘-IHI/I

3a BCEKM OT KOMMOHEHTUTE. YBepeTe ce, Ye Cra3BaTe TOYHATa, MOCOYEHa Mo-Aosy, npoueaypa 3a
exxefjHeBHa nofapbXKKa.

14. 2.Mpouepypa

A

MocoueHata no-Aosny npoueaypa cnefsa Aa ce cnassa oT cTbhka 1 Ao 6 Npean M3BbPLUBAHETO Ha
NbPBOTO Jle4eHne n cel BCAKO cneaBallo nevyeHune.

Excnnoartauma YyacTBaluy KOMNOHEHTH | YyacTBaLLy KOMMOHEHTH ﬂpenynpemneuue

OTCTpaHETe nunata U MaxHeTe KOHTpa-
‘brbfia npean aa noyncrute.

LlanoctHo OTCTpaHETe 3aMbpCABaHNUATa Noa

1 | MouucrBaHe Teyallla BOAia (( U3KJIIOUEHNe Ha

€eKTPUYECKWTE YaCTI) U ClIef TOBA He u3non3gaiite yntpassykoso
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Excnnoatauua YyacTBaLuy KOMNOHEHTH | YYacTBaLLU KOMNOHEHTH lpepynpexpexne
LianoctHo n36bpLLETE BCMYKM KOMMOHEHTU. MOYNCTBALLO YCTPOIACTBO 3@ KOHTpa-
1 | Nouncrane brbia.
Hakpaiinuk (1.B) 1136 bpLueTe KOMNOHeHTHTE C Napye Axo n3non3sare ycTpoiicTea 3a
OcxoBa Ha HakpaitHuk (1.C) | mapna, HanoeHo ¢ eTaHon (eTaHon 70 o | Ae3uHeKLMA C U3MIUBaHe, U3N0N3BaiiTe
Kaben 3a TpaHcdep Ha 80% vol.). YeepeTe ce, ue KOMNOHEHTUTE | CAMO TaKMBa KOUTO Ca 006peHN
2 | fleauHdekuma nanuHu (1.D) € Cyxu NpeAy CnefBalLara Crbka. cbrnacHo EN 150 15883 u ce 3ano3Haitte
Apantep Kbm C TEXHUTE MHCTPYKLMM 3a ynoTpeba ot
eneKTpocHabauTenHarta npou3BOAMTENA.
mpexa (1E)
Kontpa-bron (1.A) [pukayeTe pa3npbCKkBaLLaTa Ao3a [pean aBTOKaNBMPaHeTo KOHTpa-
KbM KOHTeiiHepa ¢ Macno (c nieko BIHALT TpA6Ba Aa 6bae (MasaH.
3aBMHTBAHE) U KOHTPA-bIbNa, 13non3Baiite ofo6peH cnpeit i
3 | (ma3BaHe HaTucHeTe 6yTOHA Ha KOHTelHepa ¢ pasrnepaiite MHCTPYKLUMTE 3a
Macno 3a noseye 0T 3 ceKyHaW, foKaTo | ynoTpeba.
BCMYKOTO YEPHO MACsI0 3Teye oT He cma3BaiiTe HakpailHuka 3a
rnaBata Ha KOHTpa-brona (14.B). JBUraTens.
(OnakoBaiiTe KOMMOHEHTUTE B W3non3Baiite TopbuuKM, KOUTO Ca
4 | OnakoBKa CTEPUNN3ALMOHHM TOPOUUKM. ycToitumBy npu Temnepatypu fo 141°Cu
otroapAt Ha EN IS0 11607.
Kontpa-bron (1.A) Crepunu3auua ¢ napa npu 135°C3a W3non3Baitte camo 04obpeHn
CunukoHoB pbKas (1.G) MUHUMYM 4 MuHyTI, wav npu 121°C3a | aBToKNaBHY ycTpoitcTBa cbracHo EN
MUHUMYM 35 MUHYTH. 13060 vnm EN 285.
5 | Crepunusayus MunumanHo Bpeme 3a cylweHe cies lpouenyparta 3a cTepunn3auma ceasa
crepunm3auya: 10 MUHyTH. Aa 6bpe B cooTeeTcTBYe €150 17665.
/13uakBaHe [0 n3CTUBaHe npeau
KOHTAKT.
(bXpaHABaiiTe KOMMOHEHTUTE B lpoBepeTe onakoBkaTa npeau ynotpeba
(TepUNM3aLMOHHATa ONaKoBKa B Cyxa | (LLANOCT Ha ONaKoBKaTa, NMNca Ha
6 | CoxpaHenue ymcTa cpepa. OBNAXHABaHeE 1 CPOK Ha roHOCT), @
B MPOTUBEH C1yyaii CTepunnsupaiite
0THOBO.

@:

M3non3BanTte camo eTaHon 3a Ae3nHdekyus (eTaHon 70 go 80% vol.).
He u3non3Barite nMpekaseHo MHOrO eTaHos, 3a Aa U3berHete MPOHMKBAHETO My B YCTPOMCTBOTO,
KOETO MOXe fja MOBPeAy BbTPELIHNTE KOMIOHEHTH.

15. OCHOBHMU TeXHUYECKMN BAHHMN

Pasmepu - Terno

20 cm x 17,5 cm x 7 cm (onakoBka) - 700 g

KonTpa-bron

CbBMECTMM C BbPTALLM 1 Bb3BPATHO-NIOCTBNATENHN HHCTPYMEHTH, 060pyaBaHM ¢ 2,35 mm Ban,
cbrnacHo EN1S0 1797, tun 1

3axpaHBaHe

JutneBo-iioHHa 6atepua 3,7V, 1600 mAh

3apexalLo ycTpoiicTBo

AC100-240V - 50/60Hz - 5,5VA

[lnanazoH Ha BbpTALL MOMEHT 0,5Ncm - 4Nem

[JlnanasoH Ha ckopocT 120- 650 rpm

Knac Ha enekTpuuecka besonacHoct - Knac Il - BF

NPUNOXEHN YacTu

(amo ekcnnoatauua Ha 3akputo - 10°C/ 40 °C - oTHoCMTENHA BRaXHOCT < 80% 6e3 KoHAeH3auma
npn 0°
Haamopcka BucounHa < 2000 m Hag MOPCKOTO paBHULLe

YcnoBua Ha ekcnnoatauna

Ycnosua Ha TpaHcnopTupase u coxpaxerue | -20 °C/+50 °C- oTHocuTenHa BnaxHoct 20% - 80%, 6e3 koHaeH3auma npu > 40 °C

AtmocdepHo Hanarane 50 kPa - 106 kPa

16. lMapaHuuns

MHcnekuymnTe n peMoHTWTE CrefBa Aa ce n3sbpLisaT camo oT MICRO-MEGA vnv oT ofo6peH napTHbOp.

BawwmAT npofyKT NpeacTaBnaBa TOUHO MEAULIMHCKO YCTPOWCTBO, MPOM3BEAEHO NMPU MakCMManHW YCNOBKA 3a KayecTBO U
TecTBaHe.

C uen fa rapaHTupare MHAMBUAYaNM3MpPaHu NoCneaBaLLmM 4eNCTBUA N NPOCeAaemMOocCT Ha Balwima npogyKT, Mons nonbiHeTe
perncTpaymaTa 3a rapaHUmMA OHMANH Ha MHTEPHET afpec WWw.micro-mega.com B cpok oT 10 fHM oT nokynkata. ToBa Lie
aKTMBMpa npouefypuTe 3a o6cnyKBaHe cnepf npofax6bata 3a Bawerto yctpoiictso ¢ yen MICRO-MEGA aa moxe a ocurypu
MbJ/IHO 3a0BOMNAABaHE Ha N3NCKBaHKATa Bu.

MICRO-MEGA npepfocTtaBA rapaHuMa Ha GaTepuaATa 3a efjHa rofWHa, 3a HakpaHWKa Ha ABUraTesna U KOHTpa-brbia 3a
[iBE TOAVHU 33 KaKBUTO M fla G0 CKPUTU NPOM3BOACTBEHN AedEeKTU, C N3KIIYEHNE Ha NMOBPeAU, HaCcTbNIN Nnopaau
HenpaBW/iHa eKcnoaTaums, HenpaBUIHa NOAAPBXKKA, ClyYaiiHO yBpexXaaHe (MagaHe, yaap, U Ap.), ONuT 3a MHTepBeHLUA
WSIN PEMOHT OT 1ML, KoMTo He ca ogobpeHn ot MICRO-MEGA, onuT 3a n3ameHeHune Ha NpoayKTa.

17. NsaBneHue
MN306parkeHnn n3BbH goroBopHute cnorog6mu. MICRO-MEGA 3ana3Ba npaBoTo cv Aa Mmoandurumpa XapakTepucTukuTe Ha
npogykTa cu 6e3 npefBapuTeNIHO YBEJOMIIEHNE.
B » OunctpnbyTop: MICRO-MEGA,5-12,
ﬂ rue du Tunnel 25006 Besangon u
Cedex - OpaHuma

MpoussegeHo ot Changzhou Eighteeth Medical
Technology Co., Ltd

No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei District,
Changzhou City, 213000, Jiangsu - Kutait

Berwin  Industry Ltd. 419,
EC |REP Harborne Road, Edgbaston, c €
Birmingham (BrpmuHram), 0197 lopuHa Ha mapknposka CE 2017 r.

B153LB — O6egunHeHo Kpanctso
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Move

HE A ® 50| 'Z0 Rolst = liw s Y=oHAIR.

L 1. 258 55 (Fig. 1)
1A [2EZIYZ 1B |sHEmA 1.0 |sH=mA HojA 1.0 | 4Ol XM& #Ho|2
1E [SH7| 1iF (22 & 1.6 |ME2|2 &8
- 2. 7=
1 T TR (FIG. 1) oseeeeeseeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeesees e sees e ssseesssesesse st ee s sessesesesseassesesesessssssessenssees 151
2 ;I_lé = ( g ) 151 176 177 A 2|Sg d I'"EA" C€ 0197 CE .'E'.Al DIJ Af‘g AE_“?D:‘A-I XIZII'E
....................................................................................................................................... @ X_” gE & I‘"EOEIIl’ — X_!% ‘;?; -$—|I:H 1359C7}|_xl
3. AER EEAL e 151 RESYO0|E NE| 7ts
= 151 (A2l Be | [O]] 255 FH| ¥ |WEEE A& =5 [ & [AUg
Et S| = os MR HI K| oF
T 151 PRI ES || B RS HS TE | 4 (A R0 A
[=] .
T B 151 _
7. ZREDYZ Az 159 3. A8 B .
—_ — L T T E':ILI'X|E —||_7(-|0“ O|Q‘°|'E gi, Ei gt g_,|\_ % “o.IOl_D;i X|—'— 2| -| |;|<| %}% _E_% EEE _:led.% Ao-looiol'f
8. I B R e 152 Mo ZASLCh Xt M8 YLITH
9. DUAI MOVE H| O oo ssssssssssssssssss s ssssssssssssssss s 152 4. 27
9. 1. AFE X} QUE{H| O] A (Fig. 9.A, 9B, 9.0 cemomioeesecceesoceeessoeesssceesseessseessseesssees s 152 ME Ho|AMO[H E& J|E MIIH O|AXE XU BXOHE £ RTI|7|E AHBSIX| @& 20| EELULCHL
0. 2. BB T M et 153 MENES- xlﬁoﬂ = AE A8 M= B Tt AH8H010F LCE
9. 3. OE“:Il_I- )élxo-l —|E, C_):llt‘lbl"éc')t EE-, §|Id %I-'éék (Flg 9E) ........................................................................ 153 xF= O] A xAH
I A E < N (T =X c) W 154 . HE X =8 =0
0. 5. BT (FIG. Qo) oo sssssssssssssssssssssssssssssss s 154 o QHMSIT HZXTESHANM & TAE Et A AFSHMAIR.
9 6 0= L 155 & ANF U NZEH S| 77|18 = BEAIF|K OPEAIL
R I e S A MOAEMO SME Easa A4S Tsi] SiH £ 717 8E AT e w47
10. Dual Pex2t Dual Move HZ  (Fig. 10).ioieeeeceeveeeeessseeeeeeesessssessseessssssssssssessssssssssseeee 155 Blm7 T O|EAl RF £AI7|7]9F 72|12 £ AL SHAIAIS.
Z A . D2O0IM 77|12 BH, A5 £ 2 HBK| DAL,
11. A2 Al ( F|g.11).;. ......................................................................................................................... 155 . XS Boje B A 7 O SHdS ALRSAAS.
12. K2 Z Dual MoVe BFH  (FiG. 12) coooocooveeveeeeeeeeomssssssssseseeseeeeeeeeesesssssssssssssssssssssssseseesssssssssssssnnns 155 o XNE T 2% E5l= 4R0= X MRS N0 AS MH|A MEHE ZoI5tHA|2.
LT = (e ) T 155 o 71712 HF AL $2/0HK| OHYAI2. DX o8 BF0| X gLt
1A, R B T e 156 6. =M
E 1A, T R R oo seseesssssse et 156 Fig.6.A |HE{2| $Z & Al Jj=2=2 HA|EL|C} Mo| LY o= 7|7| 2 SXSIAA|IL. E
T4, 2. BEb oo 157 Fig.6.8 | T12|0f LIEFLH B9 ZHO| OJHE{ = ST m| A0 @ ZASHL|C},
15, TR TIE BlOIE oot 158 Fig.6.C | S S0l= 2Tl £ EA|Z} LIEHLICE
16. B st st bbb eA SRS bR AR RS AR AL eSS bbb 158 f} o 7|7|2 9 Gl 1AM ZFAO|A HE| EO{F 20| EAAIL.
17 A R e e 158
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o MHY EE DHAA O 7|7|S SHEAIQ, SE/EE 7|7t 42 MO W HiE2| HE £9o|
Uash = Q&L
Edot | HH 2 HHE 2|2 AF2SHMA|R. 7|Ef REI2 J|7|E &4AIZH &= JASL|CH
£ 0| 71712 ALRS}A| OHAlL.
7. ZEDIUZ oA
F.7a | 2SI ZAOE BEE FRIAZILICE
A eI N HETAS S| QIZASLICH HE ZERIUI O AL,
Fig.78 | ZESIU 22 HLIA| YT 340° 9| A & U0 K= & SIHS H7|7F oLt
53 ME[E HHE ZEYZO| A SLICL A8 & A Mol MHs| HHoz
SN 2a[sIAAIQ.
o ZEUIS HCYH FoH AHO| MR EHUSK OIS0 AR 5 CAX 23 REQ|
QEXS O WstiAIR
8. I MY
Foaa | U2 GZ TN MOl = S2{M 2 HYUEEX ST LI
952 oo X ES £2 1 dS Zo{ELct
o IUS AZHSY| Ho| ZEE HA|AIZLCH
o AHZSHY| HMof It SEE MASHMA|IR. MY 5| E7F 24 E ZL20= TS HZSHA| O A2,
o LIYS B HOIEH CHEHS| AZE| QK| SolsHAIL

L]

@

9. Dual Move H|0f

9. 1. AL Xt QIE{H 0| A (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

Al =
G oS MAHSHHE =0 I

A\

CHE 2
o

M3 A7 /07| @ (9.A.2)
T A7 9A HE( @) F2H
Dual MoveE Y78 A|7h &t ALESHX|

CH7| @t3o] EA|ELCH
oo Mol AHE 22 JHEL|CH (EtY

Ss—

HE N7::9A2 (@) 9A4 (E) HHES SAI0 =&LICH
2. </>HELE MR =213 M= (Fig. 9. D)
77t HEY T2 Mo: & ZE. M1..M6: 8 3

*MOZE RE= HXtof IX*E' g0t Arge + O'ALIEh
o HMZ &= NS L 3| BEZ ALESHR| OFYA| R,
o ZOE A% 3 7|7 E = ZEE AESHA| OHHAI2,

3. 2™ AE:9.A2.8 FELICL
HAIZ E3 B7F AL EL

4. 3™ EX|: Ml 221X 9.A2.8
CH7| =t2HOo| EA|ELCL

FEUCL

2 Lol AFBS7| H, 717] 7150] Of4t0| QLEX| SHOISHAIA|S.

Hetsh 7|2 0jQS nustol 2 LMol Ot mPESUK|SAAIL.
122 ols) melol 2alg + st

. AI8 3 2meiT) Ojo) 2 23/ guto|

2 FFefx| o1
. 2EIH NS 52 U0l WES Fai 1S EX| OHAIS. 12K &
CFal 2 SIgLLt,

i

mtelojmE # Ma |CF.

/ 5§58

I} L O Bk 2hR7H

o FU 2Ol MAI|H 282 7|7| HES WE & A0 7|7|2| KtE Ko Mejg £
UL LICH CIASH|O[7F MR X| REX| THat HOIBHYAI2.
o 7|77t DFEH AR0|E AL S HED ST ERTSAHIA MEHO| L& FUAL.
@ . 227} 500 10 I AHN0| SOIRLICH S5et BAME HEA BEAES
M2 48 T 2E SHE HoliAe.
LIZ-E|Ets E= AHQZ|AAEZ BHE THAGE AFSHYA|R.
DHEH AFZ3t7| B, 3 Dual Pex?t H2 Al0j= ZEZIAZ0| A2|Z HHE MO AN,
« A2 S0|l= ZEATON TIUS BHEA| HAHBAIL.
9.3 YU 2F: £&, AYY E3, 3| T (Fig. 9.F)
</> 7|2 jE(EZ2I1ME MET T HHs= EFEHJIHE MEASEL T
9E1 [Qlx mEo| f7| QIE{H oA 9E5 |MO ZEO| Cf7| QIE{HO|A *
9E2 |&£&: 4 9E6 | MO*Of CHot Feter Z4te A%
9E3 |9 Ed H7F 9E7 | MO*Of CHE uts 2t HF
9E4 |HiSE MY

WIEEEEE oA ;l/-EHIEEI £ J|EtEAS st
ong |12 29K (HE 7|, mEf AR/ [ o[>/ + H22l £ 7| xS
HX) MEtSHS 7|
9.A3 | MEH 7| 9A6 |AIE2Xl 3}H
98 |CH7| 3™ 9c |C|AZy0] E3 OIE{HO|A
9B.1 |H|E2| =& 9c1 [E3 =2 (N. cm)
9B2 |22 Hz 9.02 | dutsk E3 ZF HA
9B.3 |AMdl =T 9.03 | MA|ZF EF CIAEZ 0]
9B.4 | 3| ™ disk
9.85 | 3| dbsk

W =
A VA
~ u~
lem‘/

(- / )5 EXBI 22| =5 deetL| Tt
Ei*l°F01 2= lLfEHJIHE 1E—'.'E.”—Ilif.
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M1.. g3 [3F & 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550,

M6 600, 650rpm
2| st Fw: ZEral (Al et 2| H)

Rev: Setak (A|A Hiof Bk 2| H)

oldtsk E3 RT |05, 0.8, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0N.cm
oo OjX|&= &l0| RTO| 70%Q AP 2%% SSEE.
EJJIRTE X1iStE 42 % 482, XAt&s 93| H™0| 243tz o
oS 22| L|Ct ET} E CHA| RTELC HO{X|®H 7|7|7} XRkS2 2
KHA|ZHEILICE,

MO* ehex HebsE - 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°

(MEHH) ek 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°

*MORE ZE= M0 X|™HE F20Tt AHEE 5= ASLCH

HAZ MotCt 22 It2t0|E 7t S22 MEE L

o

2 A2t S 71717F HSoHA| @

5X).

lo
r2

Msez o7 stEHez JojZL o (BHY ot 23

o

o IpE H[ZAL AZALLO) Wat oief0| B S 2P AL.
@ o E3 et 7|SS AMSSHE 2 W Theo| 22|HE dHdS 20
717| A8 S XS 93 7|55 AtF AL8dtE R0 X ZEE HE MY X 2EotAL
oY R AR ALl M2t ESE 0| HA|L.

9. 6. 27 IE

HiE{ 2|7} Ct £ X522 TR0 FAIZE ALESHH ntE 2R 0|
911 [JHELICE FA| 7|17|8 STSHMAIR. [913 | JASLICE FA| S 7|7] A& S
SAGHYAIL.
912 |Z2E uES 251E SL|LCH

=
o ZEZIWI0| Ozt 10~20 A2 LES 0|2 F7| =
ZSLC.
o H{E{2| #=F0| Z|4 50%2 W] 27 &
o EY S0l ZEZA=0 AHS 715t
o 2F FETL EAIE[H AS MH|A MEO| Z2I5HH A2

@ o IiY HZAFAHE M2t 7S H ME0HE 2FoUAR.

e
jo

D of A&z

Dual Pex AF2A Di 7S £E810 Dual Move HZA T SHEZ A AX[SHUAIL.

10. Dual Pex2} Dual Move ¢1Z (Fig. 10)
1. Dual Movet& C{7| 2 E=0{0F LT},

23 Ma|2 o0t 2ERl20| BE 34 ENS BEX el
S eigsiLc

2.
3. 18 F{HE ¥ Dual Movedi| HIO|E H& #0|=
4,

.
Dual Pex2| T &2 7{ 10 Dual Pex0fl HIO|E W& 70|22 AZSLICE. SHIEH HZE|H Dual Movel| 2HEHOf|

CONNECTED 17} EA|ElL|C}

11. 9Z A" (Fig. 11)

UAgLIEt

Fig. 11.A | I U S E2EZIW S0 &4 Ustn & S op ot 2t thers ddstu|ch
"Auto start / stop” 7|5 (MM 13, 18 13.0)0| &g3tEl Z20|= ot 30| A|ZHE

Fig. 11.B | Dual Move T & AQ|X|E FEL|C}

Fig.12 | Dual Move &} TO| SIM M2 mo| 2 L ¢+ Tl IS HOFLIC}
TiUO| X ZEHol H2F W b 22| Zh40] FOrH LI Lt

9. 4. =7} 4% (Fig. 9.G)
1. 71712 0| /S o= S HQl HES SAI0| +ELICE
2. S7|& HA[5t0] 47¥St= g Oiati|EE MEfgtL| )
3. < /> (-/+)E HASIH & g™
4. O 2XE =8 oY RES WY Lt Tf7| 3tHo 2 & FOt 2Lt
H|Z & £& (BEEP VOLUME) H| gt A|ZF (SET TIME)
oc1 |BEUZ 2F RS (low) S (mid) |ge, |AIG2 HIZGS A7t = AHF2 Tf7)
T |EE &3 (high). 3% Z7|GE: ST | H2Z E[FO0F UL 1-15s. 3
(Mid) 28: 10s
s ¢ 117] (AUTO PW.R) B (Calibration)
062 |33 10, 158 £ X522 U0 065 | D=2 EIVLAMHEOR HFHLML
=T PHE YR | O MM E FastHAR,
3 XI|8E: 10 &
Cl2Eg o] W& (Hand)
963 |2EZRIGHT) £ A% (LEFT) &3,
SY XI|E2H RER.
Dual Pex = A EH 7|0 HZE O = B2, Dual MoveOllAl 13 7|52 AHEE £ /UELICH MM 10~13
2 FAstHAR.
9. 5. 24 (Fig. 9.H)
ZEEtAZ 1 Dual Move HETIAE HAZASHYA|R. IS & UBHX| OHYAIR.
273 QHHO|AE Yot S (MM Tigh Mglo| Hh2 EA|EL|CH
OH1 |94 &ZX) ON'S MERILICE DOl oH2 |2t& Al B A2|7} 28 ELich
2K E = EFE AL

1. </ >E HX5IY HZ2| =XHM1..M6)E MEiRIL|CE
2.S71E 1ZX 0l HAISH0] g 7|5 A7 QEL0| A2 S0{ZLLCE
3.</

>& HA[SH 13 7|62 S 83HON)SHALL H|Z-dSHOFF)E LI T “CONNECT FUNCTION"O| H|Z-d

=}
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0

o 77| A BE2 MF MEIY| M &5 E= MR HUASLICL M5 K20 SN 2

(OFF) Gl A9, /H¥No= Mo QYCIBtE(Z2Zo| AEIE "ON'CR2 4H) RE 13 7|50| H/EAs}
2 T2 mEMAlL.

24
EILICE Cr2ar 22 7|5 M R E(APA, ASS, ASD)7t St L CF HIE{ 2| AEf HEZ Fofl HA|E L C}
4. S 7|& HXSI Ot 4 7|52 2 Mgt ch

®

= s Lo siMa L HISIM S 5 = = s o Jl=o =3t e MA G Ax Z2EZL Zt EEOICE CtE27 HEELCH LY [FAEs =Y Al HHEA]
5. </ >E HAEY 7|52 2d2HON) E= H2dahOFF)et =, S 7|E HX|5t0] Ct2 7|52 & 0| = LICt OtE_||19| Mol HAIE [[ngg s "
LE A2t ZQF 71717k R EOHX| (o™ XAZo 2 Of7| stHo 2 HOo|LLICH (Bt O 87, S84} 52). 14 2 e
. . =
¥ ZA 7|'s (CONNECT Function) XtS AZE ™X| (Auto Stt Stp - ASS)
13a |Dual Move®t Dual Pex} GIZE[0] Q= | . |THUO| 28 @2 073 B Ef 7} /N ° HENR T AT H OROIKE X2 F 1SARE CEAMK ofFf NE et
T | 4%, "ON'e 2 HHSIH 7|5 MEfo| v | RSS2 AIREL|CE mo] 23 Y3E e,
met 2st 7|58 AL ® £ JUS L e Lt H D B 7F Xts o2 FX|F LT
HH 2EZ|HA (APICAL Reverse - APA) HH™ 7% (Apical Slow Down - ASD) 24 o BE XL -l
jap |HEOI ZIEHMO 228 W X502 |, | TFUO| 7| FEH (S =IOt Ao A S2& B2 OHES MAS (MA M IUS KA D
T 9z dE L 7|EE /B K|S0 ke T A5 E Lo 1| M=A S(MA HE Fe), 2= ZEINZ JAAS
SA As22 WA EE L 22 g HotdLct sa|guch
SHET|A (1.B) ER LSS Y 7H( QEZH0IE Ha|of| A
Zho2el¥ 03 7159 S AE: HEIA HjO]A | E2 Lﬁ} 3<6HOI7|) Eéﬁﬂ + §EE{%%% BHEA|
(1.0) FE2IUZO (14A) BESH | 2ESIAAIL.
715 M1, M2, M3 M4, M5, M6 2|25 |Hojg ®s Sod g3z oy, | N 2RI ARSD
He A (APR) 243t ON) bl2-d3t (OFF) Aol (1.D) ZEAS =0l A8 XHS RSN,
=] . = o Ci Al = B T — St&
XtE AlE & "HX| (ASS) 243} (ON) 243} (ON) el of e (1F) fﬁ'ﬁfﬂ %SEI Efa L2 §E1A7l195ulﬁ: SEHX|
HEH A% (ASD) H| 243t (OFF) 243t (ON) = =
- " ZESIYZ (1A) |BERZ LES 29 7H( QEZY 0|2 HzZ|of A
(*) 7|ZH 2| Q| X|(RP)= Dual Pex QA EI0|AE E3] MM H X522 Dual MoveO|| T4 £|0] Dual Move 32 0j| e LIAF &0|7)) Y IEFIUZ S HIC A
M2 EAIELICH TU0| 7|ZH0| S&lB Dual MoveZt 2t ALEHO| Iat HTH Q3| F, Mot 248 AXtsLH| o SEDIUZO| (14.A) &S [ SESILUAS.
LI} (ON / OFF) 3|y 14 g od g 3x oy,  |MHs 2RJ|8 A8sL
. . == . o .
Fig.13F [ 7| 29 RP)S DHASH7|  |Fig.136 | =2 RP 9IX| | Fig. 134 [RPOJ = =&t L|CF. cEotd 3 S =0M A8 X HS HEGHAL.
OIE{H|0| A2 E3| XOo|E L|C}. d2M 90| 28 LIE | ZE HETAE O
mf7tX| & LIct Ot AR
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o OJEtS 2T 2=5HUA| (0 EHS B 70~80%).

o O|Et=S IpobA ARSHA| ORYAIR. OEHE0| 7|7 R 2 SO0{7t iR 250 &dE =
ol L|C}
MHe .

15. F8 7|= Ho|f

X - 2 20cm x 17.5cm x7cm (Z%) - 700g

ZE2td= g™ 8l g5 J|7et 2 s, EN 1SO 1797, 8 1€ T5te
2.35mm AI:J_LE 7<I-7<+

Ml 35 X 2| E0|= HiE{Z| 3.7V, 1600mAh

587 AC 100-240V - 50/60Hz - 5.5VA

E3 HQ 0.5Ncm~4Ncm

=E =AY 120~650rpm

M7 ot S5 -H8 B2 265 - BF

s A AUE - 10°C/ 40°C - &OE T <80% 0°COA HISZ
SlEF D E < 2000m

25U 2 xA '2|(2:C4/ +50°C - ATHSE 20%~80%, 40°C O|Ato| 2 & 0f A
Hl2 Z
L 7|2+ 50kPa~106kPa

16. HZE

MICRO-MEGA E& 39 THEL0|| atalf 7|7|o] ¥A H ==2|7} O|F0{ X Of FL|C},

2 HE2 1o 2 X HAE ZUAM MAel FL o|27|7| LT

HeEol 71E 229 % FHES 2 :rLDH —";5— 102 oLl ALO|E www.micro-mega.comOfAl 220 E&
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ABHOF" ol AHSE Lt
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SRS ), ¥RE A, NEK R 9E|E4, SUH (LS, 32 5) MICRO-MEGANH 253
20| oLl xtof ofst Y EE 22l Al ME HX AE So2 9%t Zate gL

17. dAE

HIZ 95 18 MICRO-MEGAE A SX| 810 HEo| SXE BFE + Us A
oHE &HISICE MICRO-MEGA
5-12, rue du Tunnel 25006
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Changzhou Eighteeth Medical Technology Co.,
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No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei
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EFRRIEFRIEAFM | SRR ES.

1. P& (Fig. 1)

Move

7. ZTEENXL

Fig. 7.A

BRLEITETD | DINRBEEIER. BENSEF R TRE | (MEERRESL.

Fig.7.8

RFEIAT | SEHLEMRIEZ#H17340°0e% | 5T SETRESEIETR.

BASHL LB CRIPERE. (SRR , FISERK RN,

18

A .

BRSO EERIER , GEERIET DA HAANEIRE.

8. ZEIFEMsH

Fig. 8.A

5 ENIREWETEES) , BRIERERN.
RSt - IRIFSHLRA | BIATE# kL.

ERTFMRERT  EEEE SRR ERHT
4.

HE2E

HIIMEFUIRRSENERIHEERZRE | JLERZEER.

5. FESCMHEFH

ERETIRAMEPIEFIREIREX,
TBDEMARIR | BDRRERET EIESEEE T,
o ANERTHLSEEREFREIEEMOER | BRI, LA, ERssis

N

SR EIEEIRTE.

6. FH

BIMESE P | (SRR,
AT IR RS A EAIRR 2,

MRIEATIREIRHIIATE | BT , FRREERS.
EETRRE , SIRARERE.

1A |ZsH13L 1B | FiF 1.0 | FiEE 1D | #uEs

1.E | R EIEALSE 1F | mng 16 |HRE

2. @{SEX

A\ | EBEAEE wl | HER C€ o CEFRIR (i | 21BPEMR

@ | =RER el | EF=EER ———Ens (EEEO) | W 85E135°CEERE
[sn]| 515 o] | LREIRE e gﬁ;ﬁ%?%%%&‘%ﬂ’ﬂ% 7 | (PRERIEER

EELE BFEMASS | T | TEEH

3. ThHAMi2

LTS ERD. (REFRIER !

Fig. 6.A

PRSI B R SRTR BRYFEE | SRR RERT | 7.

Fig. 6.8

E SRR ER R S R,

Fig. 6.C

FER , R LSET Eir £

R ERRRB IS, ‘

LR E R | AIRETH, 9T MBS SR,
(AT RS R LRSI , RO SIS,
SRR AR E.

1)

ELZRRE R AR DA LS,
ELRAMGERERE L. TEERCRIAEIME.
TR R R 2R ]

IO AV SR F TR,
- BENZIZRS S IRBEIRIR,

9. Dual Move BUZ{ER=S

9. 1. 12{E%Rm (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

9.A1 | BHIL 9A4 | < / -BEFR—TMEFIEFRE EEESE
9.A.2 | T (FFL . BiXEs/ELE ) 9A5 | >/ + FEEF—FMEGTIERFREEMRESH
9.A3 | iEIEIRE 9A6 |FFFEE

9B |BNEE 9.C |[HIEERFRA

9.B.1 |EBiBEEE 9.C.1 | HHEZIE (N.cm )

9.B.2 | (EFIEFNFS 9.0.2 | REEHIEEI R

9.B.3 | iIzfTIEE 9.C.3 | SLATHHAE R/

9.B.4 | fEsE/51A

9.B.5 | REEHSEE

9. 2. 1ZELE

1. F/% 1% @ (9.A.2)

FFL - 2 F9.A2 ig5(@) , HESHER5AE.

—EREYEIR A HTEME , Dual MovelSSBEmIFH (BREFNAHIZE ) .
KM : FARHET9.A2 (@) F19.A4 (= )iTH.

2. EFEFEEFR< / > (Fig. 9.D)

THARNBFREENXIERF. MO : 8K, M1-M6 : ELEHEE,

* BN EEREEIEREEMOESE
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o TEESEEAR TP AEERES W,
o EASENFAEERELNH.

3. Bihsik :
ET9A2, BRSEATHHIESR,
4. EIESX :

BTEFXRFEIA2, BEFIFRHE,

A FECIFEERRRT , HRIREIS(TIES,

NASEIRH LI TERE AR, HI TR RE R R TEH/ REERS5E M.
RN EERE FES SR HITE, )
ST EPE DR ERHEE | SUBHSlEFHEIRE. _
@?ﬂiﬁ*ﬂ‘]@ﬁi@%%?ﬂtiﬁ%lﬁ  JRESIMSENEES]. WETERERTES
2 o

o MEHIE | BELFERZRE | FHSRRSEENEERS.
@ o EEEINTHHDEINKG. XTEEREERISHEERES ST BIEERREEDIAR

wE.
o (NAJ{EFRIRIASATEMAVIRE 1L,
o TEEXERRIEESHIL EE FERE |, TEEERER Dual Pex—2ERAT,
o ([FREAEICASTHISL EEURHET.

9. 3. FHIDREIRE : hERSEE , RESHAE , BE¥SE , MM , MORYRE (Fig. 9.E)
F< /> RIEEEF (EF ) IIRESH.

9E1 | S AIRHIAE 9E5 | MOEXAFHRE
9E2 | EERE 9E6 | MOSRIEfSAEHISE
9E3 | REEIHIEIRE 9E7 | MOPREAENIRE
9E4 | HEIRE

RGOS EG W B NRT.
NR—ERES RSB HURFEEmHRESRE (BRTLURE , B E5%) .

o BIRIBEIREW EFRESH

* (ERHEREINAE BRI LAR AR E RS, : ‘

o WIREFERIRETRAAS TN  FRIEREW T | FEMRE. TTNEeREEE
ESEINRAEHAEE.

. 4. BihnIpgeiE (Fig. 9.G)

. FERNVRET | ERHE FSEREFF KR,
. WS | IEEEREHIRE,

CAET< /> (- +)IREEENE

R TEFRREEIFTRE

©

AwWN PR

Z=2iF%5 ( BEEP VOLUME ) {KLLAYIE (SET TIME)
9.6.1 |{K (low), B (mid) k& (high) BISE(E (964 |1-15BATIERSBAERISNEE, B8
5. HIhigEH : P(Mid) 8% : 10§

BznXHlEdE (AUTO PW.R) [50:3
962 |3-15OHWARLHIRME , REKSEHX (965 | BIEREHE. FETIED
WM. HIIRER : 10058

BReEHN (Hand)
963 |AFE (RIGHT ) RAF ( LEFT ) R
HIREAN  AFERE

WiEEDual PexiREUE(YAT , Dual Movel5LIREIEMTHAE | ¥IBBEE=T10-13.
9. 5. K (Fig. 9.H)
BEHLEE N\ Dual Move iR, REREEWET,

ENBUEIRTIFRE (FL94ET ) | &

ME KN A== i S e

FRSBRREHE, RETREHIE/RE
BRISFS,

LT </ > (- / ) REFEFRS
2. BTSEEFRRESH
3. BT < /> (- / +)RRETEH

9. 6.5HIR(I8

oy | BB, REREBRI, M [g, |DERRET  SEIH, MEHER

M1.. M6 | EEEEHRT | TEERE 120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600,

650 rpm

9.12 | SARAHIIK , KR,

hEsES M Fw: Forward (JIRS%H75 EhESE)
Rev: Reverse (1ERTET /5 AINERE)

[REGHHSE RT 05,08, 1.0, 1.5, 2.0, 2.5, 3.0, 3.5, 4.0 N.cm

— NS SZEIRHEIARIREEHENT0% | B R HEMIIRES.,
—EE R | FRAHESIIRES | W TERE. SERTRER
5, NiREBEMREIEE.

MO* 7] | FEE * Forward 1IF%%:0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°
i% Reversefz#%: 0°, 30°,60°,90°,150°,180°,210°,250°

*REIEERERETIESEEMOESER

TR MIERIREIARIS L, ‘
IR 10-20 RN E R KBRS s B R U TROE,
RS EREEET LI,

eI RE B LB E,

—EERREEI , B RERIRS.

@

MOVE s PCX (peumy ) miiste

7%z Dual Movegiig£ R Dual Pexg9fEFEiIRERH.
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10. DualPex5 Dual MovefJEx#iR{E (Fig. 10)

1. #EDual MoveldbF=EHIATS,

2. MEHEREFECHRORAESHILSEXRAE L.

3. $TFfDual Movel5BRIE |, 1 DiERE:,

4. FF#iEzhDual PexFHBIS B ER: Dual
7~ "CONNECTED!" =F#f,

11. ZEER (Fig. 11)

Fig. 11.A | DAL RE | EEQ ST A REE.
AR "Auto start / stop” (FRI13ET , E13.C) NESETRE , NIREHEREZhER.

Fig. 11.8 E;Dual MovelFEIER, SRRENEEKEIS TSR el RRESET , FalLHTERE
BEGENBEOERTHAAT.
12. &fridiEdhDual Move BIRTIRES (Fig. 12)

Fig. 12 | NFEE FLUREERZAI A B0 B KR H EIIRERER.
SRHRIMRRFNS AR ES.

13. BXHINEEIRE (Fig. 13)
LU T#MTBEY7EDUal MoveiEiEDual Pextilis R Fal .

Pex, IEffiZERERT , Dual Move R LS8

1. BT < / >iEFE—TMEFERRS (M1..M6)
2. KIZSHEBIT—FHNEIHN IS B RE.
3. &< / >3FFE (ON) 8i%F(OFF) HIhAE., N5 “CONNECT FUNCTION" #iF (OFF) , NIEFE

BOBMThREH R |, BMEMBI IS EIRTE (FPIRSIRER
ETHESHETLAMEIR S ( APA, ASS, ASD ) ,
4. ERSAILUTRL YA ST,
5. &< / >KFFF (ON) 2XiF)(OFF) Ih8E , RS FSUMREIT— N I8EIRE.

—ERRTIE AT EARAERT | SRR ERAE ( time-out to be set, factory value 5s ) ,

EHEINEE ((CONNECT Function) BzhB{ELhEE ( Auto SttStp - ASS)

134 | Dual Move5Dual PexBkiUER , RE 130 | SHREMHNIIRETL , DAHBENEN 4
" Zﬂ "ON" | {KiESCRTAZSEI Al SEFRE S TH T | IRERETHRER , ZIAEHEL.

B,

1RRB5RE; ( APICAL Reverse - APA )

138 | HIREWMAIZISES () akEEmKR |13

i, —BREIZESAUT  NEmREEL.

“ON" ) . BfEFEMRESSL , ERRRAETX

RENEIE ( Apical Slow Down - ASD )
—BEiREWBISE N, DIARIZIRIE,

WAFRRRRH IR E S
IhkE M1, M2, M3 M4, M5, M6
1R EIEN 4 (APR) #F (ON) % (OFF)
HRREENEENFfELE ( ASS) 7 (ON) 7 (ON)
HRARESENAE (ASD ) X (OFP 7 ON)

("&EH (RP) 2i&EIDual PexfEOBNERZEIDual Move t , #E7EDual Move FIFE Y GREREER, X4
HWEEIAS% S, Dual Move HiSBmIRE | IRAEHIREBIR T IZ BRPIRZS (ON / OFF),

Fig. 13F | SE qERENEMAIFT | Fig. 136 | HiSER Fig. 13H | & QEENA
25

s

HIVDEREIRE.

/_\ o (NAIfERRIEAIES , AURHRINRE.
o B, EREHTE RS B RIARREIRE L.

. BRGEZHEMEE, ‘
(:). EERAREE , BRI | BREEEL RS R,
. E—BBEERT , RENKELINE (ENREEE) | SEme (EASESRERORE
FUiS) , MIBUREE XL ISR,
+ SRERSAREN MUREMOLE S, USETEDATEIE. BELEBERER

14. HEE
14. 1. B

* MBFFEAFAESHREE , URHSHRERLSE,
o BEFEEXTES  IHSTIREREN , FREIRE.

it

@ o ZSERETIMIERERRRA RTINS, EERATE  BEENENSE,
o EASIBEHTE EINS, DRSNS | BRIREREIU TIRESE,

TR
A o UTERASRarmflESraTERG  BALRIZIS R THER.

#HRME e RMEdE B2S
i) RBEKER(BFEMR | EE SR MRS
1 |iEiE 5 | PRISERERTRER . i%ﬁﬁﬁﬁ%i&iﬁ%%ﬁ?&%ﬁm
FH(1.B) AREEENDREIAEER( | MNRERESH , MNATER
2 |5 FIER(L0) EEARET70%E80%), FEF | FFEENISO 158831RAERE,
g #iELk (1.D) —SIRMERIZARREMRET | ERRE  ASERIERRE
FEiFiERCEs (1E) o FRi%AA.

S HEERE TR (B0 EEKER , BEHESL.
8 ) FISHSLE | MR | SERAGENRER  FEEE

THL (LA)

3|k BIS3W , MIEFTENBEEN | A,
T, FRETBDATR.
- FEREAH RS, EFRTIEA141 RO LR
=3 &ENISO 11607+ AR F,
Bk (LA) FUREIEL35 CRE FE/4 | 1RIEEN 130608REN 285 , {Xa]
ERELG) Do ELICEETEDSS | EREIHENEERRE. Ei
5 | R > KEFEFSUFEISO 17665

P,

FERERIE AN,

o,
KEERETIERE : 10554,
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#RME tHXERS RMEIE 25
RIFRERRTFEMHETIR | ERRBIRERE ( @z%iu%

6 | =& T 2A9EREH, TESAEEREN ) | B
BRKEL.

v
o (EEEEEE (REET0%-80%2 ) , E/}\
. REERSSIOEE  LSEREmsE , XA RRmmae,

15. EARHUE
R<-=8 20cm x 17.5cm x7cm (84%) - 7009 L TR = Z P (FIg: L) et sssessssssssssse s sssse s sssessssssassses 168
S ShEtfIES A, Big2.35mmER , FFAISO 1797-1: 2011 1
bk FoTRAERANGERS . BE235mmER , & IR 3 2 S, 168 176, 177
fasac) #Rrgit : 3.7V, 1600mAh T == OO 168
7 At ERRIR : AC 100-240V - 50/60Hz - 5.5VA 4 == 168
];H%E:}‘E@ O.SNCm _ 4Ncm b S T L T T P P T PR
EEEEE 120 - 650 rpm B BB E L R T DT ettt 168
e il Class I - BFII 4% 6 BB BB ettt ettt ettt e st e e ettt sttt et s st enasaetasaeeas 168
BRFR %%Z}i 15%@;-;'5}“1 ] o T R TT UG ILDERE oo 169
EX‘ iﬂx : <80%;0°E‘ %;/?‘\; - 2
TIRaE <R 2000m 8 TJ74 LD L 169
SO RS RIS : -20°C/+50°C 9 DUAI MOVE 12 ROl ettt ssssssssss 169
HEXHEE : 20% - 80% 9. 1. A—H—A 2R =T 24 X (Fig. 9.A, 9.B, 9.0) ceteseirerecretreeseseeseesesssesiseiseiees 169
AVER : SOKPA - 106KPA 9. 2 BEVETENE cooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesesesesssssssseesessesssssesssasesesssssss s s e seseesseesessesesee 170
9. 3. P—RRERRE ( B, W LY. EERSE. MOORE (Flg 12 170
16. Bf 9. 4. IBINDEZTE (FIG: 9-G) croeerrrrreeeeesemmssseeseseesesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssses 171
ISEFN4EENATH MICRO-MEGA SEHSISIEK T, 9. 5. &XIE (Fig. 9.H) 171
R RE— MEENETIRE  ERREIUHAE T, i — e
RRRF= R MEWIRBRIIENE | BEEWSLE10RAEwww.micro-mega.comPis F5ERREEM. BIFT4E O s gl (T ——— T 172
SUESF , MICRO-MEGABHiHE. 10. Dual Pex % Dual Move T35 (Fig. 10) coovooooooooeeeeeeeeeeeseceeeeeeeseeesessscseeeseeseessssseeeeeeee 172
MICRO-MEGAIRERSERRE—F , FAISHLREBELISRIENEFRR | REEENFOER R ERR ual Pex % Dual Movel=# (Fig. 10)
L. HPRY |, RRMHRE (5% | fHESE ) LURKEMICRO-MEGAISIFAE EiR IS ISR~ iR AR, 11, 3BETT AR (FIQe 11) ettt sssssssssssssss st sssssssssssssssssssssssssssnssanes 172
17. 708 12. &R ODuUal MOVEEE (Fig. 12) oreereeeeeereeesseisenssessssssesssssssssssssssssesssssssssssssssssnns 172
E4E A, MICRO-MEGA {REBIEHF-RIFIERINA] , TESEEN. 13, ZHHBEDEHEBE (FIG. 13) it ssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssses 172
224475 MICRO-MEGA 477F5 Changzhou Eighteeth Medical L4, AU T T U R et s 174
5-12, rue du Tunnel 25006 M Technology Co., Ltd o
Besancon Cedex - jE No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei T, T [ D DI ettt et e e et e e st e e ete e st es e et e s e aeeeeneates et et eneeteneneeteneaneneneenenenean 174
District, Changzhou City, 213000, ;17 - FE S = = - OO 174
Berwin Industry Ltd. 419, Lpm =
E EC [REP Harborne Road, Edgbaston, c € LD T T T = ettt st ettt ettt e e et e e se e sensearas 175
Birmingham, B153LB - Zi[EH 0197  $KENCERTE : 2017 L. fRAE oot e et eete e e esee et e e seseas e e e e esese s e e s e as et e aeeeesasenessesetenensesaseasaeneneeseras 175
17, AT R AU ettt sttt sttt nne 175
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CERORICEE. HICES

Move

L BmALLEEL

IDSEE RIS, Ny T U—0EGMNEL RSaaeNH Y £,
. hﬁfgt;gj&—ENV?U—wﬁéﬁﬁbt<ﬁéU.M@%?»@%ﬁtﬁ%%%iéﬂ
o REBEHFEELEFAHLBNTLESL,

AVKNITUILERYMH BEICE—2 —MRIEL TLHC EEMRBL TSRS,

Fig.7A |a> NS 7V T LENY RE—RIZEICEGELES, SEOIY STV LOAREFERALTLE
AW

Fig. 7.8 AV RNIT7UTNME, RYSMEPIZ340°REES D EMNTE, JAEFRICR)—rTary hao—L

TEDIZBRTY.

AVEITYVITNREDOY VAV ANR—ZRYMTES. ERERE. #o>< YEF>F CIT5EE

WTLEEL,

1. 74e4%Y—-UYR b (Fig. 1)

1A |av hS7UHIL (1B | AV RE—X 1.C | Y RE—REZR 1D |F—4EREr—T L

1.E |FcEEES 1F (2L —/ XL 16 |¥UavrxY—7

2. YrRILT—YH

& ;E%z d %ﬁﬁ: c€ 0197 CE7_7 D}] {Eﬁaﬁﬁggééﬁﬁ

® HRICET S o | REFRH — |BER = | 135°CHETA— MY L—TH
15R =G

Nvu7LEs O] s5xmgse | | WEEHSSCER O | ZREROH#
hEROTES = | 2 1 7’'BFiER & |RICH=I5RCEE

5 T IhsnTEEN

3. HM#

RERERICERAEICERL. MLy LEEFHECKY . BERNARERLFEEH TR T 2 -0 NEEEEK

BLEY. HREA!

4., EZ

IMER—AA—H—PZOMOBRA VI MeFRLTWIEEICIE, XEBEFEHALANWILEZHFOL
FT9, KEB. FHRELGTEBEEET H5OCFERLAENTESN,

5. HMELRERORE

A -

6. 7

R TR L ERBECRES LTEIEL TS,

RS, BEEEEEROMBFENEDT 5 C LB T ES,

BRI (EMC ) BERICHEL, EEZRET D=0k, BT, EAEEH.
E/NA LRFEEHES, BN IR TARE EFAL TS,
ZK%%&HIM_CEE@ ;531"5 if,(j:{%%bt“f(f:ét\o

:cﬁﬁﬂhlii RO TN—K LANVETT,

ERISEENENREL EIBEE. BEOTFEEIY. 7742 —HJ—ERISEELTLES,
EHICAEEZRTEZY. B TEBELANWTESL, FEENEICARY ET,

DESIY., &

Fig. 6.A

T LY Ny T —RERAFREATET., TN LODESIF. BEEORELT-> TS,

Fig. 6.8

TRTR—%NV RE—XRIC &,)ubfj’o

Fig. 6.C

RBDFEAIC ARRENET, £

EEBLHFPOMEA R DI CEMRNTLESLY,

Ny TY—FRENDPLOR. bLLEEARR>THL, BEEZREL TLESL., RREY 1

A

8.

o [FFAAICFHIL BUOE—4 —DREERZ BT 5 1= (<,
YREGERRL TS0,

aAVNITUTLESTTLE|WTHT, B

714 )W)%QE

Fig. 8.A

FALERYMFBICE, BALTHBEL, IELEBASATNS S EE@RLET.

FALERYINTICEE  REVERLBRE T 7/ ILEBRLET,

9.

&
)

o OAVIITUTILERYMGTIEECE—2—MEIEL TNBZ L EZERL TLEEL,
7,I¢AJFEEAT6mk§@Lt<téu 774»«Jhﬁﬁﬁbtué%Aﬁﬁmb&
WTLEEL

. FAILEP>LYF|o5R> T, BERICEG SN TIVD L EZHERL TS0,

o EOEHEBRTDEHIC, T7/LEFTRRUBAFTEERYIL TIESL,
o RAVEMSFTICT7ALERYINT L. REY RUAMEIET BEIREMNH Y ET .

Dual Move 2> bO—J)L
9.

1. A—4—( Y4 —7 x4 X (Fig. 9.A, 9.B, 9.C)

avNSITUTIL <] . - —  AEVFLEHMEONRS

9.A.1 7 9.A4 jjaéé%*‘ fte

gp2 |2 MY AT (BRAV/FT. T—8 1 |gp5 | [7] . [+] F—: AFULZOMHONS
E/fELL) A—5 EEBIR

9.A3 |JBIRF — 9A6 | 1—H—EE

9B |RAVNAEE 9C | MLOUA VR T 2 —RADER

9B.1 | /Ny F LRI 9.1 | LY X5 —)L (N.cm)

9B.2 | AE)F U /N— 9.02 | hLYEOH—Y I

9.B.3 | (EENERE 9.03 | V7LAA LMNLYFRR

9.B.4 | [EEE75H

9.B5 ¥ NLYIE
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9. 2. {#EFIE

. BEAV /A7 (9.A.2)

BEEANSCE BAZRLVEMLET (). R4V A EEAERELES.

Dual Moveb\uimwujﬁaﬁmémmg@b EEMICR A v FAL T ISRYET (54 LTS
NERSERE) .
Ee,:)'?_’&'tﬂél (. 9.A.2(

) BELTIA4L ( ) REVEFRFICHLET.

2. [<]. [>] REVEFE->TAEY QY SLERIRLET (Fig. 9.D)
TODHRE A XAJRER T OH S5 L, MOAEEERTE— K, M1...M6: iE45EE:
* MOEEEHE— REAR v 4 RICIEEHEN B 31850 HFHalE

A o (HEEH T 74 MIERL THEAREGECHERALANTL 0,
o HEE— RCTEGREOEELZFEAL AT LS,

3. [OElEzRAMA : 9.A2%E L E T,
DTZLAA LNLIN—RERENET,

4. EERELE : A VAL v FIA2FHLET,
AR N/ EEIERESNET.

o BEDOOOFTHERAT DRI, REENIEL HEEL TS LEERERL TLESLY,
Z'.‘S RERNTI7AAADEHLARNOKS IS, 7/{)LELE_HX")§K¥T T 74 ILDOSEE.,

FERRAYI=. if—(&"#&bhk&éﬁz@f'&b( BCABENHY ET,

o é;;ﬁ;;—’éﬁﬁib’ct\éﬁ-ﬁ(: BUOI/FEOEARIMNDE. T7A IS BEEE

o EEHAICRAVEBMLTIZ7AILEREANTLEEL, F5TRIVE, T 7414 LA%MN
TEEEEOTZCENnHYET

. EEEEOEH ./ A AEBOBMELT. SEEEEIES S TMEAS YT, TRICE
ENBNC EERERLTLESL,

o HEE T7AILOSEHDOY RS EEINESEBET, FECEHT 2TIETOHERICE- T, F
FRIICE—42 —DRREEERL TLESY,

e Ni- T.ir_(i;w-/lxxiaw FANLDHEFRL T ES,

o {FFEIIC. $5IcDual PextBAHAEDLETHERT BIHBS. IV b TV T LISy Yy hAN—
EFR YT TLESL,

o FREICAVINITUIAMD T 7AILEIITLEEGNRNTLESD,

@ o HEEALNIBERE. BEEOFRAEZFELEL. 774 —Y—EXITEEL TR,

FEMLY . BlEEHRE. MOOﬁF (Fig. 9.E)
BETINTA—EEBIRLET,

9. 3. P—HRERE : iEE.
[<] . [>] F=TAEV(7ATITL) EBIRL,

120, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600
. 650 rpm

Fw:IE#x ( BEtmEIY)

Rev.i¥itx ( REFETEY )

J‘El‘)b’]RT 0.5, 0.8, 1.0, 1.5, 20, 25 3.0, 3.5, 40N.cm
7AWITEBENDIINRTOTONIEL 188 : FNEG T 7 — LS.

Mlﬁtz\RT’&&z_éim— BT T —LEBADE. A—NUN—ZIHMEEIL

TIFAABRRENET, MY ABURTRBICHZ &, EEITESICH
wEELET,

M1..M6 |E&iEEx | [ElimEE

[E#E75 17

MO* (#7 | FE&S* | 1E& : :0°. 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°
vav) ¥z : 0°, 30°, 60°, 90°, 150°, 180°, 210°, 250°

*MOEEIEEIE — R FR v 7 RICEEEHA H BI5E D HFFHETRE

9.E.1 BEEE—ROREAINAAVE—T 4R |9E5 |MOE—RODREAIYNAAVE—T o4 R*

9.E.2 HESTE 9E6 | MODIFE=AERE"

9.E.3 ¥ RILYRE 9E7 |MODIFERT > 7 ILRE*

9E4 | [MERFTIE DRRIE

LoJ<lo >l F—(+/-)2&Y, ATUESEBERLEY.
2. [S] F—&WL T RETINTA-LEERLET,
3. [<l o >l F=(+/-) &Y, RIA-2ERFELFT,

TEEIC, HLOASA—ARBRNICREIET.
LiEs < OREERcshAVNMER. AAVNASEHICAYET (24 L7 D MEFEERE | THHETRR

TEF5F )

o T A ILBNETOMEEEIGICfE> TRITA—RER/EL TS,
@ o ML UN—ZHBEDFERICLY, BFEE, RERNOT 71 LDEEL HIRESIET,
o {FERARICA— M UN—ZHBERE(CRET BI5HE. IREEBMEEL. HFEL. BEL. 77
A A—H—DHERIZHRE-S T ML EEIIL TL X0y,

. 4. EBI®OFE (Fig. 9.G)

TNA ZROBENINF=E, [S] LA VRAVERRFICHLET.

. S| EHL T, BRETIFANNTA—A2EBIRLET,

<l >l F=(+/-) WML TELZRELET.

A VALY FERMLTIDE—RELRTL, RZVN(EBEICRY T,

©o

AwnN R

v —>7%E - (BEEP VOLUME) {RLLRSRI (SET TIME)

961 |77 AEGJ{EF.‘(IOW) B (MId)FRF g, |—EREECBENICZ 22 A1 EEIKY

e (aljllgh)wsﬁln‘;’;asbﬁt TigdaRs [T |F9: 1-158, TIBHEORE : 10§
= 1

BE&EFA 7 - (AUTO PW.R) #RIE- (Calibration)
962 |37, 57, L0pFLFISDEICEENC 905 |EEE MY OBEHRIE,
| BENMINET, T | BERLTTFEL

TR ORE : 105,

ROtovavE

EfEFRROAZE - (Hand)
9.63 |7 (RIGHT) £7=(3/& ( LEFT) o@E=,

TISHREFORE : B ( RIGHT ) F,

Dual Pex7 Xy 07 —8 =[G EN T BIFHE. Dual MoveldBEMBEERMLET (/¥ aY
10 513288) .

9. 5. &IE (Fig. 9.H)

av hZ7>4 )L %Dual Move/Ny RE—RIZEGLET, 774 LERBALBNTLEE,

WIEE®E (t4 Y 3 V948K ) ICBE N—HSTAEEERLET,
9H1 |[L. [ON] &Z&RLET, A/ Ty b |9H2 |ETE2EOE—TENBYET,
24 v FERLT, RIEEETLET.
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9. 6. T5—a—F

Ny TR RdE, BEIERT N
a1l |EEILES. I CICEBERELTLKE (913

RUOBSEFERT L. BRAOURIRHY FE
¥, LIES< 0. EEBOFERZEHIEL TL

=Ly, =E,
gl2 |E-84—F—n—-n—FK, aEims L
- TLEE,

o MEBEL/INTA—R—%RETDICTE, 7741 LEETOIRRICHESTLEEL,
<:>- OV RNSTUTLOA— ML —TRHEDI0-200 1 7 L1E. HLUHEIC(E, KRIELR
CBEHLET,
o IRIEIX. BR(X50%D/N\yTYLRLTERET ZHERHYET,
o RIFFRICOY FSTUHIICEAZMAGNTL RS,
e I5—O— RARFRShEBAK. 7742 —H—ERICTEELCEEL,

PCOX (7rypznsr—s—) cimanr MOVG@G

Dual MovelZ##45:9 d8iI<. Dual Pex1—H'—<Z=a 7L ESBLTEL CERYMFFTLEE,

10. Dual Pex %Dual Movel=}%&: (Fig. 10)

1. Dual Pex %Dual Movel=#%z (510 )

2. {REVVAVR)=TN, aVIEITUTILOTRTOEEEEIEL S AN—L TR L #HRLET.

3. SN—h//N—%FIE, Dual MovelzT— Rz — T &EHGELET,

4. Dual PexMERENN., T—REE —T )L %#Dual Pex(Z#EHi L £9 . CONNECTED HEGAIEL <{Tbh
1=& &(ZDual MoveDEE IR TRENET,

11. |E&TA M (Fig. 11)

Fig1MMA | D74 )LEQY NTITZUTILICEAL, Vv 70 )y TET 71 ILOBEICIEEERILET.
[Auto start / stop] #8E (4 > 3 13, K13.C) ABWRIBE. 7 71 L EEEERIBLET.

Fig. 11.B | Dual MoveEJRR 1 v FEIL FJ . IREERITBROBEIC. VAT LNERICHEEEL . [FREENT
ETCWBILERTIREROBWWN—T I ITINERREINET,

BEOTEICY vy T T vy &8, AEERIBLEY.

12. &&rhoDual MoveEH (Fig. 12)
Fig.12 |Dual MoveEEOHW\N—F 5T, 7 74 L OREROETERLET,
T7AUMRRICEDC EE—TEDEREN NV T,

13. {E#HHEHEE (Fig. 13)
LT OEE#EEEL. Dual MovehDual Pex(ZH4i S T\ BIESICOMERTEE T,
1 [<]. [>] F—l2&kY, AEUVES (ML.M6) ZBIRLET.

2. [S] ¥—%21ULRL T, BEKGSEREICERET.
3. <] F&E [>] F—ICfth T, SE#EEEEX (ON ) £/ (EHEX (OFF) (LFEd., [CONNECT

FUNCTION| ( ##uiae ) NERN (OFF) 12> T3 &, ERICEFHLTOTH (FAFADRT—42 AN
[ON] IZBEEITINTH ) TRTOSEMBEFERNIZA Y ET, BETNZHBE (APA, ASS, ASD) @
— kA, EEREBONY TURT—E2ADT CEICRRENET,

1. [S] ##L T, ROBEHEHLBHEEICTIVEZ T,

2. [<l. T>] F—I2fph T, ROMEEEEER (ON) - FEWN (OFF) L. Z0E [S] TROBEEIZHE
BHLET,

LiEs < OBBERshEWNES, REVNMEEICZYET (24 L7 Y MFEERE | TIHHERRERS
).

JE45 4l - (CONNECT Function) F—bMhRE2—bF - X by T -(Auto Stt Stp -
Dual Move &Dual PexfiEE=h TS ASS)

13A |1B81F. FORT—ARIZBLT, AE (136 |77 LALBEORBOSICAD L, T—42—hE
b EHETES & 51 [ON] [ZE&E HHICIREILET. 774 LN, REOROSNE

L¥EY. THLE. T—4—GEFNICELELET.
R4 — MY /N—R ( APICAL Reverse - BRAO—4 > (Apical Slow Down - ASD )
APA) T7AANEES (*) 2R 5L, BERIISE
138 |ZZANDERER (*) ISETRHE. BEW |5, (EShFT.
’ ISz LFd, BEESOLICRSET<IS "
BEICBRELET.
BAEY OEEREEDI TIRHE”RAT—4 R :
Fonction M1, M2, M3 M4, M5, M6
R X—ZX(APR) B3N (ON) B3N (OFF)
F—hRE—p - X My T (ASS) Bih(ON) Bih(ON)
RRRA—4 > (ASD) $ESh(OFF) B3h(ON)

(*) &H#HL (RP) OfE(EDual PexEEZNL TRESH. BEHIICDual MovelZiEdh, h—VILELT
Dual MoveHIH IZFRENE T, 7 71 LHAEEZDICTIET S &, Dual MoveldZFhFh DA T—4 X (ON / OFF)
IZIGC TIRK U/N—R (APA) | IRRZRO—4&J > (ASD) #FtAL 9.

Fig.13F | 7 Xy 4~ 204 —4 @@ |Fig.13.6 |[RPOFHEAS S 3> Fig. 13.H | RPIZZliZ
N L TERSNIEE
= (RP)

mhHYEY,

o REFEBCREL T EEL,

o KEERIFEY. koY, BEES5ZALYLAVT(ESL, KECKREENTANTES
(A

c o MIFRDT—AREES—TIOHEFALTLES, £5 THIVES. EBICIBEL252 508

. %’;%%ﬁ%ﬁ%ﬁbté DAY TSV EBRRLTHAD VXY, B GEEGE EREAT — 285
. BALE-TE. 774 MIBOREATELE (7 0y ShI-48E ) £ XERTAL (B8%A
FREEE TR VEETE) CLABYET, BAC & TEXGHE CHART 2UENS Y %

R
o TT7AUDREICBALELEEIC, TRSNET 74 LONELEH A NES. KERFIESCENME
LaWAlgeErd Y £, KEOFERZHIEL, P74 —H—ERITTEESESL,

@ o 2DMEBEMNEL SN TNDIZ LEERBRALTLLESD,
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14, AVTFVR

14. 1. FZL®HI=
J @?H’E%Eﬁi RISk, FREEAL. KEGBREETD-HICSERRUERICE>TLE
Ly,

o B, HE. BEICOWTEH, FEOHA M5/, BHE BEFESRLTES,

EELZOOAVR—RV ML, ELHTOFERBICETESEZEREShTOERA. RBY
DBBEORICHELRFEICHE> TL S,
BRShZIESFE LCESHEEZ. FaAVR—KV ML TEAYET., BHOIRTEE
(35 L = F. LATOIEL WFHIBIZRE>TL S0,

14. 2 =Flig
c . uffim@‘%wwﬁﬁmﬁ\B;U%m%@%ﬁ%m&t~Z%wfm@>6%?69
TLEE,
RE XROEER fniE =5
27T KTHEYMVCENEREL (B | 771 LERYHLT, 774
FERERC ) . TRTOEPE |V ERSET DR1IC. IV NFT
1 |i%is EREWN-> TLEEL, VHLESHLTLLESN,
aY MST VT ILICEBERGE
EBEFALBWTEE,
NYRE—Z (1B) |IT&/—L(I%/—LT0 TR - EERE AT 5158
Ny RE—ZEER(L.C) | ~80%vol ) E&REE=H— |(&. ENISO 15883(Z#HLL /=
2 |u= T—REGES—TI)  |ETavR—FV MERET | EBZAOEBEOHEFEAL.
H= (1.D) T, ROATYTORIC, 2V | F0EMETOEEGBEE2 SR
A VTETHA— R—R MOBHRL TR E | LTLCEEL,
(1E) EREALTLREEN,

3 | i (Fig.

aVNSITUTILLA)

ATL—/) ANEFAIVE (B
ChLAL ) Eav b7V 5
LAAA)CERYSF, oV T
T (14B)DAY KD d

=Ko L—TEERIIC, OV
NSTUTLEEBT DBEN
HYET,

MEEIF=ZATL—%HEAL.

14) RTOTZv o XA ANRET | FRHBEEESRL TS
BET, AAIERLVEI R |,
DAL T EE, E—4— - NV RE—REBEE
LAENWTLESN,
WENAYFEFE->TaVR—2 | BEIALICHOEEICHTA. EN
4 | RE vhERYYLET, ISO 11607 (=H#E8LL 7=/ F %
ERAL TESL,
AV NS TUSILALA) | FBLREE135°CTO A< EH |EN 13060F 1= (XEN 285(4¢
yyarvz)—7 A9, FEEF121CTOEL |2 THERRBEhEF—hoL—
(1.G) & H350MITIVET. TREESOH#EFAL TL
5 | g WEE ORREZIEIERE : 10, | £y,
' SWEFEIEE. 1SO 17665 #EHL
LTLWBRENRHYET.

FTHMZFICSET 205
S2TLEEL,

#HRME YR DEB pUsE S
FIRLEERLRIET, JVAR |ERY SRICRERRBERRL
6 |me =2 NEFEN Y 7=V 1IN | (BEICHEELETA G D,
hTLESL, BLUEHE ). £5 TaL
BEIFHEREL T<EE,

o HEICIA/—ILOHEFHETEHE (T4 /—ILT70-80%vol),
o REBIVR—RY NIBEEZSZZTREMDH I ZELRTI=HIC, ZEOIR/—ILE
FARALENTL SN,

15. FERHT—4

Jik-EE 20cm x 17.5cm x7cm (/Sw 4 —¥) - 700g

avhesITYTL ENISO 1797, &4 FLICEEHLL 7=, 235 mmY v 7 b &&ET SEEH

S VSRR (S XIS

N DF LA A E37V, 1600mAh

TEES AC 100-240V - 50/60Hz - 5.5VA

NILY DEEE 0.5Ncm - 4Ncm

EEDEH 120 - 650 rpm

BR&E) 7 - BREEG 4 5 Z1I-BF

EI(=- S0 ERFEROH - 10°C/ 40°C - 1EXTIEE(F80% K. 0°CTHEEGRL
1Z5 381k 2000m=KE

ENART & RERFORM -20°C / + 50°C - 1E3:iBE20% ~80%. 40°CLALT/REELL

RSJES50 kPa - 106 kPa

16. {R:E

RRH LTMEIRIE. MICRO-MEGAE &Rl ENf=/A— M F—IC k> TOHTOARITAERY FE A,
AERE BEORBELTA MRUETRIESWE-, SEEOEBEETT.

BEROHBOT A O0—-TFyvTE ML—HEUT 1 2HRT 270, BAZIOBLAI<www.micro-mega.com
DWebH A MNZT, VT4 VIFEDBEFEITo> TLESL, ThizkY, BEVOEZDOMICRO-MEGAIZ &
3. BERISEEN=ELIZOOT7 I 2 —t—IILAFENEBM=HRY X,

MICRO-MEGA (. FNEYLEERE. PEYARERTS. B L2868 (BT, G84L) ITL3FRE
&. MICRO-MEGAIZ & YRBAI SN TVRWEEIC L PIEE L (HEE - BuEICERT 218582k T, 1FH0
NyF)— 2EBOE—42—, NV RE—REQV MSTUTLICET 2EEEORMRISKTL TRIEWN L E
ER

17. RAT—=FAV}
FEOSAF—FlCBEFE A, MICRO-MEGADARROAREFELCEEENDLAHYFT.
B : MICRO-MEGA

5-12, rue du Tunnel 25006
Besancon Cedex 7 5> X

& . Changzhou Eighteeth Medical Technology Co, Ltd
No. 99 Qingyang Road Xuejia County, Xinbei District,
Changzhou City, 213000, Jiangsu - FE

Berwin Industry Ltd. 419,
Harborne Road, Edgbaston,
Birmingham, B153LB— 1 ¥ 1) X

REP

c € 0197 CE~x—F 2 : 2017
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el los e fler e flro e Rir i Ror Bsv flos o R oo ko R i |

A

Caution - Précaution - Vorsicht - Precaucion - Cuidado - Voorzichtig - Atentie - Vaara - Attenzione - Vigyazat - Upozornenie - Forsiktighetsatgarder -
Upozornéni - Dikkat - Mpoooyn - Buumanue - 9| - E&s /i35 - S35

Product information - Information produit - Produktinformation - Informacién sobre el producto - Informagéo do produto - Productinformatie -
Informatii produs - Tuotetiedot - Informazioni sul prodotto - Termékinformaci6 - Informdcie o produkte - Produktinformation - Informace o produktu
- Uriin bilgileri - Mnpogopiec mpoidvtog - Udopmauus 3a npoykta- M= HE - FR=E - BRI<EEY 3155k

135°C

§94

(an be autoclaved up to 135°C- Stérilisable a la température spécifiée - Bei der angegebenen Temperatur sterilisierbar - Puede esterilizarse en

un autoclave hasta 135°C - Autoclavavel até 135 °C - Kan gesteriliseerd worden tot max. 135° C - Pot fi autoclavate la temperaturi de pana la
135°C - Voidaan autoklavoida 135°C:ssa - Sterilizzabile in autoclave fino a 135°C - 135°C-ig autokldvozhatd - Désasterilizovatvautokléve priteplotedo 135
°C-Kan autoklaveras i upp till 135 °C- MizZe byt autoklavovan az do 135 °C - 135°C'ye kadar otoklavlanabilir - Amogteipwvetat o€ autokheloTo £wg
135°C - Bb3MOXHO € CTepunuupane B astoknas Ao 135°C- Z[C 135°C7HX| L EZ2|0|E XN2| 7t5 - HFEEL3ISC HERX
B - 135°CETH— MY L — T WERIRE

[sN]

Serial number - Numéro de série - Seriennummer - Nimero de serie - Nimero de série - Serienummer - Numar de serie - Sarjanumero - Numero
di serie - Sorozatszam - Sériové Cislo - Serienummer - Sériové Cislo - Seri numaras - Zeiplakg apiBpoc - Cepuen Homep - A| 2| B H= - 51
5-JU7ILES

For indoor use only - Pour utilisation a I'intérieur seulement - Nur fiir den Gebrauch in Innenbereichen bestimmt - Solo para uso en interior -
Apenas para uso em locais fechados - Uitsluitend voor gebruik binnenshuis - Numai pentru utilizare in interior - Vain sisakéyttoon - Solo per uso
interno - Kizardlag beltéri hasznélatra - Len na pouZitie v interiéri - Endast for inomhusbruk - Pouze pro vnitini pouZiti - Sadece klinik kullanim
igindir - Xprjon povo e e0wTEPIKO YWPO - (amo 3a ekcnnoatauua Ha 3akputo - A L& - (VR - ERFERO &

(atalogue number - Référence catalogue - Katalog-Artikelnummer - Nimero de catdlogo - Nimero no catélogo - Catalogusnummer - Numar
catalog - Luettelonumero - Numero di catalogo - Kataldgusszdm - Kataldgové ¢islo - Katalognummer - Katalogové ¢islo - Katalog numarasi -
ApiBoc katahdyou - Katanoxen Homep - 7tEF 21 HS - HRiE - h2 0T ES

Manufacturer - Fabricant - Hersteller - Fabricante - Fabricante - Fabrikant - Producétor - Valmistaja - Fabbricante - Gyart6 - Vyrobca - Tillverkare -
Vyrobce - Uretici - Kataokevaotric - Npoussoguten - K AL - 7S - SUET

European representative - Représentant européen - Europdischer Vertreter - Representante en la Unidn Europea - Representante europeu -
Europese vertegenwoordiger - Reprezentant european - Eurooppalainen edustaja - Rappresentante europeo - Eurdpai képviseld - Eurdpsky
predstavitel - Europeisk representant - Zastupce pro Evropu - Avrupa Temsilcisi - Avimpéownog Evpanng - EBponeiickn npeactasuten - = &
YA - B - B

al
-l

Date of manufacture - Date de fabrication - Herstellungsdatum - Fecha de fabricacion - Data de fabricagdo - Fabricagedatum - Data de fabricatie
- Valmistuspéiva - Data di fabbricazione - Gyartas détuma - Datum vyroby - Tillverkningsdatum - Datum vyroby - Uretim tarihi - Huepopnvia
kataokeuri¢ - [lata Ha npoussoacTBo - M| = YK} - AFFHER - RiESFEHR

Batch-Code / Lot number - Code de lot / Numéro de lot - Batch-Code/ Chargennummer - Cédigo del lote o niimero de la partida - Cédigo do lote /
Ntmero do lote - Batchcode / Partijnummer - Codul lotului / Numérul lotului - Erdkoodi / Eréinumero - Codice partita / Numero di lotto - Tételkdd
/ tételszam - Kod Sarze / Cislo baliku - Batchkod / Partinummer - Kod davky /cislo Sarze - Parti kodu / Lot Numarasi - KwStkéc naptiSac / ApiBpog
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